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nieodwracalne uszkodzenie urzgdzenia lub podigczonego osprzetu.
W ninigjszej instrukcji dwukierunkowy przeksztattnik energoelektroniczny AC/DC typu
BSI1000C jest nazywany zamiennie takze ,przeksztaftnikiem” bgdz ,urzgdzeniem’.

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac z dwukierunkowym
przeksztattnikiem energoelektronicznym AC/DC typu BSI1000C nalezy
uwaznie zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi.

Nieznajomos¢ lub zignorowanie informacji w niej zawartych moze
spowodowac¢ zagrozenie zycia, zdrowia Iludzkiego badz tez

1.

ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

1.1. Zagrozenia i ostrzezenia

Niewfasciwa instalacja lub uzytkowanie urzgdzenia moze spowodowac zagrozenie zycia,
zdrowia ludzkiego badz tez nieodwracalne uszkodzenie samego urzgdzenia oraz
podfgczonego osprzetu.

ZAGROZENIE PORAZENIEM GORACA POWIERZCHNIA
PRADEM ELEKTRYCZNYM! NIE DOTYKAC!

« Instalacji, obstugi i konserwacji urzgdzenia moze dokonywac¢ wytgcznie odpowiednio

przeszkolony oraz posiadajgcy wymagane uprawnienia personel.

- Niektére elementy wewnatrz urzgdzenia, w czasie normalnej pracy mogg nagrzac sie

do temperatury powyzej 60 °C — istnieje ryzyko poparzenia.

- Przed zatgczeniem napiecia zasilajgcego nalezy upewnic sie, ze urzgdzenie zostato

prawidtowo zainstalowane i wszystkie pokrywy i ostony urzgdzenia zostaty prawidtowo
zamontowane.

« Zabrania sie dotykania zaciskéw napieciowych bedgcego pod napieciem urzgdzenia.

- Po dofgczeniu urzgdzenia do napiecia zasilajgcego, wewnetrzne elementy urzgdzenia

(oprécz zaciskow sterujgcych) znajdujg sie na potencjale sieci. Dotkniecie tych
elementow grozi porazeniem pragdem elektrycznym.

» Urzgdzenie zawiera kondensatory obwodu posredniczgcego DC o stosunkowo duzej

pojemnosci. Po odtgczeniu urzgdzenia od napiecia zasilajgcego energia elektryczna
zgromadzona w tych kondensatorach nadal stwarza ryzyko porazenia prgdem
elektrycznym. Czas potrzebny na samoroztadowanie sie kondensatoréw
w nieuszkodzonym urzgdzeniu wynosi 10 minut.

Z tego powodu przed przystgpieniem do prac przy urzgdzeniu nalezy odczekaé
minimum 10 minut po odtgczeniu napiecia zasilajgcego i upewnic sie, ze na zaciskach



Rozdziat 1: ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

tagczeniowych nie wystepuje niebezpieczne napiecie.

Nalezy mie¢ swiadomosc¢, ze podigczony magazyn energii elektrycznej takze jest
zrédtem niebezpiecznego napiecia elektrycznego i nalezy go bezwzglednie odtgczyc
od urzgdzenia.

Uwaga: brak napiecia na zaciskach lgczeniowych nie jest jednoznaczny
z brakiem niebezpiecznego napiecia w wewnetrznym obwodzie DC urzadzenia.

« Przy dotgczeniu urzadzenia do napiecia zasilajgcego na jego zaciskach wyjsciowych
DC+, DC- moze pojawi¢ sie niebezpieczne napiecie nawet wtedy, gdy urzgdzenie nie
pracuje.

+ Obwody sterowania zasilane zewnetrznie mogg powodowaé wystgpienie
niebezpiecznych napie¢ nawet gdy zasilanie gtdbwne urzgdzenia jest wytgczone.

- Nie dokonywaC samodzielnych napraw urzadzenia, demontazu oraz jakichkolwiek
modyfikacji. Czynnosci te mogg by¢ jedynie wykonywane przez autoryzowany serwis
producenta.

+ Urzadzenie nie jest przystosowane do instalowania w $rodowisku tatwopalnym i/lub
wybuchowym, gdyz moze stac sie przyczyng pozaru i/lub eksplozji.

1.2. Zasady podstawowe

« Nie wolno dokonywaé zadnych zmian podtgczen, gdy urzgdzenie jest podtgczone do
napiecia zasilajgcego.

» Przed przystgpieniem do prac przy urzgdzeniu nalezy odigczy¢ wszystkie zrodta
napiecia zasilajgcego i upewni¢ sie, ze na zaciskach tgczeniowych nie wystepuje
niebezpieczne napiecie.

- Nie mierzy¢ wytrzymato$ci napieciowej zadnego z elementéw urzadzenia.
« Przed przystgpieniem do pomiardw izolacji kabli nalezy odtgczy¢ je od urzgdzenia.

» Nie dotyka¢ uktadéow scalonych ani zadnych elementéw na ptycie elektroniki
urzadzenia.

« Urzadzenie nie jest przystosowane do pracy przy cyklicznie zatgczanym/wytgczanym
napieciu zasilajgcym. Nie nalezy zatgcza¢ napiecia zasilajgcego czesciej niz co
1 godzine.

- Jakiekolwiek modyfikacje lub samodzielne naprawy urzgdzenia mogg spowodowac
zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego badz tez jego nieodwracalne samego urzgdzenia
oraz podtgczonego osprzetu. Stwierdzenie prob naprawy urzgdzenia grozi utratg
gwaranciji.

» Nalezy unika¢ dtugotrwatego stanu oczekiwania ,standby”, w ktérym do zaciskéw L1,
L2, L3 jest doprowadzone napiecie zasilajgce, ale urzgdzenie nie pracuje (nie taduje).
Wbudowany w urzadzenie filtr LC pobiera wtedy moc bierng, co moze stanowic
problem podczas rozliczen z dostawcg energii elektryczne;.

Zaleca sie zastosowanie stycznika wytgczajgcego napiecie zasilajgce, gdy ukitad nie
pracuje — na przyktadowym schemacie podtgczenia (rys. 5.5-1) jest to stycznik K1.
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1.3. Ograniczenie odpowiedzialnosci

Pomimo dotozenia wszelkich staran oraz zachowania nalezytej starannosci TWERD
ENERGO-PLUS Sp. z 0.0. nie gwarantuje, ze publikowane dane sg wolne od btedow.

Uzytkownik zobowigzany jest do zapoznania sie z informacjami zawartymi
w niniejszej Instrukcji przed rozpoczeciem eksploatacji urzgdzenia. TWERD ENERGO-
PLUS Sp. z 0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne skutki nieprawidtowego
wykorzystania informacji zawartych w niniejszej Instrukcji ani jakiekolwiek naruszenia
patentéw czy innych praw stron trzecich, ktore mogg wynikngc¢ z ich wykorzystania.

Produkty TWERD ENERGO-PLUS Sp. z 0.0. nie sg dopuszczone do stosowania jako
krytyczne elementy systemow podtrzymujgcych zycie bez pisemnej zgody TWERD
ENERGO-PLUS Sp. z o0.0. Ponadto TWERD ENERGO-PLUS Sp. z 0.0. nie ponosi
odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z niezgodnego z przeznaczeniem zastosowania
niniejszego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej Instrukcji mogg ulec zmianie bez uprzedniego
powiadomienia, jednoczesnie zastepujg one i uzupetniajg informacje podane wczesnie;.

Wszystkie uzyte znaki towarowe sg wtasnoscig ich prawnych wiascicieli. Logo TWERD
jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy TWERD ENERGO-PLUS Sp. z o.0.

W razie jakichkolwiek watpliwosci lub checi uzyskania dodatkowych informacji prosimy o
kontakt: twerd@twerd.pl, +48 56 654 60 91.

2. OPIS OGOLNY

BSI1000C jest przeksztattnikiem energoelektronicznym AC/DC w wykonaniu szafowym
przeznaczonym do wspotpracy z baterig magazynu energii elektrycznej lub innym
urzgdzeniem DC. BSI1000C kontroluje proces przetwarzania energii elektrycznej
dostarczanej lub pobieranej z baterii magazynu energii elektryczne;.

Bez podtaczenia obwodu DC samodzielnie moze petni¢ funkcje kompensatora mocy
biernej lub symetryzatora mocy czynnej filtru aktywnego.

BSI1000C — instrukcja obstugi 7
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2.1. Rozpakowanie urzadzenia

Po rozpakowaniu wizualnie sprawdzi¢ czy podczas transportu urzgdzenie nie
zostato uszkodzone.

Sprawdzi¢ czy dostawa jest zgodna z zamoéwieniem — sprawdzi¢ tabliczke
Znamionowgq urzgdzenia.

Sprawdzi¢ czy srodowisko zainstalowania odpowiada srodowisku pracy urzgdzenia.
Instalacje urzadzenia przeprowadzi¢ zgodnie z niniejszg instrukcjg z zastosowaniem
zasad bezpieczenstwa i zasad EMC.

2.2. Postepowanie z odpadami

Sprzetu zawierajgcego podzespoty elektryczne i elektroniczne nie mozna
usuwac do pojemnikéw na odpady komunalne. Sprzet taki nalezy oddzieli¢
od innych odpadéw i dotgczy¢ do odpadoéw elektrycznych oraz
elektronicznych, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami lokalnymi.

8 BSI1000C — instrukcja obstugi



Rozdziat 3: DANE TECHNICZNE

3. DANE TECHNICZNE

Uwaga: Dla zamoéwien niestandardowych dane urzgdzenia mogg by¢ inne. Prosimy

sprawdzic tabliczke znamionowg i dodatkowg dokumentacjg (jesli dostarczono).

3.1. Dane znamionowe

Tabela 3.1. Dane znamionowe

Strona AC
(zaciski L1, L2, L3)

W zaleznosci od zamowienia:

Napigcie Usc 3x400V lub 3x500V lub 3x690V lub 3x800V
Czestotliwosé 50 Hz
Typ ukiadu Moc czynna Prad znamionowy |
Pn w zaleznosci od napigcia znamionowego Uac:
400V 500 V 690 V 800 V
BSI11000C-100kW - 100 kW 146 A 1M7A 85A 73A
BSI1000C-200kW - 200 kw 292 A 234 A 169 A 146 A
BSI1000C-250kW - 250 kw 365A 292 A 212 A 182A
BSI1000C-350kW - 350 kW 511 A 409 A 296 A 255A
BSI1000C-500kW - 500 kW 730 A 584 A 423 A 365A

Moc pozorna S =Px 1,1

Strona DC
(zaciski: DC+/PV+,
DC-/PV-)

. W zaleznosci od zamowienia zgodnie z rozdziatem
Zakres napiecia Upc B
3.2,
Pn Prad znamionowy strony DC InDC [A]
w zaleznosci od napigcia znamionowego Uac:
400V 500V 690V 800V
Prad tadowania / 100 kW 162 129 94 81
roztadowania 200 kW 323 258 187 162
250 kW 404 323 234 202
350 kW 565 452 328 283
500 kW 810 646 468 404

Typ inwertera

Dwukierunkowy przeksztattnik energoelektroniczny AC/DC

W zaleznosci od zamowienia:

Topologia 3L: tréjgateziowa L1, L2, L3
4L: czterogateziowa L1, L2, L3, N
Dwukierunkowy: tadowanie, roztadowanie
Tryb pracy : P : :
Standardowo: on-grid; na zaméwienie: on-grid/off-grid
Sterowanie Regulacja limitu napiecia, pradu oraz limitu mocy po stronie DC

Komunikacja

Standardy komunikacyjne sg wybierane przy sktadaniu zamoéwienia.
Mozliwe opcje wyboru to:
1. Modbus RTU RS-485
2. Modbus TCP/IP RJ-45
3. CANOpen poprzez karte rozszerzern MFC1000/512 (opcja)
CAN BMS: komunikacja z modutem BMS (opcja)
CAN INTERNAL: wewnetrzna komunikacja z innymi uktadami BSI11000 (opcja)

Zabezpieczenia
wew. przeksztattnika

Zwarciowe, nadprgdowe AC, nadpradowe DC, nadnapieciowe AC/DC,
podnapieciowe, termiczne uktadu, kontrola wej$¢ analogowych.

Sprawnos¢ > 97% - dla wartosci nominalnych
Temperatura pracy |-10°C + +40°C
Stopien ochrony IP |44

Wymiary zewnetrzne
wys. X szer. x gt

Patrz tabela 3.2.

BSI1000C — instrukcja obstugi




Rozdziat 3: DANE TECHNICZNE

3.2. Oznaczenie kodowe do zamowien

BSI1000C - [1] -[2]-[3]1-[4]

gdzie:
[1] Moc znamionowa: 100 kW, 200 kW, 250 kW, 350 kW, 500 kW
[2] Topologia: 3L, 4L, 3LT, 4LT
3L:  bez przewodu neutralnego
4L:  z przewodem neutralnym
3LT: jak 3L, z transformatorem
4L T: jak 4L, z transformatorem

[3] Zakres napiecia AC i DC:
400: AC400V 630V-770V
500: AC500V 780V -900V
690: AC690V 1080V -1200V
800: AC800V 1260V -1550V
[4] Konfiguracja obwodu mocy:
S: ,Single” tylko AC/DC
D: przetwornica DC/DC
PV: z dodatkowym modutem PV
PVD: z dodatkowym modutem PV i przetwornicg DC/DC

Przyktad oznaczenia:

BSI1000C - M -1 - B - [4
BSI1000C - 200kW -3L - 400 - S

10 BSI1000C — instrukcja obstugi



Rozdziat 3:

DANE TECHNICZNE

Wymiary mechaniczne

Rys. 3.1. Wymiary mechaniczne (BSI1000C 250kW)

Tabela 3.2. Wymiary mechaniczne

Rys. 3.2. Wymiary mechaniczne sterownika

Pn A: Szerokos¢ [mm] B: Wysokos¢ [mm] C: Gtebokos¢ [mm]
100 kW 600 2100 600
200 kW 800 2100 600
250 kW 800 2100 600
350 kW 1200 2100 600
500 kW 2 x 800 2100 600

(_U I
1
'
Fratill
==
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Rozdziat 4: PRZYGOTOWANIE DO INSTALACJI

4. PRZYGOTOWANIE DO INSTALACJI

Urzadzenie nalezy zamontowa¢ w pozycji pionowej w nastepujgcych warunkach
srodowiskowych:

a. Stopien zanieczyszczenia

Podczas projektowania urzgdzenia przyjeto 2 stopieh zanieczyszczenia, w ktorym
normalnie wystepujg tylko nieprzewodzgce zanieczyszczenia. Jednak sporadycznie
spodziewane jest czasowe przewodnictwo wywotane kondensacjg, kiedy urzgdzenie nie
pracuje.

Jesli srodowisko pracy urzgdzenia zawiera¢ bedzie zanieczyszczenia, ktéore mogg
wptywaC na bezpieczenstwo dziatania urzgdzenia, instalujgcy musi podjgé wiasciwe
przeciwdziatanie, stosujgc na przyktad dodatkowe obudowy, kanaty powietrzne, filtry itp.

b. Warunki klimatyczne

Tabela 4.1. Warunki zainstalowania, skladowania oraz transportu

Miejsce zainstalowania Podczas W czasie transportu
sktadowania
Temperatura -10°C .. +40°C dla 100% In -25°C do +55°C -25°C do +70°C

W opakowaniu ochronnym
Wilgotnos¢ wzgledna Od 5% do 95% 0d 5% do 95% ’ Max 95%

Nieznaczna, krotkotrwata kondensacja moze wystepowac okresowo na
zewnagtrz obudowy tylko wtedy kiedy urzgdzenie nie pracuje.

Cisnienie powietrza 86kPa..106kPa 86kPa..106kPa ‘ 70kPa..106kPa

4.1. Wybér miejsca instalacji urzadzenia
« Urzadzenie nalezy zainstalowa¢ mozliwie blisko baterii akumulatorow.

« Urzadzenie posiada stopien ochrony IP44 i nalezy to uwzgledni¢ przy wyborze
miejsca instalacji.

4.2. Chtodzenie

Powietrze chtodzgce jest zasysane od frontu w dolnej cze$ci urzadzenia a odprowadzane
przez daszki. W celu zapewnienia wymaganego obiegu powietrza, urzgdzenie powinno
by¢ zamontowany tak, aby zachowac wolng przestrzen od frontu urzgdzenia i od gory.

12 BSI1000C — instrukcja obstugi



Rozdziat 5: PODLACZENIE URZADZENIA

5. PODLACZENIE URZADZENIA

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Wszystkie czesci przewodzgce dostepne urzadzenia nalezy podtgczy¢ do odpowiednio
oznaczonej szyny PE.

5.2. Podtaczenie elektryczne

Uwaga: Dla zamoéwien niestandardowych budowa urzgdzenia oraz podtgczenie
elektryczne moze by¢ inne. Prosimy zapoznacC sie z dodatkowg dokumentacjg (jesli
dostarczono). Jesli nie dostarczono dodatkowej dokumentacji, to podigczenie elektryczne
nalezy wykona¢ zgodnie ze schematem na rys. 5.5. Przyktadowe rozmieszczenie
aparatéw elektrycznych przedstawiono na ponizszym rysunku 5.1.

A A4 A\

{ S e
Gl i B

Rys. 5.1. Widok przyktadowego rozmieszczenia aparatow elektrycznych wewnatrz urzadzenia.

BSI1000C — instrukcja obstugi 13



Rozdziat 5: PODLACZENIE URZADZENIA

5.3. Ptlyta sterujgca MFC1000/11

Na rysunku 5.2 przedstawiono widok ptyty sterujgcej MFC1000/11.

Panel
Sterujgcy K8 K7 ETHERNET

usB
\___‘ 636261 60 59 58 FEIN
% L SR i & =
T Tt
SW1 - Terminacja linii RS-485

i
LON" gdy przemiennik jest | "Il 'EW 1=0ON E
ostatnim urzagdzeniem :H H;H H = i
na linii komunikacyjnej. " t 2= OFF,

h

A E A1 G R DEmEEE
A

E]

S
Z
w
S

i

c
s
E
E
H
S

5

3

JP4
JP3
JP8

SLOTO

MFC1000/11 v2 SR-

SLOT3
SLOT2
SLOT1

||
||
|

SN+
SR+

i
N o=
PT100
54 55 56 57
1]
z

[ Iz 1z
S|

123456789 101112 13 14 15 16 17 18 | 119 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 |323334”353637|38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52 53
I I
o [SEEY 35 5 5 o
> = R =i == i -
:gﬂzegtgzggag 2 25863235 =-55555%55
ooo0ooo0oo0oo0oo0oa0o [C] [C] - (m
K6 K5 K4 K3 K2 K1 ¥ 0<O0m<c0 I 2T T <<<<I<<
Wyjscia przekaznikowe Wejscia cyfrowe . i Wy. Wejscia analogowe
RS-485 analog.

Rys. 5.2. Piyta sterujgca MFC1000/11

Uwaga: Mikroprzetacznik JP8 jest przeznaczony do diagnostyki urzadzenia.
Podczas normalnej pracy urzadzenia powinien by¢ ustawiony w pozyciji 1.

Tabela 5.1. Opis wyprowadzen ptyty sterujgcej MFC1000/11

K1[16-18] - K6[1-3] Wyjscia przekaznikowe

DI1[19] - DI10[28] Wejscia cyfrowe, do aktywacji wejs¢ mozna uzy¢ napiecia 24V DC [30]
+24V [30] Napiecie +24V do sterowania wejsciami cyfrowymi (max. 200mA)
GND [31] Potencjat GND wejs¢ cyfrowych

B[32], A[33], B[35], A[36] Komunikacja RS-485

GND [34], [37] Potencjat GND dla RS-485

AO1[38], AO2[39] Wyjscia analogowe

+10V [41], -10V [43] Napiecie +/- 10V DC (max. 20mA)

AGND [40], [44], [53] Potencjat GND dla wej$é/wyjs¢ analogowych

Al1(U)[45] - Al4(1)[52] Wejscia analogowe

14 BSI1000C — instrukcja obstugi




Rozdziat 5: PODLACZENIE URZADZENIA

Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe mogg pracowacé w dwdch wariantach: wspélna masa lub wspéline +24V.
Wyboru wariantu dokonuje sie zwierajgc zaciski na listwie zaciskowej:

—wariant 1 — wspdélna masa: zaciski COM — GND

—wariant 2 — wspolne +24V: zaciski COM — +24V

roooTro T T T T L e e O | |
I I !

T T
»DI1 e DI2 ¢ DI3 » DI4 ¢ DI5 #DIG » DI7 e DI8 fDIQ »DI10 ‘COM T+24V GND
S1 S2 S3 S4 S5 \56 S7 S8 \89 S10 Wariant 1
| A A L A R B S A L | |
| | | | | | | | 1

T

|

S1 S2 S3 S4 S5 \ S6 S7 S8 \ S9 S$10 Wariant 2

Rys. 5.3. Praca z wejsciami cyfrowymi — wariant 1 i 2. Linig przerywang zaznaczono
potaczenia wewnetrzne ptyty.
S1+S10: przyktadowe tgczniki podtgczane przez uzytkownika
w celu zatgczania poszczegoélnych wejsé cyfrowych

Tabela 5.2. Przyktadowa konfiguracja wejs¢ cyfrowych DI

Wejscie cyfrowe Opis
DI1 Zezwolenie pracy AC
DI2 Rezerwa
DI3 Potwierdzenie zatgczenia stycznikéw DC
DI4 Wytgcznik gtéwny (opcja)
DI5 Kontrola sieci (opcja)
DI6 Bezpiecznik DC
DI7 Potwierdzenie zalgczenia stycznika AC
DI8 Kontrola izolacji (opcja)
DI9 Potwierdzenie zatgczenia stycznika AC
DI10 Zezwolenie pracy off-grid (opcja)

Rzeczywista konfiguracja wejs¢ cyfrowych zalezy od specyfikacji urzgdzenia. Nalezy

zapoznac sie z dodatkowg dokumentacjg techniczng (jesli dostarczono).

BSI1000C — instrukcja obstugi
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Rozdziat 5: PODLACZENIE URZADZENIA

Wyijscia przekaznikowe

Wyjscia przekaznikowe K1-K6 sg umieszczone bezposrednio na ptycie PBC MFC1000/11.

Dodatkowe wyjscia przekaznikowe K11-K13, K21-K23, K31-K33, K41-K43, K51-K53 sg
umieszczone na kartach rozszerzen w slotach: slot 0, slot 1, slot 2, slot 3, slot 4 - w iloSci
zaleznej od specyfikacji urzgdzenia.

Wyjscia przekaznikowe mogg mie¢ domys$inie przypisane nastepujgce funkcje:

Tabela 5.3. Przykladowa konfiguracja wyjs¢ przekaznikowych K1-K5

Wyjscie przekaznikowe Opis
K1 Gotowy
K2 Praca
K3 Awaria
K4 Rezerwa
K5 Zezwolenie na prace ON-GRID
K21 Stycznik AC
K22 tadowanie wstepne (precharge) DC-
K23 tadowanie wstepne (precharge) DC+
K31 Opcja
K32 Praca ON-GRID
K33 Awaria
K41 Roztadowanie
K42 tadowanie
K43 Gotowy

16 BSI1000C — instrukcja obstugi



Rozdziat 5: PODLACZENIE URZADZENIA

Karty rozszerzen

Karty rozszerzen umozliwiajg rozbudowanie urzgdzenia o dodatkowe wejscia/wyjscia.
Dostepnych jest 5 slotow: 0 + 4. W kazdym z nich moze by¢ zainstalowana jedna karta
rozszerzen. Dostepne sg rézne karty rozszerzen, miedzy innymi:

- wejs¢ cyfrowych,

- wyjsc¢ cyfrowych,

- wyjs¢ przekaznikowych,

- wyjs¢ analogowych,

- komunikacji CAN,

- komunikac;ji ProfiBus,

- enkodera.
SLOT 4 SLOT3 SLOT 2 SLOT 1 SLOT 0
WYJSCIA WYJSCIA WYJSCIA WEJSCIA WEJSCIA
ANALOGOWE || pRZEKAZNI-|| CYFROWE CYFROWE CYFROWE
KOWE
— N — N M T 1B ©
z28282 o ek BRBREES sNRY8Ke zyoTees
NO0O<O<O (/] (/W (/} AO0Q0QOQ000 | 0000000 || o0oo00o000
112/ 3/4/5/6/|1/2/3/4 56| 123456712 3/4 56| 7/||123/4/5 6|7
Rys. 5.4. Przyktadowe wykorzystanie kart rozszerzenh
Uwaga: karty komunikacyjne nalezy umieszcza¢ w slocie 0.
SLOTO
Karta wejs¢ Karta wyj$¢ Karta wyj$¢ Karta wyj$¢
cyfrowych cyfrowych przekaznikowych analogowych
DI11 DO11 K13 A0
DI12 DO12 K12 AO12
DI13 DO13 K11 XXX
DI14 DO14 XXX XXX
DI15 DO15 XXX XXX
DI16 DO16 XXX XXX
SLOT1
Karta wejs¢ Karta wyjs¢ Karta wyjs¢ Karta wyjs¢
cyfrowych cyfrowych przekaznikowych analogowych
DI21 D021 K23 AO21
DI22 D022 K22 AO22
DI23 D023 K21 XXX
DI24 D024 XXX XXX
DI25 D025 XXX XXX
DI26 D026 XXX XXX

BSI1000C — instrukcja obstugi 17



Rozdziat 5: PODLACZENIE URZADZENIA

SLOT2
Karta wejs¢ Karta wyjs¢ Karta wyjs¢ Karta wyjs¢
cyfrowych cyfrowych przekaznikowych analogowych
DI31 DO31 K33 AO31
DI32 D032 K32 AO32
DI33 DO33 K31 XXX
DI34 DO34 XXX XXX
DI35 DO35 XXX XXX
DI36 DO36 XXX XXX
SLOT3
Karta wejs¢ Karta wyjs¢ Karta wyjs¢ Karta wyjs¢
cyfrowych cyfrowych przekaznikowych analogowych
DI41 DO41 K43 AO41
Dl42 D042 K42 AO42
D143 D043 K41 XXX
Dl44 DO44 XXX XXX
Dl45 DO45 XXX XXX
D146 D046 XXX XXX
SLOT4
Karta wejsé Karta wyjs¢ Karta wyjs¢ Karta wyjs¢
cyfrowych cyfrowych przekaznikowych analogowych
DI51 DO51 K53 AO51
DI52 D052 K52 AO52
DI53 DO53 K51 XXX
DI54 DO54 XXX XXX
DI55 DO55 XXX XXX
D156 DO56 XXX XXX

5.4. Obwodd wstepnego tadowania
Szafa zawiera obwod wstepnego tadowania zaréwno od strony DC jak i AC.

5.5. Panel sterujacy

Panel sterujgcy OP-11 nalezy podtgczy¢ do ztgcza X5 na ptycie sterownika MFC1000/11.
Moze on sie znajdowa¢ na drzwiach zewnetrznych jak i wewngtrz w  przypadku
stosowania zewnetrznego HMI.

18 BSI1000C — instrukcja obstugi



Rozdziat 5: PODLACZENIE URZADZENIA

5.6. Schemat potaczen elektrycznych
Na kolejnych rysunkach przedstawiono przyktadowy schemat potgczen elektrycznych.

Uwaga: Dla zamowien niestandardowych podtgczenie elektryczne moze byC inne.
Prosimy zapozna¢ sie z dodatkowg dokumentacjg (jesli dostarczono).
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Rys. 5.5-1. Schemat potgczen elektrycznych BSI1000C 250kW 3L
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Rozdziat 6: SCHEMATY ALGORYTMU STEROWANIA

6. SCHEMATY ALGORYTMU STEROWANIA

6.1. Schemat algorytmu sterowania dla pracy ,,on-grid”

IGotowy do pracy SW:BITO |<—

Zezwolenie
Pracy AC=1
(DI12=1)

NIE

SW:BIT1=1

CW:BITO=1
SWITCH ON AC

Zezwolenie
Pracy DC=1

SW:BIT4=1

tadowanie wstepne DC I

SW:BIT5=1

tadowanie wstepne AC | SW:BIT2=1

Czy

tadowanie wstepne AC
zakonczone w ustalonym
czasie

Error tadowania AC

SW:BIT2=0

Czy

fadowanie wstepne DC
zakoriczone w ustalonym

czasie

SW:BIT5=0

Error tadowania DC SW-BIT12=1

SW:BIT12=1

Zatacz stycznik DC I

Zatacz stycznik AC I

Stycznik AC
zatgczony?

Error tadowania AC

Stycznik DC
zataczony?

SW:BIT5=0
SW:BIT12=1

Error tadowania DC

SW:BIT2=0 Gotowy do pracy DC SW:BIT5f0
SW:BIT12=1 I SW:BIT6=1
SW:BIT2=0
Gotowy do pracy AC SW:BIT3=1
TAK
CSTART AG.. | sToPAC |
START AC STOP AC
SW:BIT7=0
Praca AC I SW:BIT7=1
TAK
Y
CW: BIT4=1?
START DC STOP DC
Czy fadowanie
baterii
SW:BIT8=1 Y SW:BIT8=0
SW:BIT9=0 LADOWANIE BAT. I I ROZtLADOWANIE BAT. SWEBIT9=1
Czy Czy
natadowana roztadowana
bateria? bateria?
TAK TAK
SW:BIT10=1 | BATERIA NALADOWANA I | BATERIA ROZLADOWANA| SW:BIT11=1
TAK TAK
Y
SW:BIT8=0
STOP DC SW:BIT9=0
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Rozdziat 6: SCHEMATY ALGORYTMU STEROWANIA

6.2. Schemat algorytmu sterowania dla pracy ,,off-grid” (opcja)

|Gotowy do pracy SW:BITO |<—

Zezwolenie
Pracy DC=1
(DI1=1)
SW:BIT4=1

CW:.BIT3=1
SWITCH ON DC,

- SW:BIT5=1
tadowanie wstepne DC |

Czy
tadowanie wstepne DC
zakoriczone w ustalonym

NIE

Error tadowania DC

Zezwolenie
Pracy AC=1
(DI2=1)

SW:BIT1=1

CW:BITO=1
SWITCH ON AC

Zgoda na

START DC

czasie SW:BIT5=0
SW:BIT12=1
tadowanie wstepne AC | SW:BIT2=1
Zatgcz stycznik DC |
Soncsonys e
zalaczony? Error tadowania DC adowanie wstepne AC NE , [Error Eadowania AG
SW:BIT5=0 zakorczone w ustalonym
SW:BIT12=1 czasie SW:BIT2=0
SW:BITS=0 SW:BIT12=1
Gotowy do pracy DC | SW:BIT6= 1
TAK Zatgcz stycznik AC |
SZZ‘;ZCZL';’;‘?: Error tadowania AC
SW:BIT2=0
SW:BIT12=1
SW:BIT2=0
Gotowy do pracy AC SW-BIT3=1
TAK
CW: BIT1=1?7
START AC
Czy tadowanie
baterii
Y SW:BIT8=0
SW:BIT8=1 LADOWANIE BAT. | | ROZtADOWANIE BAT. SWgBIT9=1
SW:BIT9=0
Czy Czy
NIE natadowana roztadowana

bateria?

bateria?

BATERIA NALADOWANA | [ BATERIAROZEADOWANA] SW:BIT11=1
SW:BIT10=1 K K
l SW:BIT8=0
| STOP DC SW:BIT9=0
TAK v

CW: BIT1=1?
STARTAC

STOP AC

SW:BIT7=0

Praca AC

| SW:BIT7=1

24
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Rozdziat 7: PANEL STERUJACY OP-11

7. PANEL STERUJACY OP-11

7.1. Opis ogdiny

Panel sterujgcy (rys. 7.1) stuzy m.in. do:
monitorowania aktualnych wartosci parametréw pracy urzgdzenia wybranych z grup

parametréw 01-09 ,Monitor”;
- sterowania pracg ukfadu: START, STOP, kasowanie awarii;
zmiany parametréw pracy i sterowania.

Elementy panelu sterujaceqgo (rys. 7.1)

(1) Wyswietlacz

Diody statusu urzadzenia

— tabela 7.1

Klawisze: nawigacyjne <" ,—" 1"
~", Enter )", ESC, funkcyjny F

Klawisze ,Start”: i

Klawisz ,Stop/Reset”

Klawisze nawigacyjne stuzg
do poruszania sie po menu urzgdzenia
i sg zawsze aktywne — ich nacisniecie
powoduje okreSlong reakcje bez
wzgledu na to, czy sterowanie pracag
urzgdzenia odbywa sie z panelu
sterujgcego, poprzez wejscia analogowe/cyfrowe, czy tez w inny sposob.

Klawisze i stuzg do sterowania pracg urzgdzenia ,START” i ,STOP”

rys-bsi1000-r.ps.01.1

Rys. 7.1. Widok fragmentu elewacji szafy
z elementami kontrolno-sygnalizacyjnymi

i sg aktywne tylko, gdy sterowanie jest ustawione z panelu sterujgcego.

Klawisz ,Stop/Reset” (5) stuzy ponadto do kasowania zgtoszenia awarii — gdy jest

przycisniety dtuzej niz 2 sekundy.

Informacije sygnalizowane przez diody statusu

Tabela 7.1 - Diody statusu

Kolor diody Rodzaj Swiecenia |Znaczenie
Zielona ,RUN” Ciagte Urzgadzenie pracuje
Czerwona ,FAULT” | Ciggte Stan awarii

Przerywane Stan ostrzezenia
Zo6tta ,READY” Ciggte Urzadzenie gotowe do pracy

Nie swieci Brak zezwolenia na prace (blokada pracy)
Czerwona ,FAULT” | Ciggte Stan awarii. Po usunieciu przyczyny awarii,
Zotta ,READY” Przerywane urzgdzenie samoczynnie bedzie

kontynuowato prace.

BSI1000C — instrukcja obstugi
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Rozdziat 7: PANEL STERUJACY OP-11

7.2. Widok podstawowy
Po wigczeniu urzgdzenia do sieci, panel sterujgcy wigcza sie w ,widoku podstawo-wym”
(ekran 1), ktérego przyktad pokazano narys. 7.1.

Uwaga: Parametry wyswietlane w ,widoku podstawowym” sg konfigurowalne
w grupie parametrow 41. W zwigzku z tym parametry wyswietlane na ekranie uzytkownika
w mogg byc¢ inne niz te pokazane narys. 7.2.

ONGRID STANDBY [M] 11:55

peBaT 500 V
EIBAT 20 A

iThts 35 ‘Ci
M S1s3Tsa A TTss A

rys-bsi1000-r.ps.02.1

Rys. 7.2 - Przyktadowy widok wyswietlacza w ,widoku podstawowym”

Informacje wyswietlane sg w 6 umownych segmentach: () - (&) (rys. 7.2):
- tryb pracy: ONGRID / OFFGRID,

- status:
Czarna czcionka na Biata czcionka na S —
biatym tle czarnym tle — ~
stan ograniczenia stan blokady
STANDBY Gotowos¢ do pracy - -
CHARGING tadowanie tadowanie limitowane | tadowanie zablokowane
przez modut BMS przez modut BMS
DISCHARGING Roztadowanie Roztadowanie limitowa- | Roztadowanie zablokowa-
ne przez modut BMS ne przez modut BMS
FAULT Awaria - -
BLOCK Blokada pracy - -
SLEEP Uspienie uktadu - -
LFSMO Limit LFSMO Limit LFSMO + limit BMS| Limit LFSMO + limit BMS
TEST 60 Pozostaty czas - -
badania sieci przed
zatgczeniem do pracy
- . hie dotyczy

- aktualnie monitorowany modut (grupa 10 oraz wybrane parametry serwisowe),
- warto$ci z grup parametrow 01 - 09.
- status poszczegdinych modutow:
- brak migania — normalna praca modutu,
- wolne miganie — brak komunikacji z modutem,
- miganie z negacjg kolorow (czarne tto) — btgd modutu,
- negacja koloru (czarne tto) — modut nieaktywny,
(¢) - aktualny poziom logowania oraz aktualna ekran monitorowania parametrow.

W ,widoku podstawowym” dostepne sg trzy ekrany. Przechodzenie pomiedzy nimi
nastepuje poprzez nacisniecie klawiszy ,«<” ,— ” na panelu sterujgcym.
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7.3. Przeglad i zmiana wartosci parametréow

Parametry tylko do odczytu umieszczone sg w menu ,Monitor”.

1ys-bsi1000-7.ps.03.1

Rys. 7.3. Przyktad odczytania wartosci parametru nr 01.01 ,DC volt”

Parametry do odczytu i zapisu umieszczone sg w menu ,Parameters”. Zmiane
przegladanej grupy dokonuije sie klawiszami strzatek géra / dét , T ,4". Poruszanie sie w
obrebie danej grupy dokonuje sie klawiszami strzatek lewo / prawo <" ,—". Powrét do
,widoku podstawowego” - podwdjne nacisniecie klawisza ESC.

ONGRID STANDBY H . ONGRID STANDBY
17 Additional ® LA 17 Additional

ONGRID STANDBY
17 Additional

rys-bsi1000-r.ps.04.1

Rys. 7.4. Przyktad zmiany wartosci parametru nr 07.11 ,Limit charge cur”
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7.4. Zmiana wielkosci wyswietlanych w ,,widoku podstawowym”

Wielkosci wyswietlane w ,widoku podstawowym” (ekrany: 1, 2 i 3) sg wybierane sposréd
parametrow z grup 01..09 ,Monitor”. Istnieje mozliwos¢ zmiany ustawien fabrycznych i
przypisania kazdej z linii dowolnego parametru z tych grup za pomocg parametrow
Z grupy 41.

7.5. Blokady parametréow i poziomy dostepu

Blokada zmian nastaw parametréow przemiennika

W tym celu par. 40.01 ,Par. block” nalezy ustawi¢ na 001 ,Yes”. Wtedy mozliwy bedzie
jedynie odczyt parametréw (poza par. 40.01). Ustawienie par. 40.01 ponownie na 000 ,No”
odblokuje mozliwos¢ zmian nastaw parametrow.

Poziomy dostepu

Dostep do parametrow konfiguracyjnych przemiennika jest ograniczony za pomocag
poziomow dostepu. Kazdy z parametrow konfiguracyjnych przemiennika jest przypisany
od jednego z tych poziomoéw i modyfikacja danego parametru jest mozliwa dopiero po
zalogowaniu sie do wtasciwego poziomu dostepu. Symbol ktdédki przy danym parametrze
oznacza brak mozliwosci jego modyfikacji ze wzgledu na zbyt niski poziom dostepu.

Poziomy dostepu:
« Poziom 0 — brak mozliwosci zmian jakichkolwiek nastaw parametréw
konfiguracyjnych — dostep tylko do odczytu,
+ Poziom 1 — podstawowe parametry konfiguracyjne,
« Poziom 2 — parametry sieciowe NC RfG (grupa 18),
+ Poziom 3 — parametry serwisowe (grupy 97 i 98).

Logowanie do danego poziomu dostepu odbywa sie poprzez nacisniecie klawisza Enter .
na ekranie gtbwnym panelu sterujgcego i wybranie ,Login” - rys. 8.1.

ONGRID STANDBY [M] 11:55

Monitor

Parameters

Rys. 7.5. Logowanie sie do poziomow
dostepu

Zalogowanie sie do poziomu wyzszego daje dostep do parametréw z poziomu nizszego,
np. zalogowanie sie do poziomu 2 daje dostep do parametrow z poziomu 2 i 1. Fabrycznie
poziom 1 jest domysinie zabezpieczony hastem ,,00000”, co oznacza brak zabezpieczenia
i daje uzytkownikowi dostep do parametrow z tego poziomu bez koniecznosci logowania

sie.
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Fabryczne kody dostepu mogg by¢ dowolnie modyfikowane przez uzytkownika za pomocg
parametrow:

par. 40.16 ,Level 1 Code” — kod dostepu do poziomu 1, domysinie ,,000007,

par. 40.17 ,Level 2 Code” — kod dostepu do poziomu 2, tylko dla instalatorow,

par. 40.18 ,Level 3 Code” — kod dostepu do poziomu 3, tylko dla instalatorow.

Zmiana kodu dostepu do poziomu 1 (par. 40.16) mozliwa jest po uprzednim zalogowaniu
sie kodem dostepu od poziomu 1, 2 lub 3. Zmiana kodu dostepu do poziomu 2 (par. 40.17)
mozliwa jest po uprzednim zalogowaniu sie kodem dostepu od poziomu 2 lub 3. Zmiana
kodu dostepu do poziomu 3 (par. 40.18) mozliwa jest po uprzednim zalogowaniu sie
kodem dostepu od poziomu 3.

Zmienionych kodow dostepu nie mozna odczytaé. Mozliwy jest jedynie ich reset do
wartosci domysinych przy uzyciu kodu PUK. Kod PUK do poziomu 1 jest dostarczany z
przemiennikiem (rys. 9.1). Aby otrzyma¢ kod PUK dla poziomu 2
i 3 nalezy skontaktowac sie z serwisem. Reset kodu dostepu do poziomu 1 za pomocg
kodu PUK spowoduje aktywacje zabezpieczenia dostepu do poziomu 1
i ustawienie kodu dostepu na ,12321”. W celu wigczenia automatycznego logowania sie
do poziomu dostepu nr 1, bez koniecznosci wpisywania hasta, w par. 40.16 kod dostepu
nalezy ustawic¢ na ,,00000".

Wylogowanie sie z aktualnego poziomu dostepu nastepuje po resecie zasilania lub po
btednym wpisaniu kodu dostepu. Ustawienie kodu dostepu do poziomu 1 (par. 40.16) na
,00000” spowoduje automatyczne logowanie sie do poziomu 1 po kazdorazowym
uruchomieniu przemiennika; funkcja ta nie dziata dla poziomdw 2 i 3.

Logowanie moze sie odbywac¢ z poziomu panelu sterujgcego lub zdalnie poprzez protokét
Modbus pod adresem 44002. Po podaniu btednego kodu nastepuje blokada logowania na
czas 10 sekund, kazde kolejne btedne logowanie wydtuza czas o kolejne 10 sekund.

y ZE TWERD sp.200. Ul Aleksandrowska 28-30 C E

Made in Paland 87-100 Torun, Poland
(WERD] \ww.twerd.pl Tel. +48 56 654 60 91 1S0 9001

SerialNo. ...
MAC Address  ................
Service Code ................
PUK1 Code ................
PUK2 Code  Contact Service
PUK3 Code  Contact Service

Rys. 7.6. Tabliczka z kodami PUK
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8.

Urzadzenie standardowo

ZLACZA KOMUNIKACYJNE

jest

wyposazone Ww zigcza komunikacyjne RS-485

i Ethernet — rys. 8.1. W zaleznosci od zamodwienia moze takze posiada¢ dodatkowe
moduty komunikacyjne umieszczone w jednym ze slotow 0..4.

Nr kanatu Typ komunikacji Opis Numer grupy
komunikacyjnego parametrow
Kanat 1 (CH1) Modbus RTU (RS-485) Piny: 32,33,34 Grupa 45
Kanat 2 (CH2) Modbus RTU (RS-485), Dodatkowy modut Grupa 46
CAN, inne mozliwo$ci komunikacyjny w Slocie 0
Modbus RTU (RS-485) Piny: 35,36,37 lub dodatkowy
; modut komunikacyjny w
Kanat 3 (CH3) ¥ jednym ze slotow: 1, 2, 3, 4. Grupa 47
Modbus TCP Port Ethernet
" Typ komunikacji wykorzystywany w kanale 3 (CH3) zalezy od ustawienia
mikroprzetgcznikow JP3 i JP4 — zgodnie z tabelg 8.1.
Control
Panel K8 K7 USsB ETHERNET)
AN -+
Us X5 t L
L
(A ARSEUESREE]
§ g 5 5 g EEE |
Ll
SWA1 — Terminal switches of RS-485 interface 3| [[sr+
Set ,ON" if the device is =
j e ramaante™" |\ BEBAH S [
i iaicNale L {3
"I 2‘ 3‘4 il"’ll 1‘01‘1 ‘12 1‘31‘4"15 1‘61‘71‘8 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34/35 36 37138 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52 53
—uosworo223F2 2 %F“%ggggggg’gg’gggg
K6 K5 K4 K3 K2 K1 _DDDDDDDDD8+O mc:10mc:30gg(x—(“.g((((((((g
Analog
Relay outputs Digital inputs RS-485 outputs Analog inputs

Rys. 8.1. Plyta sterowania MFC1000/11: ztgcza komunikacyjne

Mikroprzetgcznik JP8 jest przeznaczony do diagnostyki urzgdzenia i podczas normalnej
pracy urzgdzenia powinien by¢ ustawiony w pozycji 1.
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Tabela 8.1. Konfiguracja kanatu komunikacyjnego nr 3 (CH3)

Ethernet: JP4 =1 RS-485: JP4=2
(Modbus TCP) JP3=1 (Modbus RTU) JP3=2
Parametr 47.01 =2 Parametr 47.01 =0 lub 1

Umozliwia to sterowanie pracg uktadu z komputera lub zewnetrznego sterownika.
Podstawowe cechy i mozliwosci tgcza RS przemiennika to:
praca z predkoscig 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 lub 115200 bitéw na
sekunde,
format znaku: 8 bitéw danych, brak kontroli parzystosci, 2 bity stopu,
obstugiwany protokét transmisji: MODBUS tryb RTU,

« kontrola poprawnosci transmisji poprzez sume CRC,
numer jednostki ustawiany za pomocg parametru (standardowo 12),

« obstugiwane komendy protokotu MODBUS: komenda 3 - “odczyt rejestru” -
umozliwia odczyt pojedynczego rejestru z przemiennika lub bloku o dtugosci do 127
rejestrow. Komenda 6 - “zapis rejestru” - zapis pojedynczego rejestru do
przemiennika,

« mozliwos¢ odczytu stanu pracy, sterowania start-stop, odczytu i zapisu zadajnikéw,

« mozliwos¢ odczytu i zapisu wszystkich parametréw przemiennika tak jak na panelu
sterujgcym,

« mozliwos¢ odczytu zawartosci wszystkich 512 PCH oraz zapisu 64 z nich
przeznaczonych do zapisu przez fgcze RS.

Operacje opierajg sie na komendach protokotu MODBUS RTU — nr 3 i 6 opisanych w
publikacjach na temat MODBUS.
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9. STEROWANIE PRACA URZADZENIA

Ukfad przystosowany jest do sterowania pracg poprzez panel sterujgcy OP-11 lub tgcza
komunikacyjne opisane w rozdz. 8 ,ZLACZA KOMUNIKACYJNE”. Wyboru dokonuje sie w
parametrach 20.01 ,Remote Control” i 20.02 ,Remote Source”.

Ukfad jest w stanie pracowac¢ z zadang mocg czynng tylko wtedy, kiedy bateria nie jest w
petni natadowana, lub bardzo roztadowana.

9.1. Zadawanie mocy czynnej

AP SET Modbus: 40701 DEC
Active Power Set - zadana moc czynna (suma 3 faz) CAN SDO: 0x3007, 0x02
Panel OP-11: par. 20.10
Zakres:
-100.0% .. 100.0 %
Format:

1000 odpowiada 100.0%

Wartos¢ dodatnia — tadowanie baterii
Wartos¢ ujemna — roztadowywanie baterii

AP ADD SET L1 Modbus: 40760 DEC
Active Power Set L1 Add - moc czynna dodana do fazy L1 |CAN SDO: 0x3007, 0x3D

Panel OP-11: par. 20.11

Zakres:
-100.0% .. 100.0 %

Format:

1000 odpowiada 100.0%

Warto$¢ dodatnia — tadowanie baterii
Wartos¢ ujemna — roztadowywanie baterii

Zadana moc czynna w fazie L1 (Pref L1) jest sumg mocy zadanej globalnie (AP SET)
oraz mocy dodanej do fazy L1 (AP ADD SET L1):

Pref L1 [%]=AP SET + AP ADD SET L1
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AP ADD SET L2 Modbus: 40761 DEC
Active Power Set L2 Add - moc czynna dodana do fazy L2 |CAN SDO: 0x3007, O0x3E

Panel OP-11: par. 20.12

Zakres:
-100.0% .. 100.0 %

Format:

1000 odpowiada 100.0%

Wartos¢ dodatnia — tadowanie baterii
Wartos¢ ujemna — roztadowywanie baterii

Zadana moc czynna w fazie L2 (Pref L2) jest sumg mocy zadanej globalnie (AP SET) oraz
mocy dodanej do fazy L2 (AP ADD SET L2):

Pref L2 [%]=AP SET + AP ADD SET L2

AP ADD SET L3 Modbus: 40762 DEC
Active Power Set L3 Add - moc czynna dodana do fazy L3 |CAN SDO: 0x3007, 0x3F

Panel OP-11: par. 20.13

Zakres:
-100.0% .. 100.0 %

Format:

1000 odpowiada 100.0%

Wartos¢ dodatnia — tadowanie baterii
Wartos¢ ujemna — roztadowywanie baterii

Zadana moc czynna w fazie L3 (Pref L3) jest sumg mocy zadanej globalnie (AP SET) oraz
mocy dodanej do fazy L3 (AP ADD SET L3):

Pref L3 [%]=AP SET + AP ADD SET L3
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9.2. Zadawanie mocy biernej

RP SET Modbus: 40702 DEC
Reactive Power Set - zadana moc bierna (suma 3 faz) |CAN SDO: 0x3007, 0x03

Panel OP-11: par. 20.14

Zakres:
-100.0% .. 100.0 %

Format:
1000 odpowiada 100.0%

RP ADD SET L1 Modbus: 40763 DEC
Rective Power Set L1 Add - moc bierna dodana do fazy L1 CAN SDO: 0x3007, 0x40

Panel OP-11: par. 20.15

Zakres:

-100.0% .. 100.0 %
Format:

1000 odpowiada 100.0%

Zadana moc bierna w fazie L1 (Qref L1) jest sumg mocy zadanej globalnie (RP SET) oraz
mocy dodanej do fazy L1 (RP ADD SET L1):

Qref L1 [%]=RP SET + RP ADD SET L1

RP ADD SET L2 Modbus: 40764 DEC
Rective Power Set L2 Add - moc bierna dodana do fazy L2| CAN SDO: 0x3007, 0x41

Panel OP-11: par. 20.16

Zakres:

-100.0% .. 100.0 %
Format:

1000 odpowiada 100.0%

Zadana moc bierna w fazie L2 (Qref L2) jest sumg mocy zadanej globalnie (RP SET) oraz
mocy dodanej do fazy L2 (RP ADD SET L2):

Qref L2 [%]=RP SET + RP ADD SET L2

RP ADD SET L3 Modbus: 40765 DEC
Rective Power Set L3 Add - moc bierna dodana do fazy L3|CAN SDO: 0x3007, 0x42

Panel OP-11: par. 20.17

Zakres:

-100.0% .. 100.0 %
Format:

1000 odpowiada 100.0%

Zadana moc bierna w fazie L3 (Qref L3) jest sumg mocy zadanej globalnie (RP SET) oraz
mocy dodanej do fazy L3 (RP ADD SET L3):

Qref L3 [%]=RP SET + RP ADD SET L3
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AP ADD SET L1
Modbus: 40760 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x3D
OP-11: par. 20.11

Active Power Set (AP SET)
Modbus: 40701 DEC

CAN SDO: 0x3007, 0x02
OP-11: par. 20.10

AP ADD SET L2
Modbus: 40761 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x3E
OP-11: par. 20.12

AP ADD SET L3
Modbus: 40762 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x3F
OP-11: par. 20.13

RP ADD SET L1
Modbus: 40763 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x40
OP-11: par. 20.15

Reactive Power Set (RP SET)
Modbus: 40702 DEC

CAN SDO: 0x3007, 0x03
OP-11: par. 20.14

RP ADD SET L2
Modbus: 40764 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x41
OP-11: par. 20.16

rys-bsi1000-r13.0

RP ADD SET L3
Modbus: 40765 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x42
OP-11: par. 20.17

s Zakres mocy czynnej fazy L1

— Zakres mocy czynnej fazy L2
/

s Zakres mocy czynnej fazy L3

— Zakres mocy biernej fazy L1
/

— Zakres mocy biernej fazy L2
/

s Zakres mocy biernej fazy L3

9.3. Limit pradu tadowanial/roztadowania

Rys. 9.1. Schemat ideowy zadawania mocy

LIMIT CHARGE CURRENT BATTERY

Limit prgdu tadowania baterii

Modbus: 40707 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x08

Zakres:

0..par. 17.11 [A]

Format:

1000 odpowiada 1000 A dla parametru 40.31 ustawionego na NIE.
1000 odpowiada 100.0 A dla parametru 40.31 ustawionego na TAK.

LIMIT DISCHARGE CURRENT BATTERY

Limit prgdu roztadowania baterii

Modbus: 40708 DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x09

Zakres:

0..par. 17.12 [A]

Format:

1000 odpowiada 1000 A dla parametru 40.31 ustawionego na NIE.
1000 odpowiada 100.0 A dla parametru par 40.31 ustawionego na TAK.

BSI1000C — instrukcja obstugi
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9.4. Control Word CW 1, CW 2

CONTROL WORD CW 1

Modbus: 40703DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x04

BIT |Nazwa Opis
0 |SWITCHONAC Zatacz stycznik AC
1 |STARTAC Komenda PRACA inwertera AC
2 |No EmSTOP 1 - normalna praca
0 - szybkie wytgczenie
3 |SWITCH ON DC Zatacz stycznik DC
4 |STARTDC Komenda zatgczajgca inwerter DC
5 |Rezerwa
6 |Rezerwa
7 |RESET 0 — 1 kasowanie awarii
8 |Rezerwa
9 |Rezerwa
10 |SYNC_MODE 1- aktywny tryb synchronizacji dla parametru trybu
pracy ,AUTOZ2”
11 |SYNC_OK 0 — 1 przejscie z trybu pracy off-grid na on-grid
12 |Rezerwa
13 |Rezerwa
14 |Rezerwa
15 |Rezerwa

CONTROL WORD CWw2

Modbus: 40706DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x07
Panel OP-11: par. 20.18

BIT |Nazwa Opis
0 |KompQ Kompensacja mocy bierne;j
1 - wigczona
0 - wylgczona
1 |Rezerwa
2 |Rezerwa
3 |Rezerwa
4 |OnH3 Wiaczenie kompensaciji 3-harmonicznej
5 |OnH5 Wigczenie kompensaciji 5-harmonicznej
6 |OnH7 Wiaczenie kompensacii 7-harmonicznej
7 |OnH9 Wiaczenie kompensacii 9-harmonicznej
8 |Rezerwa
9 |Rezerwa
10 |Rezerwa
11 |Rezerwa
12 |Rezerwa
13 |Rezerwa Bit serwisowy

36
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CONTROL WORD CW2

Modbus: 40706DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x07
Panel OP-11: par. 20.18

14

Rezerwa

Bit serwisowy

15

Rezerwa

Bit serwisowy

Bity 13, 14 i 15 sg bitami serwisowymi i ich wartos¢ jest nadpisywana przez program
sterujacy.

9.5. Status Word SW 1, SW 2

STATUS WORD SW 1 Modbus: 40704DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x05
BIT [Nazwa Opis
0 |READY TO CTRL Ptyta sterujgca gotowa do pracy
1 |READY TO SWITCH ON AC Gotowy do zatgczenia napiecia AC
2 |AC PRE-CHARGINGh tadowanie wstepne w toku
3 |READY TO OPERATION AC Zalgczony stycznik AC, gotowos$¢ do pracy z siecig
4 |READY TO SWITCH ON DC Gotowy do zatgczenia baterii
5 |DC PRE-CHARGING tadowanie wstepne w toku
6 |READY TO OPERATION DC Zatgczony stycznik DC, gotowos$¢ do pracy z baterig
7 |AC RUN Inwerter AC pracuje
8 |CHARGING tadowanie w toku
9 |DISCHARGING Roztadowanie w toku
10 |FULLY CHARGED Bateria w petni natadowana
11 |FULLY DISCHARGED Bateria w pehni roztadowana
12 |FAULT Usterka
13 |WARNING Ostrzezenie
14 |ACTIVE POWER REDUCTION Redukcja mocy czynnej
15 |REACTIVE POWER REDUCTION |Redukcja mocy bierne;j

BSI1000C — instrukcja obstugi

37



Rozdziat 9: STEROWANIE PRACA URZADZENIA

STATUS WORD SW 2

Modbus: 40705DEC
CAN SDO: 0x3007, 0x6

BIT Nazwa Opis

0 MAIN BREAK ON Zatgczony gtéwny wytgcznik szafy

1 GOTOWY OFFGRID Gotowos¢ do pracy off-grid*

2 TRYB AC 1 — Praca off-grid
0 — Praca on-grid

3 Master/Slave 1 — Master
0 — Slave

4 Q 1 — Wigczona kompensacja mocy bierne;j

5 HAR 1 — Wiaczona kompensacja harmonicznych

6 Pomiar PP poprawny 1 — Poprawny
0 — Btad pomiaru

7 Blokada pracy Blokada pracy ukfadu DCI przez uktad BMS
(przetwornica AC/DC pozostaje w trybie pracy)

8 Limit LFSMO Ograniczenie generowanej mocy zwigzane z wysokg
czestotliwoscig sieci

9 Zezwolenie roztadowania BMS |Zezwolenie roztadowania przez uktad BMS

10 Zezwolenie tadowania BMS Zezwolenie fadowania przez uktad BMS

11 Limit roztadowania

12 Limit tadowania BMS

13 Sleep Mode Ukfad w trybie uspienia

14 Limit mocy Limit mocy spowodowany wysokg temperaturg uktadu

15 TRYB SYNCHRONIZACJI 1 - aktywna synchronizacja napiecia dla trybu pracy

off-grid

9.6. Modut komunikacyjny CAN MFC1000/512-BSI (opcja)

Urzadzenie moze zosta¢ wyposazone w opcjonalny modut komunikacyjny CAN
MFC1000/512-BSI. Jego opis znajduje sie w rozdziale 10 ,MODUL KOMUNIKACYJNY
CAN MFC1000/512-BSI (OPCJA)” na str. 44.
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9.7. Mapa pozostatych rejestréw Modbus dostepnych przez kanaty komunikacyjne

9.7.1. Sterowanie napieciem oraz pradem w trybie pracy off-grid

OFFGRID_SET_FREQ

OFFGRID_SET_FREQ - Zadana czestotliwos¢ dla trybu
pracy ,Off-grid” podczas synchronizaciji.

Wartos¢ zerowana po resecie.

,0” 0znacza brak reakcji.

Modbus: 40770 DEC

Panel OP-11: par. 07.62

Read only

Zakres:
45.000 .. 65.000Hz

Format:
50000 odpowiada 50.000Hz

OFFGRID_SET_VOLTAGE
OFFGRID_SET_VOLTAGE - Zadane napiecie AC dla
trybu pracy ,Off-grid wykorzystywane podczas
synchronizaciji.

Warto$¢ zerowana po resecie.

,0” 0znacza brak reakcji.

Modbus: 40771 DEC

Panel OP-11: par. 07.71

Read only

Zakres:
Un-150.0V .. Un+150.0V (dla Un = 400V -250..550)

Format:
4000 odpowiada 400.0V

9.7.2. Odczyt i zapis parametrow

Wszystkie rejestry sg liczbami 16-bitowymi. Adresy rejestrow (dziesietne), ktére pominieto

nie sg obstugiwane.

Tabela 9.1. Rejestry ukiadu

Ag;:izsr%te:;;u Opis Tryb
REJESTRY PCH - patrz zatgcznik ,Punkty Charakterystyczne PCH”
1000..699 PCH 0..699. Read only RO
1700..749 PCH 700..749. Read/Write RW
1750..1769 PCH 750..769. Parametry z grupy 49. Read/Write RwW
1770..1789 PCH 770..789. Parametry z grupy 49. Read only RO
1790..1999 PCH 790..999. Read only RO
REJESTRY ZWIAZANE Z PARAMETRAMI
XX-numer grupy, YY numer parametru
4XXYY Przykfad: par. 00.01 — 40001d RO/RW
par. 20.11 — 42011d
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9.8. Parametry dotyczace komunikacji

Tabela 9.2. Parametry dotyczgce komunikacji

Grupa 45 — Kanat komunikacyjny 1

0 Modbus RTU - RS-485

45.01 Protokol Wybor protokotu 1 Modbus RTU Master - RS-485 0 Tak
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH1)
000 2400
001 4800
002 9600
45.02 Predkosc Predkos¢ transmisiji 003 19200 002 9600 Tak
004 38400
005 57600
006 115200
45.03 Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
45.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
45.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas odstepu
45.06 Timeout pomiedzy kolejnymi bajtami |0 .. 600 s 30s Tak
w ramce
000 None — ukfad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowac z
zadang czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z
45.07 Tout reakcja komunikacji przez tacze komunikatem o numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, czestotliwos$¢ zostanie na
poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15
Grupa 46 — Kanat komunikacyjny 2
0 Modbus RTU - RS-485
46.01 Protokol Wybor protokotu 1 Modbus RTU Master - RS-485 0 Tak
2 CAN
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH2)
000 2400
001 4800
002 9600
46.02 Predkosc Predkos¢ transmisiji 003 19200 002 9600 Tak
004 38400
005 57600
006 115200
46.03 Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
46.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
46.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas odstepu
46.06 Timeout pomiedzy kolejnymi bajtami |0 .. 600 s 30s Tak
w ramce
000 None — ukfad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowac z
zadang czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z
46.07 Tout reakcja komunikacji przez tacze komunikatem o numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, czestotliwos¢ zostanie na
poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15
Parametry komunikacyjne CAN (CH2)
46.06 Timeout RxPDO1 Timeout 0..600s 30s TAK
Reakcja na brak gg? ‘r;lvone.— uktad ?'e _zarquqpﬂ
komunikacji przez tacze arning - zostanie wyswietione
46.07 Tout react ) ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowa¢ | 000 None TAK
CAN (RxPDO Timeout, L
) 002 Fault - uktad zatrzyma sie i wyswietli
Heartbeat Timeout) . h
komunikat o numerze awarii
46.10 CAN ID 1..127 12 Tak"

1)Konieczny jest restart przemiennika
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Grupa 45 — Kanat komunikacyjny 1
000 50 kbit
001 100 kbit
46.11 Predkos¢ transmisji CAN 88§ ;gg ';E:I 004 500 kbit Tak?
004 500 kbit
005 1000 kbit
46.12 Profil CAN 000 Twerd BSI 000 Twerd BSI Tak"
46.13 HeartBeat Procuer Time 0..32000 ms 0 Tak"
46.14 HearBeat Consumer Node | 1...127 0 Tak"
46.15 HeartBeat Consumer Time | 1...32000 ms 0 Tak"
PDO1
46.20 Rx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) Tak"
46.21 Rx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
46.24 Rx PDO1 Active g’:;;eaktywne‘ =aktywne 3 Tak?
46.25 Tx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (Ox0 .. Ox57F) Tak"
46.26 Tx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
46.27 Tx PDO1 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.28 Tx PDO1 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms, tylko dla RTR 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
46.29 Tx PDO1 Active / RTR bit 0: E)Zigg‘ﬁ’t’;svne 3 Tak?
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO2
46.30 Rx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) Tak"
46.31 Rx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
46.34 Rx PDO2 Active 8’:;ieaktywne‘ =aktywne 3 Tak?
46.35 Tx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (Ox0 .. Ox57F) Tak"
46.36 Tx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
46.37 Tx PDO2 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.38 Tx PDO2 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
46.39 Tx PDO2 Active / RTR o ke 3 Tak"
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO3
46.40 Rx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (Ox0 .. Ox57F) Tak"
46.41 Rx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
46.44 Rx PDO3 Active 8;:1ieaktywne, 1=aktywne 3 Tak"
46.45 Tx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) Tak"
46.46 Tx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
46.47 Tx PDO3 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.48 Tx PDO3 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
46.49 Tx PDO3 Active / RTR bit 0: g;f]'l‘ég"k"tr;ane 3 Tak")
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO4
46.50 Rx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) Tak"
46.51 Rx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
46.54 Rx PDO4 Active g’:;ieaktywne‘ =aktywne 3 Tak?
46.55 Tx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (Ox0 .. Ox57F) Tak"
46.56 Tx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
46.57 Tx PDO4 Event Time 0..65535 ms 0 ms Tak"
46.58 Tx PDO4 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
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Grupa 45 — Kanat komunikacyjny 1

0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
bit 0: 1=aktywne
O=nieaktywne
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone

46.59 Tx PDO4 Active / RTR 3 Tak"

Grupa 47 — Kanat komunikacyjny 3

0 Modbus RTU (RS-485)
47.01 Protokol Wyb6r protokotu 1 Modbus RTU Master (RS-485) 0 Tak
2 Modbus TCP (Ethernet)

Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH3)

000 2400
001 4800
002 9600
47.02 Predkosc Predkos¢ transmisiji 003 19200 002 9600 Tak
004 38400
005 57600
006 115200
47.03 Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
47.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
47.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas odstepu
47.06 Timeout pomiedzy kolejnymi bajtami |0 .. 600 s 30s Tak
w ramce
000 None — ukfad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowac z
zadang czestotliwo$cig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z
47.07 Tout reakcja komunikacji przez tgcze komunikatem o numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone

ostrzezenie, czestotliwos¢ zostanie na
poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15

Parametry komunikacyjne Modbus TCP (CH3)

4710 ETHIP 1 Pierwsza cze$¢ adresu [P | 0 .. 255, np. 192.168.1.50 192 Tak

4711 ETHIP 2 Druga czes¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.50 168 Tak

4712ETHIP 3 Trzecia czes¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.50 1 Tak

4713 ETHIP 4 Czwarta czes$¢ adresu IP 0..255, np. 192.168.1..2 Tak

47.14 ETH MASK 1 Pierwsza cz¢$¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci

47.15 ETH MASK 2 Druga czes¢ maski podsieci |0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak

47.16 ETH MASK 3 Trzecia czes¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci

47.17 ETH MASK 4 Czwarta czes¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 0 Tak
podsieci

4718 ETH GW 1 Pierwsza czes¢ adresu 0 .. 255, np. 192.168.1.1 192 Tak
bramy sieciowej (gateway)

4719 ETH GW 2 Druga czes¢ adresu bramy |5 555 1o 192 168.1.1 168 Tak
sieciowej (gateway)

47.20 ETH GW 3 Trzecia czes¢ adresu bramy | o551 192 168.1.1 1 Tak
sieciowej (gateway)

47.23 ETH GW 4 Czwarta czs¢ adresu 0.. 255, np. 192.168.1.1 1 Tak
bramy sieciowej (gateway)

47.22 ETH port Port Ethernet 0..65535 502 Tak
47.23 ETH dhcp DHCP 0:No No Tak
1: Yes
47.24 ETH timeout Dopuszczalny czas utraty | o g 10s Tak

potaczenia TCP

UWAGA: W przypadku, gdy sterowanie RS jest zablokowane (par. 40.07) a parametry
20.10, 20.11, 20.20, 20.21, 20.30, 20.31, 20.40, 20.41 okreslajg sterowanie jako “RS”,
wowczas uktad pozostaje w stanie STOP lub zadajnik czestotliwosci przyjmuje wartos¢ 0.
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9.9. Obstuga btedéw komunikaciji

W przypadku wystgpienia btedow transmisji lub wystania komendy z niewtasciwymi
parametrami ukfad odpowiada w sposéb przewidziany standardem MODBUS. Mozliwe
zwrotne kody btedow to:

Nieznana komenda — gdy wystano komende inng niz 3 lub 6

2 |Zly adres — adres rejestru nie jest obstugiwany przez uktad

(nie ma takiego rejestru)

3 |Zta wartos¢ — komendg 6 probowano wysta¢ wartos¢ rejestru spoza
dopuszczalnego zakresu.

W przypadku btednej transmisji (np. btgd CRC) uktad nie wysyta odpowiedzi na komendy.
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10. MODUL KOMUNIKACYJNY CAN MFC1000/512-BSI (OPCJA)

10.1. Informacje ogéine

Modut CAN MFC1000/512 rozszerza mozliwosci komunikacyjne przeksztattnika magazynu
energii BSI o protokét komunikacyjny CANOpen. Za jego posrednictwem mozliwe jest
zdalne sterowanie pracg urzgdzenia oraz odczyt i zapis parametréw konfiguracyjnych, w
tym monitoring parametréw pracy.

Modut CAN jest wykonany w formie obwodu elektronicznego PCB montowanego jako
karta rozszerzen w slocie 0 ptyty sterownika MFC1000/11.

MFC1000/512v2
01-000375-02

~  CcH390012 o , )
sTi005 W L.

i 1
Y, Gl R4
>-miRE
Vg = (Wal (=@l
M. o] =

RO ||
o

¥
gISOI

Rys. 10.1. Widok modutu CAN MFC1000/512
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10.2. Montaz

Podczas montazu modutu, urzgdzenie bezwzglednie musi by¢ wytgczone.
Ptyta sterownika MFC1000/11 takze musi by¢ wytgczona od zasilania.

Montaz polega na umieszczeniu modutu CAN MFC1000/512 (1) w miejscu oznaczonym
jako SLOTO na ptycie gtdéwnej sterownika MFC1000/11 (2).

Nalezy zachowaé szczegélng ostroznos¢ przy umieszczaniu modutu
w 20-pinowym ztaczu - nalezy sprawdzi¢ czy nie ma przesuniec i czy wszystkie piny sg
umieszczone w gniezdzie. Nastepnie nalezy przykreci¢c modut za pomocg dostarczonych
dwoch plastikowych wkretow (3).

1 - Plyta adaptera

CAN MFC1000/512 CAN
2 - Sterownik MFC1000/11
3 - Wkrety mocujace

Rys. 10.2. Montaz modutu CAN MFC1000/513
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10.3. Podiaczenie elektryczne

Podtaczenie elektryczne magistrali CAN do modutu MFC1000/512 odbywa sie poprzez
ztgcze X3 (4-pinowe, raster 5.08mm).

MFC1000,512
01-000375-01

°I: ] C11 ClﬁD
C13MEM

LED1 Funkcjal
LED?2 Funkcja2
LED3 Funkcja3

OO cppp. HHEE m
e OO Sl 20 I
|

N~ O
o
o oY

S1
On/off terminal

Rys. 10.3. Ztgcze X3 - modutu CAN MFC1000/513

Projektujgc potgczenie elektryczne nalezy sie oprze¢ na normie ISO 11898, zadbaé, aby
przewody miaty odpowiednig opornos¢, a dlugos¢ byta dostosowana do predkosci
transmisiji.

Sygnat CAN L podtgczamy pod zacisk nr 2 a sygnat CAN H pod zacisk 4. Zacisk 3 stuzy
do opcjonalnego podtgczenia ekranu przewodu (rys. 10.3). Przetaczniki S1 zatgczajgce
rezystory terminujgce powinny by¢ w pozycji ON gdy urzgdzenie znajduje sie na poczatku
i kohcu magistrali. Schemat uktadu terminujgcego pokazano na rysunku nr 10.4i 10.5.

CAN MFC1000 MFC1000 MFC1000
Nr 1 Nr 2 Nr 3
M a_Ste r S1-Terminal off S1-Terminal off S1-Terminal on
Terminal on
2_1%:: (ZD_I% %4%1 %_IE)I
\ 1] V4 i 7 ] 7 /
|V A V | vV— VU VA V

Rys 10.4. Przykiad podtgczenia urzadzen
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C/?\N H

60R

60R

{
E
/

CAN L

Rys 10.5. Schemat
terminatora

Informacje przekazywane przez diody LED

LED Stan LED Opis
Wolne miganie Stan Stopped
LEDS3 Zielony  |Szybkie miganie Stan Pre-Operational
Zapalona Stan Operational
. Wolne miganie Btad inicjalizacji Can
LED2 Zo6tty R
Zapalona Modut Can zainicjalizowany
Wolne miganie Heartbeat Timeout
LED1 Czerwony - : . .
Szybkie miganie RxPDO Timeout
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11. STEROWANIE PRZEZ CANOPEN

11.1. Konfiguracja magistrali CANOpen

Parametry konfiguracyjne modutu komunikacyjnego CAN zwigzane z pracg magistrali:

par. 46.01 — wybor protokotu komunikacyjnego

par. 46.06 — maksymalny czas odstepu pomiedzy danymi, timeout dla RxPDO
par. 46.07 — wybor reakcji urzgdzenia w przypadku zaniku komunikaciji

(Heartbeat/RxPDO Timeout)

par. 46.10 — numer identyfikacyjny urzgdzenia na magistrali - CAN ID

par. 46.11 — predkosc¢ transmisji
par. 46.12 — profil CAN

Petna lista parametréw konfiguracyjnych zwigzanych z transmisjg za posrednictwem
magistrali CAN znajduje sie w rozdziale 15 ,TABELA PARAMETROW’.

11.2. Zarzadzanie siecig CANOpen - telegramy NMT

Na rys. 11.1 przedstawiono maszyne stanéw NMT, ktéra odpowiada za zarzgdzanie
komunikacjg urzgdzenia slave. Po zatgczeniu zasilania lub resetu urzgdzenia przechodzi
ono automatycznie do stanu Pre-Operational. W stanie tym urzgdzenie slave moze
komunikowac sie z urzgdzeniem master na magistrali jedynie poprzez komunikaty NMT
oraz SDO. Cykliczna komunikacja poprzez komunikaty PDO mozliwa jest tylko w stanie
Operational. W stanie Stopped urzgdzenie przyjmuje jedynie komunikaty NMT, jest to stan

btedu urzgdzenia.

Power On
!
Hardware Reset

v

Reset_Nod e—

> Initialization b
| - J
Initialization
Finished
(—ReseLCommunicalion—[ Pre-Operational }
N\
R
% %
S
)
() -~
L EN
@ ® 2,
[} c ® )
2 S Y B
<] = Q Z:
z @ %, %
2 2
l€——Reset_Communication % ?‘,
o &
;0
[~
w ] a'@ 0%c)
& &
& &
& &
1
J

Reset_Communication—[ Operational

Reset_Node

Rys 11.1. Maszyna NMT

W tabeli 11.1 przedstawiono opis przejs¢ pomiedzy stanami maszyny NMT oraz

odpowiadajgce im kody funkcyjne.
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Tabela 11.1. Opis przej$¢ maszyny stanéw NMT

PrzejScie

Komenda

Opis

Power On

Inicjalizacja nastepuje automatycznie po
zalaczeniu lub resecie urzadzenia

Initialization Finished

Po inicjalizacji urzadzenie automatycznie
przechodzi do stanu Pre-Operational

Start Remote Node 0x01 Start urzadzenia, zezwolenie na transmisje PDO
Zatrzymanie urzgdzenia, wytgcznie transmisji PDO

Stop Remote Node 0x02 oraz SDO

Enter Pre-Operaional 0x80 Zatrzymanie transmisji PDO, SDO nadal aktywne

Reset Node 0x81 Reset, przywrocenie wartosci domysinych

Reset Communication 0x82 Reset komunikacji

Komendy NMT wysytane sg w 1 ramce danych CAN o identyfikatorze 0x000. Ramka
zawiera 2 bajty danych. Pierwszym z nich jest kod NMT, drugim ID urzadzenia, w

przypadku ID 0x00 komenda wysytana jest do wszystkich urzgdzen na magistrali.

Tabela 11.2. Ramka NMT

11-bit ID

BO

Bl

0x000 Komenda NMT

ID Urzadzenia

BSI1000C — instrukcja obstugi
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11.3. Komunikacja poprzez PDO (Proces Data Object)

W tabelach ponizej przedstawiono strukture danych wysytanych w komunikatach PDO
pomiedzy urzgdzeniem master a BSI.

Tabela 11.3. Struktura Rx PDO
PDO Cob ID Word 1 Word 2 Word3 | Word4 Baijty
0x200 + CAN|0x3007, 4 0x3007, 7
Rx PDOL ID ControlWord 1 [ControlWord_2 i 4
0X300 + CAN 0x3007, 2 0x3007, 3 0x3007, 8 0x3007, 9
Rx PDO2 | % D Active Power | Reactive Power| Limit Charge | Limit Discharge 8
Set Set Current Battery| Current Battery
0x3107, 51 0x3107, 52 0x3107, 53 0x3107, 54
Rx PDO3 0x400 + CAN 8
ID FastWrite[1] FastWrite[2] FastWrite[3] FastWrite[4]
0x3107, 55 0x3107, 56 0x3107, 57 0x3107, 58
Rx PDO4 0x500 + CAN 8
ID FastWrite[5] FastWrite[6] FastWrite[7] FastWrite[8]
Tabela 11.4. Struktura Tx PDO
PDO Caob ID Word 1 Word 2 Word 3 Word 4 Bajty
0x180 + CAN 0x3007, 5 0x3007, 6 0x3001, 8 0x3001, 9
Tx PDO1 Grid Active Grid Reactive 8
ID StatusWord_1 | StatusWord 2 Power Power
0x3107, 71 0x3107, 72 0x3107, 73 0x3107, 74
Tx PDO2 0x280 + CAN 8
ID FastRead[1] FastRead[2] FastRead[3] FastRead[4]
0x3107, 75 0x3107, 76 0x3107, 77 0x3107, 78
Tx PDO3 0x380 + CAN 8
ID FastRead[5] FastRead[6] FastRead[7] FastRead[8]
0x3107, 79 0x3107, 80 0x3107, 81 0x3107, 82
Tx PDO4 0x480 + CAN 8
ID FastRead[9] FastRead[10] | FastRead[11] | FastRead[12]
W powyzszych tabelach podano domysine wartosci identyfikatorow obiektow

komunikacyjnych (Cob ID). W zaleznosci od potrzeb mogg by¢ one zmodyfikowane
poprzez odpowiednie parametry z grupy 46.

Transmisja za posrednictwem PDO moze odbywac sie w kilku zdefiniowanych trybach.
Tryb transmisji (tabela nr 11.5) poszczegdélnych PDO ustawiany jest poprzez parametry z
grupy 46. W zaleznosci od wybranego trybu wyzwolenie wysytania PDO przez urzgdzenie
slave moze odbywaé sie co okreslona liczbe odebranych sygnatow SYNC, co
zdefiniowany poprzez parametry z grupy 46 czas event_time lub po odebraniu ramki RTR
(Remote Transmit Request). Sygnat SYNC stuzy takze do synchronizacji czasu, w ktérym
dane zostang zapisane/odczytane z urzadzenia. Identyfikator wiadomosci
synchronizujgcej moze zosta¢ ustawiony poprzez obiekt o adresie 0x1005. Domysina
wartos¢ identyfikatora SYNC to 0x80, ramka bez danych.
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Tabela 11.5. Tryby transmisji PDO
TxPDO
Tryb transmisji Opis
1240 TXPDO wysytane po 1 ... 240
sygnatach SYNC

241...251 WartoSci zabronione

252 TXPDO aktualizowane po sygnale

SYNC, wysytane tylko po RTR

TXPDO akutalizowane i wysytane
tylko po RTR
TXPDO aktualizowane i wysytane
254...255 tylko po uptynieciu czasu event_time

253

lub po RTR
RxPDO
Tryb transmisji Opis
0..240 RxPDO przepisywane do aplikacji po
otrzymaniu sygnatu SYNC
241 255 RxPDO przepisywane

asynchronicznie po odebraniu

Aby umozliwi¢ urzadzeniu slave komunikacje poprzez PDO niezbednym jest zezwolenie
na transmisje poprzez parametry z grupy 46 (patrz rozdziat 15 ,TABELA
PARAMETROW?), parametr Active dla RxPDO oraz parametr Active/RTR dla TxPDO.

Tabela 11.6. Zezwolenie transmisji PDO

s PDO RTR
LEGILESEE Aktywne Aktywne o
0 Nie Nie Rx + Tx
1 Tak Nie Rx + Tx
2 Nie Tak TX
3 Tak Tak TX
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11.4. Przypisanie tablic szybkiego odczytu/zapisu

Aby umozliwi¢ odczyt/zapis wybranych danych procesowych zwigzanych z pracag
przeksztattnika za posrednictwem PDO mozliwe jest przypisanie wartosci parametru lub
punktu charakterystycznego PCH do konkretnego elementu tablic szybkiego
odczytu/zapisu. Kazdy z parametrow lub 999 dostepnych punktéw charakterystycznych
jest liczbg 16-bitowg, ktéra odzwierciedla aktualne warto$ci zwigzane z stanem pracy
uktadu, np. stanami cyfrowych wejsé/wyjs¢ uktadu, wartosciami zadajnikdw czy wyjs¢
blokéw sterownika PLC.

Zapis/Odczyt Danych Przypisanie tablic szybkiego zapisu/odczytu

FastWrite |Adres SDO | PCH FastWrite Wartos¢| Par./PCH
FastWrite[1] | 0x3107, 51 | PCH 750 Par. 49.20 - FastWrite[1] 0 Par. 00.00
FastWrite[20] | 0x3107, 70 | PCH 769 Par.49.39 - FastWrite[20] 9999 Par. 99.99

FastRead |Adres SDO | PCH FastRead 10000 JPCHO
FastRead[1] | 0x3107,71 | PCH 770 Par. 49.0 - FastRead[1]

10999 | PCH 999

FastRead[20] | 0x3107,90 | PCH 789 Par. 49.19 - FastRead[20]

Rys. 11.2. Mapowanie tablic szybkiego odczytu/zapisu

Przypisanie tablic szybkiego odczytu/zapisu nastepuje poprzez wpisanie odpowiedniego
numeru parametru lub PCH do parametru konfiguracyjnego z grupy 49 odpowiadajgcemu
konkretnemu elementowi mapowania tablicy FastRead Ilub FastWrite. Przyktadowo
wpisanie wartosci 10 001 (odpowiadajgcej PCH1 — stan wej. cyfrowego nr 1) do parametru
49.00 (FastRead[1]) umozliwia odczyt stanu wejscia cyfrowego poprzez stowo 1 Tx PDO2
(patrz tab. 11.4) lub poprzez odczyt PCH 770 za pomocg SDO o adresie 0x3107,
71(0x47).
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11.5. Odczyt/zapis parametrow konfiguracyjnych urzadzenia

Odczyt oraz zapis parametrow przeksztattnika mozliwy jest poprzez SDO poczgwszy od
adresu 0x3000 do adresu 0x3063, co odpowiada zakresowi od grupy O do grupy 99.
Parametry konfiguracyjne przeksztattnika zostaty zorganizowane jako grupy o zakresie
0-99 (Index) oraz podgrupy o zakresie 0-99 (Subindex). Aby umozliwi¢ dostep do
parametrow o subindeksie 0 adresowanie subindeksu zostato przesuniete o 1, co
przedstawiono na ponizszym rysunku.

0x30AA, BB
A Subindex + 1 (hex)
Index (hex)

Rys. 11.3. Adresowanie parametrow

11.6. Odczyt/zapis punktow charakterystycznych PCH

Odczyt oraz zapis punktéw charakterystycznych PCH mozliwy jest poprzez SDO
poczgwszy od adresu 0x3100 do adresu 0x3109, co wraz z subindeksami pozwala na
zaadresowanie punktow PCH o zakresie 0-999. Sposéb adresowania PCH ukazano na
ponizszym rysunku.

0x310X, YY 0x3101, 18

(decf*hex) (decrhex)

+1 +1

PCH XYY PCH 123

Rys 8. Adresowanie PCH

Przyktad konwersji na adres SDO
Konwertowany adres PCH: 123
Zapis SDO: 0x310X, YY
Gdzie:
X=1
YY=(23+1)oec = 24pec —  18hex

Zapis po konwersji: 0x3101, 18
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11.7. ,Timeout” komunikacji

Nadzoér oraz wykrywanie przerw w komunikacji pomiedzy przeksztattnikiem a urzgdzeniem
master realizowany jest poprzez protokét Heartbeat.

Heartbeat Consumer

Urzadzenie moze dziata¢ jako Heartbeat Consumer, nastuchujgc komunikatu
o okreslonym Node-ID. W przypadku nie otrzymania komunikatu o okreslonym Node-ID
w czasie zdefiniowanym przez obiekt o adresie 0x1016 nastgpi wywotanie timeout’u
potgczenia. Reakcje urzgdzenia na brak komunikacji definiuje parametr 46.07.

Tabela 11.7. Konfiguracja Heartbeat Consumer
Adres bit 31 ... 24 | bit 23 ... 16 bit 15 ... 0
0x1016 0x00 Node-ID Heartbeat Time

Nastawy domysine:
Node-ID: nastawa wg par. 46.14
Heartbeat Time: nastawa wg par. 46.15

Poza mechanizmem opisanym powyzej istnieje timeout od komunikatu RxPDO. Timeout
liczony jest od chwili przej$cia urzgdzenia w stan Operational. Czas odstepu pomiedzy
poszczegblnymi komunikatami definiuje parametr 46.06. Reakcja urzgdzenia na brak
komunikacji definiuje parametr 46.07.

Heartbeat Producer
Urzadzenie moze dziata¢ jako Heartbeat Producer, wysylajgc co okreslony czas
komunikat o swoim aktualnym stanie.

Tabela 11.8. Konfiguracja Heartbeat Producer
Adres bit 16 ... 0
0x1017 Heartbeat Time

Nastawy domysine:
Heartbeat Time: nastawa wg par. 46.13

Tabela 11.9. Komunikat wysytany przez Heartbeat Producer

Id Komunikatu 1 Byte Stan
4 Stopped
700 + Node-ID 5 Operational
127 Pre-Operational
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12. WSPOLPRACA Z UKLADEM POMIARU MOCY (OPCJA)

Istnieje  mozliwo$¢ uzaleznienia mocy wyjsciowej inwertera od pomiaru mocy
w punkcie przytgczenia obiektu.

W celu aktywacji tego trybu pracy nalezy:
- par. 19.80 ustawic¢ na TAK,
- par. 45.01 ustawi¢ na 3,
- podfgczy¢ ptyte sterownika MFC1000/11 (CH1 zacisk 33,32) poprzez tgcze RS-485
do uktadu licznika EG (A,B).

Tryb kontroli mocy jest aktywny, jezeli nie jest wymuszona moc zadana poprzez
sterowanie zdalne (adr. 40701) Iub z poziomu panelu sterujacego
OP-11. Nastawa rézna od zera wytacza tryb automatyczny.

Dla poprawnej pracy nalezy wysta¢ poprzez tgcze komunikacyjne limity prgdéw DC
(adresy 40707 i 40708).

4 Pobdrmocy z sieci zasilajacej

Par.19.82

Par.19.81 L

Moc magazynu energil

4 Moc odbiornikdw /’\

| ’//—/ . -

il 2 13 14

Rys. 12.1. Przyktadowe przebiegi czasowe poboru mocy
z uktadem EG
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Opis dziatania

Po przekroczeniu poziomu mocy pobieranej z sieci ustawionego parametrem par.19.82
(t2) nastgpi ograniczenie mocy przytacza. W tym czasie zasobnik energii jest
roztadowywany. Jezeli pobér mocy spadnie ponizej poziomu maksymalnego (t3) zasobnik
bedzie pracowat z mocg zadang 0. Jezeli moc pobierana z sieci spadnie ponizej poziomu
okreslonego parametrem 19.81 (t4) zasobnik bedzie tadowany .

Jezeli przez czas ok. 30 sekund moc zasobnika bedzie wynosi¢ 0, uktad DC przejdzie w
tryb uspienia. Strona AC pozostanie w stanie pracy. Wybudzenie nastgpi po czasie ok. 0.3
sekundy od momentu zazgdania mocy.

Sied —
3x400V, N - —

Licz nik ee/
zabezpieczenie

T

Miernik Mocy EG | Skr?tka oo0
N BN BN BN BN BN N O O

M
1 —
: ==
Przeksztattnik AC/DC
BSI
Odbiory elektryczne
BAT.
rys.11-bs-hf-eg

Rys. 12.2. Schemat ideowy podtgczenia miernika mocy EG
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T1

L1 Pl/\v P2

s1  [s2

T2
L2 PLAN P2 .
s1] Is2
T3
L3 P1 A P2 °
s1] [s2

e T

PE| N| L1 L2 L3

X2:1 X2:2 X2:3 X2:4  X2:5 X2:6 BSI

S1
T1(L1) { s2
S1
22 { T

-3

>z |

IeYeYoleYoYell
OURWNE

s1
T3 (L3) { s2

rys.10.1-bsi-hf-eg

Rys. 12.3. Schemat podtgczenia zewnetrznych przektadnikow prgdowych
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13. PUNKTY CHARAKTERYSTYCZNE PCH

Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartos¢ / uwagi
000 |DISABLED Wartos$¢ zawsze rowna L (logiczne 0)
001 Input 1 Stan wejscia cyfrowego nr 1
002 Input 2 Stan wejscia cyfrowego nr 2
003 Input 3 Stan wejscia cyfrowego nr 3
004 |Input4 Stan wejscia cyfrowego nr 4
005 |Inputb Stan wejscia cyfrowego nr 5
006 Input 6 Stan wejscia cyfrowego nr 6
007 Input 7 Stan wejscia cyfrowego nr 7
008 |Input8 Stan wejscia cyfrowego nr 8
009 |Input9 Stan wejscia cyfrowego nr 9
010 Input 10 Stan wejscia cyfrowego nr 10
011..018 | Input 11 .. Input 18 Stan wejs¢ cyfrowych 11..18 (SLOT 0)
021..026 | Input 21 .. Input 26 Stan wejs¢ cyfrowych 21..26 (SLOT 1)
031..036 | Input 31 .. Input 36 Stan wejs¢ cyfrowych 31..36 (SLOT 2)
041..046 | Input 41 .. Input 46 Stan wejs$¢ cyfrowych 41..46 (SLOT 3)
051..056 | Input 51 .. Input 56 Stan wejs¢ cyfrowych 51..56 (SLOT 4)
061..068 | Output 1 .. Output 8 Stan wyjs¢ przekaznikowych K1..K8. H=zatgczony
071..076 | Output 11 .. Output 16 | Stan wyj$¢ przekaznikowych K11..K16 (SLOT 0). H=zatgczony
081..086 | Output 21 .. Output 26 | Stan wyjs¢ przekaznikowych K21..K26 (SLOT 1). H=zatgczony
091..096 | Output 31 .. Output 36 |Stan wyjs¢ przekaznikowych K31..K36 (SLOT 2). H=zatgczony
101..106 | Output 41 .. Output 46 |Stan wyjs¢ przekaznikowych K41..K46 (SLOT 3). H=zatgczony
111..116 | Output 51 .. Output 56 |Stan wyjs¢ przekaznikowych K51..K56 (SLOT 4). H=zatgczony
120 |[An.inp 0 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu wejscia analogowego 0.
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
121 An. inp 1 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 1.
Rozdzielczos$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
122  |An.inp2 Wartos¢ odpowiadajgca napigciu (pradowi) wejécia analogowego 2.
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
123 |An.inp 3 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 3.
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
124 |An.inp4 Warto$¢ odpowiadajaca napieciu (pradowi) wejscia analogowego 4.
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
130 [An.inp 11 Wartos¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 11
(SLOT 0).
Rozdzielczo$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
131 An. inp 12 Warto$¢ odpowiadajaca napieciu (pradowi) wejscia analogowego 12
(SLOT 0).
Rozdzielczos$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
132  |An.inp 21 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (pradowi) wejscia analogowego 21
(SLOT 1).
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
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Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartos¢ / uwagi

133  |An.inp 22 Wartos¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 22
(SLOT 1).
Rozdzielczo$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

134  |An.inp 31 Wartos¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 31
(SLOT 2).
Rozdzielczo$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

135 |An.inp 32 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 32
(SLOT 2).
Rozdzielczo$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

136  |An.inp 41 Wartos¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 41
(SLOT 3).
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

137 |An.inp 42 Warto$¢ odpowiadajaca napieciu (pradowi) wejscia analogowego 42
(SLOT 3).
Rozdzielczos$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

138 | An. inp 51 Wartos¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 51
(SLOT 4).
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

139 |An.inp 52 Wartos¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 52
(SLOT 4).
Rozdzielczos$¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

219 | Grid obs. time Pozostaty czas skanowania parametrow sieci elektrycznej.

220 |DC voltage Napigcie obwodu DC [V]. Kopia warto$ci z par. 01.01.

221 Grid voltage Napiecie od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.05.

222 | Grid freq Czestotliwos¢ napiecia od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.06.

223 | Grid curr L1 Prad w fazie L1 od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.09.

224 | Grid curr L2 Prad w fazie L2 od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.10.

225 Grid curr L3 Prad w fazie L3 od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.11.

250 | Temp max. DCI Najwyzsza z mierzonych temperatur DCI.

251 Temp max. AcR Najwyzsza z mierzonych temperatur AcR.

252 |Temp. Pt100 Temperatura wejscia Pt100 na ptycie MFC1000/11.

310 Ref An. 0 Wartos¢ wejscia analogowego 0 pomnozona przez parametr skali 24.02
i plus offset — par 24.03.

311 Ref An. 1 Wartos¢ wejscia analogowego 1 pomnozona przez parametr skali 24.12
i plus offset — par 24.13.

312 |RefAn. 2 Warto$¢ wejscia analogowego 2 pomnozona przez parametr skali 24.22
i plus offset — par 24.23.

313 Ref An. 3 Wartos¢ wejscia analogowego 3 pomnozona przez parametr skali 24.32
i plus offset — par 24.33.

314 Ref An. 4 Wartos¢ wejscia analogowego 4 pomnozona przez parametr skali 24.42
i plus offset — par 24.43.

318 |Remote HMI Wybdr zrédta sterowania z panelu HMI.

330 100% Sto procent. Wartosé 1000 zawsze odpowiadajgca 100.0% zadajnikéw.

340 Pid err 1 Wartos¢ aktualnego uchybu regulatora PID 1 (Uchyb = Wejscie PID —
Zadajnik PID). Rozdzielczos¢ 0.1%

341 Pid ref 1 Wartos¢ zadajnika regulatora PID 1. Konfigurowane w parametrze
29.01.

342 Pid inp 1 (Wejscie PID) | Wartos¢ wejscia regulatora PID 1. Konfigurowane w parametrze 29.02.
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Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartos¢ / uwagi

345 Pid err 2 Wartos¢ aktualnego uchybu regulatora PID 2 (Uchyb = Wejscie PID —
Zadajnik PID). Rozdzielczo$¢ 0.1%

346 Pid ref 2 Wartos¢ zadajnika regulatora PID 2. Konfigurowane w parametrze
29.21

347 Pid inp 2 Wartos$¢ wejscia regulatora PID 2. Konfigurowane w parametrze 29.22

350 Pid err 3 Wartos¢ aktualnego uchybu regulatora PID 3 (Uchyb = Wejscie PID —
Zadaijnik PID). Rozdzielczos¢ 0.1%

351 Pid ref 3 Wartos¢ zadajnika regulatora PID 3. Konfigurowane w parametrze
29.41.

352 Pid inp 3 Wartos¢ wejscia regulatora PID 3. Konfigurowane w parametrze 29.42.

355 Pid err 4 Wartos¢ aktualnego uchybu regulatora PID 4 (Uchyb = Wejscie PID —
Zadajnik PID). Rozdzielczos¢ 0.1%.

356 |Pidref4 Wartos¢ zadajnika regulatora PID 4. Konfigurowane w parametrze
29.51.

357 Pid inp 4 Wartos¢ wejscia regulatora PID 4. Konfigurowane w parametrze 29.52.

430 Ref. A1 % Warto$¢ odpowiada PCH 380 (zadajnik A1) przeliczonej do wielkosci
wzglednej odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Wartos¢
bez znaku, rozdzielczo$¢ 0.1%.

431 Ref. A2% Wartos¢ odpowiada PCH 381 (zadajnik A2) przeliczonej do wielkosci
wzglednej odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Wartos$¢
bez znaku, rozdzielczo$¢ 0.1%.

432 |Ref.B1% Wartos¢ odpowiada PCH 382 (zadajnik B1) przeliczonej do wielkosci
wzglednej odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Wartosé
bez znaku, rozdzielczos¢ 0.1%.

433 Ref. B2 % Wartos¢ odpowiada PCH 383 (zadajnik B2) przeliczonej do wielkosci
wzglednej odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Warto$¢
bez znaku, rozdzielczo$¢ 0.1%.

434 Freq nom % Warto$¢ odpowiada PCH 384 (zadajnik) przeliczonej do wielkosci
wzglednej odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Wartosé
bez znaku, rozdzielczo$¢ 0.1%.

435 Parametr serwisowy

436 Parametr serwisowy

500 |Inactive Wartos¢ zawsze réwna L (logiczne 0)

508 |Start allow L = generalny brak zezwolenia na prace,
H = jest zezwolenie na prace (zapalona zétta dioda na Panelu
sterujgcym).

512 Comm allowed L = generalny brak zezwolenia na sterowanie uktadem z RS,
H = jest zezwolenie na sterowanie uktadem z RS.
Wartos¢ tego PCH jest kopig PCH okreslonego parametrem /
wskaznikiem 40.07.
W przypadku wyboru sterowania przez RS (par. 20.11, 20.21 lub 20.31,
20.41) i gdy PCH.512 = L wéwczas zadajnik (warto$¢ - PCH.385) oraz
PCH.508 i PCH.509 ustawiane sg na warto$¢ zero. Jezeli parametrami
20.11, 20.21 lub 20.31, 20.41 wybrano sterowanie inne inz RS i
PCH.512 = H, wéwczas mozliwe jest zewnetrzne wymuszenie
sterowania przez RS
Aktywny gdy komunikacja jest dopuszczona - par. 40.07 Enable RS =
531 Allowed.

514 Run H gdy uktad pracuje

515 |Ready H gdy uktad jest gotowy do pracy (nie ma awarii)

516 Fault H gdy wystgpita awaria
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Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartos¢ / uwagi

517 | Not fault H gdy nie ma awarii

518 |Alarm H gdy aktywne jest dowolne ostrzezenie

519 |Alarm /fault H w przypadku gdy wystgpita awaria lub aktywne jest ostrzezenie

520 Blockade Uktad jest zablokowany (brak mozliwosci startu), odwrotnos¢ stanu
PCH 508

524 |Temp Ivl 1 H = temperatura radiatora ukfadu przekroczyta prog okreslony
parametrem 27.04. Par. 27.03 okreslenia szeroko$¢ histerezy.

525 Temp Ivl 2 H = temperatura radiatora ukfadu przekroczyta prog okreslony
parametrem 27.06. Par. 27.05 okresla szerokos¢ histerezy.

528 PT100 Ivl 1 H = temperatura czujnika Pt100 uktadu przekroczyta prog okreslony
parametrem 27.11. Par. 27.10 okreslenia szerokos¢ histerezy.

529 PT100 Ivl 2 H = temperatura czujnika Pt100 uktadu przekroczyta prég okreslony
parametrem 27.13. Par. 27.12 okreslenia szeroko$¢ histerezy.

530 NO/Disabled Wartos¢ zawsze réwna L (logiczne 0)

531 YES/Enabled Warto$¢ zawsze rowna H (logiczne 1)

536 |Outlet 1 PCH zatacza sie szybciej aby mozna byto zatgczy¢ styczniki wyjsciowe.
Kluczowanie tranzystorow wyjsciowych obwodu mocy uruchamiane jest
z opOznieniem podanym w par. 21.17.

538 Run Offgrid H gdy urzadzenie pracuje w trybie off-grid

539 |PreCharg DC H gdy jest zalgczony obwodd tadowania wstepnego DC

540 |Contactor DC H gdy jest zatgczony stycznik DC

541 Contactor AC H gdy jest zatgczony stycznik AC

543 | On/Off Grid L = praca on-grid
H = praca off-grid

544 BattCharging H = tadowanie baterii

545 BattDischarg H = roztadowywanie baterii

548 |OnGrid Act H = praca on-grid

549 | OffGrid Act H = praca off-grid

550 | ReAllOffGrid H = zezwolenie na ponowne przetgczenie sie w tryb off-grid

551 - -

552 |- -

570 |STALA1 Warto$ci stata nr 1..30. Mogg stuzy¢ np. jako wspdtczynniki w

obliczeniach dokonywanych za pomoca Blokéw Uniwersalnych. Sg to
599 STALA 30 kopie parametréw nr 75.01..75.30.
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Nr PCH Nazwa PCH

Funkcja / wartos¢ / uwagi

600 Status awarii

16 najistotniejszych awarii zostato zakodowanych w 16 bitowym
rejestrze:

0 = brak awarii, 1 = aktywna awaria.

Znaczenie poszczegodlnych bitdw:

Nr bitu | Nr awarii

0 240, 241

1 244

2 250

3 220, 221, 222, 223

4 211,212, 213

5 17

Przyktad:

Wartos¢ PCH 600 = 0000 0000 0010 0010 oznacza wystgpienie awarii:
T

Nr bitu: 5 1

Nr awarii: 17 244

601 Status awarii AcR 16 najistotniejszych awarii zostato zakodowanych w 16 bitowym
rejestrze:

0 = brak awarii, 1 = aktywna awaria.
Znaczenie poszczegoélnych bitdw:

Nr Nr awarii Nr Nr awarii Nr Nr awarii
bitu bitu bitu
0 340, 341 6 rezerwa 12 296
1 344 7 325+327 13 295
2 350+359 8 93, 14 rezerwa
372,
931+ 936
3 330+333 9 373, 15 rezerwa
941+946
311+313 10 321 - -
425, 426 1" 370, 371, |- -
911, 912,
921, 922
Przykfad:
Warto$¢ PCH 601 = 0001 0001 0000 0010 oznacza wystagpienie awarii:
1 1 7
Nr bitu: 12 8 1
Nr awarii: 296 372 344

630 Awaria We.AO

H = brak “zyjgcego zera” na Wejsciu Analogowym O (tryb 2...10V,
4..20mA)

632 Ostrzezenie brak
zyjacego zera

H = aktywne ostrzezenie od braku sygnatu na wejsciach analogowych w
trybie 2...10V 4...20mA

700..749 |PCH RS 1...50

Punkty Charakterystyczne dostepne do zapisu przez tgcze RS. Mozliwe
jest wiec zewnetrzne sterowanie procesem, ktéry pobiera dane z tych
PCH.

750..769 | PCH PD write

Po zapisie wartosci (np. przez RS) warto$¢ zostaje skopiowana do
ustalonego parametru lub PCH. Ustawiane za pomoca parametréw
49.20-49.49.

Wartos¢ nie zostaje zapisana do pamieci trwatej uktadu (EEPROM).
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Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartos¢ / uwagi
770..789 | PCH PD read Mozliwos¢ skopiowania do danego PCH wartosci z dowolnego
parametru lub innego PCH. Ustawiane za pomocg parametréw 49.0-
49.19.
830 |[Seqstate1..8 Sterownik PLC. Uktad sekwensera. Warto$¢ H = aktywny stan 1 .. 8
SEKW. STAN 1 .. 8 (wartos¢ H moze przyjmowaé w danej chwili tylko jeden z
PCH.304...311 i to tylko wowczas gdy sekwenser jest wigczony).
838 |SEKW NUMER SEQ | Sterownik PLC. Uktad sekwensera. Numer aktywnego stanu. Wartos¢
tego PCH moze przyjmowac zakres 0...7. (0 = STAN 1 ... 7 = STAN 8).
840 Multiplex 1 Sterownik PLC. Wyjscie multipleksera nr 1. Wartos¢ = L gdy
MULTIPLEXER 1 multiplekser 1 jest wytgczony.
841 Multiplex 2 Sterownik PLC. Wyj$cie multipleksera nr 2. Wartos¢ = L gdy
multiplekser 2 jest wytgczony.
850 |Output CSU Sterownik PLC. Wyjscie Y Bloku Ksztattowania Krzywej X—Y.
Wyjscie BKK
890 |Zegar 50ms Sygnat zegara o okresie 50ms i wypetnieniu 50%.
891 Zegar 1s Sygnat zegara o okresie 1 sekundy i wypetnieniu 50%.
892 |Zegar 1min Sygnat zegara o okresie 1 minuty i wypetnieniu 50%.
893 |Zegar 1h Sygnat zegara o okresie 1 godziny i wypetnieniu 50%.
894 |Zegar 1ms Sygnat zegara o okresie 1ms i wypetnieniu 50%.
900..999 |PLC out 1 .. 100 Sterownik PLC. Wyj$cie Bloku Uniwersalnego nr 1..100. Zalezy od

funkcji jakg spetnia blok. Warto$¢ moze sie zawiera¢ od 0 do 65535.
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Rozdziat 14: KODY AWARII | ALARMOW

14. KODY AWARII | ALARMOW

Kod

Nazwa

awarii | wyswietlana Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
Nieodpowiednia Sg(;?vgzlgia i
Wysokie nap. Za wysoki napiecie bateria POadia( » yp .
17 ; - . baterii lub Awaria
baterii obwodu baterii akumulatorow. kontakt .
Btad pomiaru. skontaklowac sl z
serwisem
Nieodpowiednia Sgcrj?vgze'ﬁia i
Wysokie nap. Za wysoki napiecie bateria podiac - P .
18 - - . baterii lub Awaria
baterii obwodu baterii akumulatorow. K K L
Blad pomiaru S onf[a towac sie z
' serwisem
93...95: btedy zwigzane z nieprawidtowymi parametrami sieci
93 BI_ad_Nap. Sle_czl _ ZbyF nl_skal wa_lrtosc Awaria
Niskie Nap. Sieci napiecia sieci. Sprawdzié wartosé
Napiecie RMS sieci w ng iecia sieci
.. |czasie pracy Zbyt wysoka wartos¢ ple ’
Blad Nap. Sieci |. A .
94 | Wys. Nap. Sieci inwertera wykracza napiecia sieci. W przypadku Awaria
' ' poza dopuszczalng Zakres ST1 L
ST wartos¢ okreslong w powt?rzajac_:ej sie
Blad Nap. Sieci |normach jako$ci sieci. | Zbyt wysoka wartos$¢ ::g ar:tllarll?(lsvzayé sie 7
95 |Wys. Nap. Sieci napiecia sieci. serwisem ¢ Awaria
ST2 Zakres ST2 )
100...199: btedy obwoddw sterowania
101 Blad Btad programu: ST Awaria
program 1 o
Uszkodzona pamie¢ |10 v zasilanie i
Btad programu: programu, yiaczy !
Blad : ponownie zatgczyc. .
102 sterownik obwodu zewnetrzne o Awaria
program 2 s P, Skontaktowac sig z
wyjsciowego zakiocenia serwisem
] elektromagnetyczne )
Blad Btad programu:
103 . . Alarm
program 3 sterownik prostownika
Blad DCI Bfad pamieci modutu | Btad zapisu/odczytu .
105 | EEPROM DCI parametrow na Srontaktowat siez |2
zewnetrznej pamieci . ¢
106 Blad ACR B*ad pamIQCI modu+u (Suma kontro'na serwisem. Awaria
EEPROM AcR CRC)
Wylgczy¢ zasilanie i
ponownie zatgczyc.
110 Blad Btad pamieci Uasrzakrz:f%r\l\? pamiec Z::Z?r(‘):tlac Alarm
EEPROM parametréow parametrow, P ry Awaria
zakfocenia fabryczne.
Skontaktowac si¢ z
serwisem.
Uszkodzenie panelu Sprawdzié
120 |Brak Awaria komunikacji z | sterujgcego lub cF;i czenia. przewdd Alarm
panelu Panelem sterujgcym |przewodu +p02 o P Awaria
taczacego. aczacy.
121 Brak kom. z Brak komunikacji ptyty U;zelzs)ggsnle Sprawdzi¢ Awaria
modutem sterujgcej z modutem sakiécenié potgczenia.
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K°d.. Na_zwa Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
awarii | wyswietlana
Brak komunikacji ptyty | Uszkodzenie .,
o Sprawdzic¢ .
122 |Brak kom. z ACR | sterujgcej z modutem | przewodu, olaczenia Awaria
ACR zaklécenia. poia :
Przekroczony czas Uszkodzenie Sprawdzic¢
123 | Brak kom.1 oczekiwania na p_rzewo'dy,' potgczenie . Alarm
sygnat z RS. niewtasciwie zewnetrzne i Awaria
(COM1) ustawione parametry | poprawnos¢
transmisiji. parametréw RS.
Przekroczony czas Uszkodzenie Sprawdzi¢
124 |Brak kom. 2 oczekiwania na p_rzewqdy,_ potgczenie _ Alarrr_1
sygnat z RS. niewtasciwie zewnetrzne i Awaria
(COM2) ustawione parametry | poprawnos¢
transmisiji. parametréw RS.
Uszkodzenie Sprawdzi¢
Przekroczony czas :
. . przewodu, potfgczenie
oczekiwania na . s . Alarm
125 |Brak kom. 3 niewtasciwie zewnetrzne i :
sygnat z RS. . g Awaria
ustawione parametry | poprawnosc¢
(COM3) - f
transmisiji. parametréw RS.
Przekroczony czas Uszkodzenie .
126 2g/leéom. piyt komunikacji pomiedzy | przewodu, S&ra;iﬁ'iz Awaria
plytami AC i DC zaktécenia. potg '
Przekroczony czas
Brak kom. komunikacji pomledzy Uszkodzenie Sprawdzié .
127 ptytg sterownika a przewodu, . Awaria
EnergyGuard o potaczenia.
modutem Energy zakiécenia.
Guard
Wytgczyc¢ i po chwili
Blad podczas Zewr’ugtrz_ne za’fq_czyc ponownie
. X ; zaktdcenia napiecie zasilajgce.
EEPROM zapis |zapisywania X .
135 ] elektromagnetyczne, | Wgrac¢ parametry Awaria
bledny parametréw do g e
amieci eeprom uszkodzenie pamieci | fabryczne.
pamigct eep EEPROM Skontaktowac sie z
serwisem
Wytgczy¢ i po chwili
Bigd podczas Zakiosona. apieci sasijace
EEPROM odczyt | odczytywania - ) .
136 . .. | elektromagnetyczne, | Wgra¢ parametry Awaria
bledny parametréw z pamieci g L
ceprom uszkodzenie pamieci | fabryczne.
P EEPROM Skontaktowac sie z
serwisem
200...299 Btedy obwodoéw przetwornicy DCI (DC/DC)
Brak czuj. Uszkodzenie czujnika Us;kgdzenle Skontaktowac sie z .
205 czujnika lub . Awaria
temp. temperatury uktadu Serwisem
przewodu tgczgcego
. : - Uszkodzenie .
206 Zw. czuj. Zwarcie czujnika czujnika lub Skonftaktowac SI€Z | Awaria
temp. temperatury Serwisem
przewodu fgczacego
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Kod

Nazwa

awarii | wyswietlana Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
Utrudniony przeptyw
czynnika
Temperatura modutu |chtodzacego.
21 %:n\:/ysf ka 1 IGBT radiatora Przecigzenie ukfadu. Awaria
P wyzsza od 110°C Za wysoka
temperatura
otoczenia
Utrudniony przeptyw | Sprawdzi¢
czynnika skutecznos¢
212 | 7a wysoka Temperatura modutu |chtodzacego. chtodzenia
Tem Y 5 2 IGBT radiatora Przecigzenie uktadu. | przemiennika Awaria
P wyzsza od 110°C Za wysoka (radiator,
temperatura wentylatory)
otoczenia
Utrudniony przeptyw
czynnika
213 Za wysoka Temperatura modutu | chtodzacego.
Temp. 3 3 IGBT radiatora Przecigzenie uktadu. Awaria
(opcja) wyzsza od 110°C Za wysoka
temperatura
otoczenia
Zbyt niska Temperatura radiatora ) . .
217 temperatura 1 |jest nizsza od -10°C | £byt niska Sprawdzié Awaria
Zbvt sk T . diat temperatura efektywnos¢
yt niska emperatura radiatora | gtoczenia ; .
218 temperatura 2 jest nizsza od -10°C ogrzewania Awaria
otwpsage | EOEG napee
. Wysokie napiecie napiecie sieci. . )
220 |Wysokie UDC obwodu DC Zle nastawy Sprawd2|f: nastawy Awaria
hardware . regulatoréw
(hardware) parametréw :
; przeksztattnika,
inwertera
nastawe Udc ref
Zbyt wysokie Sprawdzi¢
. Wysokie napiecie napiecie sieci. parametry sieci
221 Z&ﬁ:ﬁg ubc obwodu DC Zte nastawy zasilajgce;. Awaria
(software) parametréw Skontaktowac sie z
inwertera serwisem
Brak zasilania Niewtasciwe napiecie |Usterka obwodu
zasilania obwodow sterownika Skontaktowac sie z .
222 |15V ; . . Awaria
(opcia) pomiarowych prostownika serwisem
pCl sterowania L1-L2 aktywnego
Zte nastawy
. Za wysoki prad parametréw B o
240 \évgsr?;;dﬁzcrje obwodu DC inwertera,uszkodzen | Sprawdzi¢ napiecie | Awaria
(hardware) ie inwertera, Usterka | Obwodu baterii DC .
dtawika DC Sprawdzi¢ nastawy
regulatorow
Zte “aSttaYVy przeksztattnika.
i parametrow Skontaktowac sie z
. Za wysoki prad ! ! e
241 | Wysoki prad pobierany z sieci inwertera, serwisem Awaria
DC software uszkodzenie
(software) .
inwertera, Usterka
dtawika DC
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K°d.. Na_zwa Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
awarii | wyswietlana
Uszkodzenie modutu
Zwarcie w module Bicél-rawid{owo Sprawdzi¢
250 |DCIGBT Inwertera, zakiécenia p poprawnosc¢ .
. . : podtgczony lub . . Awaria
blad drivera lub nieprawidtowa , podtgczenia dtawika
. uszkodzony dfawik, L
praca dtawika DC . .| Skontaktowa¢ sie z
zwarcie w obwodzie .
serwisem
akumulatora
Sprawdzi¢
Brak baterii Nie podtgczona Zabezpieczenia , podiaf:zema, BMS .
265 (Opcia) Bateria DC rzewod baterii lub Awaria
Pl P Y- skontaktowac sie z
serwisem
o Gleboko Sprawd2|c_
Niskie nap. o . podtaczenia, typ
- Za niskie napiecie roztadowany - .
270 |baterii o baterii lub Awaria
. baterii akumulator,btgd o
(Opcja) : S skontaktowac sie z
pomiaru napiecia .
serwisem
. N Sprawdzi¢
Wysokie nap. . I NleOQpOW|edn|a podtgczenia, typ
y Za wysoki napiecie bateria .. .
272 |baterii " . baterii lub Awaria
. obwodu Baterii akumulatoréw, btad o
(Opcja) : skontaktowac sie z
pomiaru .
serwisem
Blokada zewn Brak sygn_aiu Przerwa w obwodzie Sprawdz|c’ . .
280 DC zezwolenia pracy steruiacym poprawnosc¢ Awaria
ENABLE 1acy potaczen przewodow
Za duze obcigzenie Zapewnié wlasciw
WYS. TEMP. baterii, zte parametry P a
Za wysoka ) . temperature. .
285 |BAT. " tadowania,Za duza . Awaria
. temperatura baterii Skontaktowac sie z
(Opcja) temperatura -
. . producentem baterii
otoczenia baterii
Za niska Zapewni¢ wtasciwg
NIS TEMP. BAT. |Za niska temperatura temperature. .
286 . - temperatura C Awaria
(Opcja) baterii . " Skontaktowac sie z
otoczenia baterii -
producentem baterii
BMS brak I Zte potgczenie Sprawdzi¢
290 |komunikacji Blad komunikacji z przewodow poprawnosc¢ Awaria
: BMS . . . .
(Opcja) komunikacyjnych podtgczen przwoddéw
BMS awaria . Kontakt z serwisem .
291 (Opcia) Btad BMS Awaria uktadu BMS producenta BMS Awaria
300...399: Btedy obwodow przeksztattnika sieciowego AcR
Brak czuj. Uszkodzenie czujnika Us;kgdzenle Skontaktowac sie z .
305 czujnika lub ; Awaria
temp. temperatury uktadu Serwisem
przewodu fgczacego
. . - Uszkodzenie .
306 Zw. czuj. Zwarcie czujnika czujnika lub Skonf[aktowac SI®Z | Awaria
temp. temperatury Serwisem
przewodu tgczgcego
311 | Za wysoka Wysoka temperatura | Utrudniony przeptyw | Sprawdzié¢ Awaria
temp. ACR1 po stronie AC czynnika skuteczno$c¢
- faza L1 chtodzgcego. chtodzenia
Przecigzenie ukfadu. | przemiennika
Za wysoka (radiator,
temperatura wentylatory)
otoczenia
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Kod

Nazwa

- A Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
awarii | wyswietlana
Utrudniony przeptyw
czynnika
Za wysoka Wysoka temperatura |chtodzacego.
312 y po stronie AC Przecigzenie ukfadu. Awaria
temp. ACR2
- faza L2 Za wysoka
temperatura
otoczenia
Utrudniony przeptyw
czynnika
Za wvsoka Wysoka temperatura |chtodzacego.
313 Y po stronie AC Przecigzenie uktadu. Awaria
temp. ACR3
- faza L3 Za wysoka
temperatura
otoczenia
Utrudniony przeptyw
czynnika
Za wysoka Wysoka temperatura |chtodzacego.
314 Y po stronie AC Przecigzenie ukfadu. Awaria
temp. ACR4 .
- przewod N Za wysoka
temperatura
otoczenia
Zbvt niska Temperatura modutu | Zbyt niska Sprawdzi¢
317 y IGBT 1 jest nizsza od |temperatura efektywnos¢ Awaria
temperatura 1 o . )
-10°C otoczenia ogrzewania
Zbvt niska Temperatura modutu | Zbyt niska Sprawdzi¢
318 y IGBT 2 jest nizsza od |temperatura efektywnosé Awaria
temperatura 2 o . :
-10°C otoczenia ogrzewania
Zbvi niska Temperatura modutu | Zbyt niska Sprawdzi¢
319 y IGBT 3 jest nizsza od |temperatura efektywnosé Awaria
temperatura 3 o . .
-10°C otoczenia ogrzewania
Zbyt niskie napiecie w | Nieprawidtowe Sprawdzi¢
320 |Niskie UDC obwodzie parametry sieci parametry sieci Awaria
posredniczgcym DC | zasilajgcej zasilajgcej
Brak obecnosci Sprgvydzm_przewody
napiecia zaS|IaJa(’:(’a o
asilaiacedo w obecnos¢ napiecia
Brak jednej Brak napiecia : jaceg na zaciskach .
321 ... |jednej fazie. o Awaria
fazy fazowego na wejsciu zasilajgcych,Sprawd
Odtaczony lub . S
. | zi¢ wkiadki topikowe
uszkodzony przewod ilani
zasilajgcy. na zasiianiu
inwertera
Zarejestrow_ang Usterka w obwodzie |Sprawdzi¢ obwod
Blad spadek napiecia na ; .
325 . tadowania wstepnego Awaria
ladowania AC 1 |rezystorach ;
; wstepnego tadowania
tadowania wstepnego
Napiecie w obwodzie
Blad Egs;ig?(;czacym M€ | Usterka w obwodzie Sprawdzi¢ obwdd
326 |ladowania AC 2 ysKato - tadowania wstepnego Awaria
(Opcja) odeW|e_dn|eJ w wstepnego tadowania
wartosci w ustalonym
czasie
Brak potwierdzenia Usterka w obwodzie |Sprawdzi¢ obwaod
Blad : ; ; .
327 . zafgczenia stycznika |tadowania wstepnego Awaria
ladowania AC 3 ; :
tadowania wstepnego |wstepnego tadowania
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a}\fv(:rjii wygv?liz:tllaa na Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
Zbyt wysokie
. Wysokie napiecie napiecie sieci.
Wysokie UDC ;
330 ha); dware obwodu DC Zte nastayvy Sprawdzi¢ napiecie Awaria
(hardware) _parametrow sieci zasilajacej.
inwertera Sprawdzi¢ nastawy
Zbyt wysokie regulatoréw_
331 . Wysokie napiecie napiecie sieci. przeksztaitnika,
332 |\Iysokie UDC | sbwodu DC Zle nastawy nastawe Udcref | Awaria
333 (software) parametréw
inwertera
Za wysoki prad Zte nastawy
, pobierany z sieci parametrow Sprawdzié napiecie
340 WyS.C’k' prad (hardware)Zte inwertera,uszkodzen o o ap g Awaria
sieci hardware , . sieci zasilajgce;.
nastawy parametrow | ie inwertera, Usterka | sprawdzi¢ nastawy
inwertera filtra LCL regulatorow
Zte nastawy przeksztattnika,
24 wvsoki brad parametréw nastawe Udc’ref,
341 |Wysoki prad obieyran Esaieci inwertera, Usterka | Skontaktowac sig z Awaria
sieci software (psoftware); filtra serwisem
LCL,uszkodzenie
inwertera,
: Uszkodzenie modutu Sprawd2|c”
Zwarcie w module AcR poprawnosc¢
350.. |ACIGBT Inwertera, zaktocenia Nie .rawi dlowo podfaczenia filtra Awaria
359 |blad drivera lub nieprawidtowa b LCL.
. podtgczony lub C o
praca dfawika AC uszkodzonv filtr LCL Skontaktowac sie z
y serwisem
Zbyt wysoki prad .,
wyjsciowy, Zia azﬁvg?c szaf
Wysoka temp. wentylacja rze\z//o dJQ y:
360 |Filtr LCL Awaria wewnetrzna szafy,Uszkodzony ‘c)zu'nika )\/Nizualnie Alarm
(Opcja) dtawik filtra K ) ‘Jic ’ tan izolacii
LCL uszkodzony okresli¢ stan izolacji
T L dtawika
przewdd czujnika
Zbyt wysoki prad .,
wyjsciowy, Zia \?Vr;;atv:gi!c szaf
Za wysoka temp. Awaria wewnetrzna wentylacja rzev}\//odje y
361 |Filtr LCL : ¢ szafy,Uszkodzony przewody . Awaria
. (dtawik 1) e czujnika,wizualnie
(Opcja) dtawik filtra kreslic stan izolacii
LCL,uszkodzony okresli¢ stan izolacji
T L dfawika
przewod czujnika
Zbyt wysoki prad -
Za wysoka temp. Awaria wewnetrzna wentylacja rzev)\//odje y
362 |Filtr LCL 2 \ ¢ szafy,Uszkodzony  |P™#8WOY | Awaria
. (dtawik2) A czujnika,wizualnie
(Opcja) dtawik filtra kreslié >olacii
LCL,uszkodzony okreslic stan izolacji
T L dfawika
przewdd czujnika
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Kod

Nazwa

- A Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
awarii | wyswietlana
Zadziatato
zabengaczeme w Sprawdzié stan
obwodzie zabezpieczenia
Blad kondensatorow filtra rzewg d czu'ni,ka
365 |konden. LCL Awaria wewnetrzna LCL,przerwany P I Y K J'I" * |Awaria
(Opcja) przewdd styku wizualnie okreslic
pPOMOCNiczego stan kondensatoréw
uszkodzony (np. brak wyciekow)
kondensator
Sprawdzi¢ zasilanie
przeksztattnika.
. ... | Sprawdzi¢ przewody
370 Alwa'rla param. f<f.min Proplemy z J_ako§0|q zasilajgce i Awaria
sieci napiecia zasilania o .
obecnos¢ napiecia
na zaciskach
zasilajgcych
. . . . |Sprawdzi¢
371 Awa_rla param. f>f.max P“"?'e.my z Jgko_sma parametry sieci Awaria
sieci napiecia zasilania e
zasilajgcej
Awaria param Problemy z jakoscig Sprawdzic
372 o ’ U<Umin . o parametry sieci Awaria
sieci napiecia zasilania oo
zasilajgcej
Awaria param Problemy z jakoscig Sprawdzic
373 L ' U>Umax o o parametry sieci Awaria
sieci napiecia zasilania e
zasilajgcej
Awaria param Problemy z jakoscig Sprawdzic
374 o ' Niesymetria e o parametry sieci Awaria
sieci napiecia zasilania oo
zasilajgcej
Problemy z jakoscig | Sprawdzi¢
Za wysoki poziom napiecia zasilania. parametry sieci
378 |Hi_UREF wyjsciowy regulatora Za_pgdy napiecia zasﬂa@cg. Awaria
pragdu (zdane zsilajgcego. Sprawdzi¢ nastawe
napiecie sieciowe) Za niskie napiecie wartosci parametru
UDC refer. 19.10 UDC refer.
Za wysoki Iub za Prok_)lemy zjz_alko_é,ciq Sprawdtzié o
sk poziom _|126i200 relania. | peranety ied
379 |Lo_UREF wyjsciowy regulatora bady napie 13Ce). Awaria
q d zasilajgcego. Sprawdzi¢ nastawe
praau (_za lane Za niskie napiecie wartosci parametru
napiecie sieciowe) UDC refer. 19.10 UDC refer.
Upewnic sie, ze
algorytm sterowania
380 |Ext. block ACR |Brak sygnatu "Enable" | Blokada zewnetrzna Jest poprawny, Awaria
sprawdzi¢
poprawnosc¢
potgczen
Blad wentyl Brak napiecia Uszkodzenie w Skontaktowac sie z
391 ' o obwodzie zasilania . Awaria
ACR zasilania wentylatora serwisem
wentylatora
Zbyt wysoka tzeanﬁe;vrglti \r/viasqu
392 |Blad LCLACR Przegrzanie filtra LCL |temperatura, weV\E)n trz ¢ Awaria
przecigzenie atrz
urzadzenia
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K°d.. Na_zwa Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdzialanie Status
awarii | wyswietlana
Brak otrzymania
Za dlugi czas Przekroczony czas komendy Start AC w | Upewnic sig, ze
393 : . czasie 5 sekund od |algorytm sterowania |Awaria
start AC oczekiwania na AC . ;
otrzymania komendy | jest poprawny
Start DC
Btad wystgpi gdy o
par. 17.19 "Mode | UPeWnic sie, ze
" . . uktad jest wtasciwie
) ) . DC" ustawiony jest )
Zly konfig DC Zta konfiguracja pracy skonfigurowany do .
394 > ; na O lub 1. . Awaria
na off-grid DC dla pracy off-grid . pracy off-grid,
Dla pracy off-grid 7 o
.. |zmieniC ustawienie
par. 17.19 musi by¢
. parametru 17.19
ustawiony na 2.
Nieprawidtowe Zamieni¢ kolejnosé
395 Zla kolejnosc Nieprawidtowa podtgczenie faz L1, |dwodch dowolnych Awaria
faz kolejnos¢ faz L1, L2, |L2, L3 od strony faz od strony sieci
L3 sieci. (L1, L2, L3)
o Sprawdzic¢
Brak sieci - tryb Brak za§|la.n|a od Brak zasilania o podtgczenia i .
397 ; strony sieci AC po o . . Awaria
on-grid - strony sieci AC zabezpieczenia w
sekwencji Start o
torze zasilania
Podczas proby
: Podpieta sie¢ startu w trybie off- Upewni¢ sie, ze sie¢
Siec podczas - ; L . .
398 startu off-arid podczas proby startu | grid uktad wykryt zasilajgca jest Awaria
9 OFF-GRID podtgczong sie¢ odtgczona
zasilajgca
Sprawdzi¢ czy
Brak zezwolenia na |podane jest
prace off-grid zezwolenie na prace
podczas pracy w off-grid.
.| Brak stanu gotowosci |trybie ,auto”. Sprawdzi¢ czy jest .
399 | Brak gotowosci podczas proby startu | Brak sieci AC. sie¢ AC. Awaria
Btad uktadu Sprawdzi¢ uktad
tadowania tadowania
wstepnego wstepnego.
400...499: btedy obwodow wejs¢ / wyjsé
Uszk. Uszkodzenie wejscia
402 o
wejscie A1 analogowego Al1
- — Przy ustawieniu Sprawdzi¢
403 |Yszk- Uszkodzenie wejscia | wejscia z ,zyjgcym | konfiguracie wejsé
wejscie A2 analogowego Al2 zerem” analogowych.
Uszk. Uszkodzenie wejscia | (2-10V 1ub 4-20mA) | Sprawdzic uklad Alarm
404 wejscie A3 analogowego Al3 sygnat wynosi podigczen (urwane
: — ponizej 1V przewody etc.)
405 Uszk. Uszkodzenie wejscia
wejscie A4 analogowego Al4
Sprawdzi¢ czy
Blad Bfad tadowania Brak potwierdzenia |stycznik sie zatgczyt, .
425 . . o X Awaria
ladowania DC 1 |wstepnego 1 stycznika sprawdzi¢ obwdd
kontrolny
Uplynat czas Brak napiecia baterii
Blad Btad tadowania (par.17.40) na ; .
426 . ) . na zaciskach Awaria
ladowania DC 2 |wstepnego 2 zatgczenie stycznika s
DC wejsciowych
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Kod

Nazwa

- A Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
awarii | wyswietlana
. Przecigzenie Sprawdzi¢
f:gglza*?e*gzenie obwodu, zabezpieczenie F+,
450 |DC FUSE w 'écigwe obwodu przerwa w obwodzie |F-, okresli¢ Awaria
m)gc - F+ F- kontrolnym przyczyne
y-F zabezpieczenia przecigzenia
Zadziatato nggé%zeme Sprawdzi¢
451 |FAN FUSE zabezpieczenie QW | o '\ obwodzie |Z208zpieczenie QW, | o
wentylatorow WS1, kontrolnym okresli¢ przyczyne
WS2 zabezpieczenia przecigzenia
Zadziatato . .
zabezpieczenie Nieprawidtowa Sprawdzi¢ stan
452 |ISOLATION P : .. |wartos¢ rezystanciji  |. praw Awaria
kontroli stanu izolacji izolagj izolacji
UBI
Przecigzenie Sprawdzi¢
Zadziatalo obwodu, ii?féﬁ!i‘ii‘;?'zﬁ '
453 |MAIN FUSE ; . przerwa w obwodzie o Awaria
zabezpieczenie Q1 kontrolnym przecigzenia,
zabezpieczenia sprawcjzm
stycznik K1
Przecigzenie .
Zadziatato obwodu, E:tr)z\gdizgzenie a1
454 | MAIN BREAKER | zabezpieczenie przerwa w obwodzie P ’ Awaria
. okresli¢ przyczyne
gtéwne QO kontrolnym eciazenia
zabezpieczenia P a
Sprawdzi¢
Na wejscie cyfrowe \?vrzsythi/gr?ia usterki
455 Aktywne wejscie okreslone w zgwr?etrzne'
Zewnetrzna 5-20 |usterki parametrach grupy S Qlrzney. Awaria
. prawdzi¢
469 zewnetrznej 31 zostat podany o
sygnat napieciowy ustaW|en|g .
parametrow w grupie
31
Przecigzenie s
. . obwodu, Okres_hc? przyczyne
455 MAIN Brak potwierdzenia rzerwa w obwodzie | PrZeciazenia, Awaria
CONTACTOR zatgczenia K1 Eontrolnym sprawdzi¢ stycznik
zabezpieczenia K1
Nieszczelno$é w Sprawdzi¢ czy w
457 | WODA Aktywacja czujnika uktadzie chtodzenia |uktadzie chtodzenia Awaria
zalania 1 wewnatrz nie ma przeciekow
urzadzenia cieczy chtodzgcej
Nieszczelno$¢ w Sprawdzi¢ czy w
458 | WODA Aktywacja czujnika ukfadzie chtodzenia |uktadzie chtodzenia Awaria
zalania 2 wewnatrz nie ma przeciekéw
urzgdzenia cieczy chfodzacej
Ak . - Przecigzenie dtawika Spra\’/vd;m wgrt'oscn
tywacja czumlk_a filtru LCL, Zbyt pra_Qowl napieé
459 |LCL TEMP tgmperqt’ur_y dtawika wysoka temp. wepuowxch. Awaria
filtru wejsciowego wewnatrz Sprawdzi¢
LCL urz d:lenia temperature wew.
a urzadzenia.
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a}\fvz(rjii wygv?liz:t’; na Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
S .. | Sprawdzi¢ wartosci
. - Przecigzenie dtawika —_ o
Aktywacja czujnika filtru LCL, zbyt praddéw i napieé
460 |LCL TEMP tfempera_t’ur.y dtawika wysoka temp. WeJSC'OWXCh' Awaria
filtru wejsciowego wewnatrz Sprawdzi¢
LCL atrz temperature wew.
urzgdzenia .
urzgdzenia.
Sprawdzi¢ i usungé
. . Aktywowany zostat | przyczyne aktywaciji .
480 |Stop awaryjny Stop awaryjny Stop awaryjny Stopu awaryjnego. Awaria
Sprawdzi¢ par. 26.03
900...999: btedy zwigzane z nieprawidtowymi parametrami sieci
900 |Grid ROCOFF Awaria
.. | Nieprawidtowa Zbyt niska warto$¢ | Sprawdzi¢
911 Ellizgacégzgt&ec' czestotliwos¢ napiecia | czestotliwo$ci czestotliwosé Awaria
' sieci napiecia sieci. napiecia sieci. "
Blad Czest. Sieci | Nieprawidtowa Zbyt ms_ka v’va_rtosc Sprawdzi¢
: . . .| czestotliwosci L .
912 |Niska Czest. czestotliwos¢ napiecia Y czestotliwosé Awaria
ST2 sieci napigcia siec. napigcia sieci. "
Zakres ST2. '
.. | Nieprawidtowa Zbyt wysoka wartos¢ | Sprawdzic
921 \I?\}ag %ZZZS;t Sieci czestotliwos¢ napiecia | czestotliwosci czestotliwosé Awaria
ys: ' sieci napiecia sieci. napiecia sieci. "
. . Zbyt wysoka wartos¢ .
Blad Czest. Sieci N|epravy|d+qua .. | czestotliwosci Sprawd_2|c ‘s .
922 czestotliwos¢ napiecia Y czestotliwosé Awaria
Wys. Czest. ST2 sieci napiecia sieci. napiecia sieci. !
Zakres ST2. pie '
Nieprawidtowe . s
Blad Nap. Sieci |napiecie RMS sieci w Zbyf[ n'.Ska. wgrtosc Sprawdzi¢ wartos¢ .
930 Niskie Nap. ST2 |czasie pracy naplecia siecl. napiecia sieci. " Awaria
: ) Zakres ST2. '
inwertera
Blad Nap. Sieci |\ ieprawidfowe Niskie napiecie RMS
s ’ napiecie RMS sieciw | .~ : Sprawdzi¢ wartos¢ .
931 |Niskie Nap.U ; sieci w czasie pracy ) Awaria
czasie pracy ; napiecia sieci.
ST1 inwertera inwertera - faza U.
Zakres ST1.
Blad Nap. Sieci Nieprawidiowe Niskie napiecie RMS
s ' napiecie RMS sieciw | .~ : Sprawdzi¢ wartos¢ .
932 |Niskie Nap.V czasie prac sieci w czasie pracy | ° .o o ciogi 1 Awaria
ST1 inwe rteFr)a y inwertera - faza V. pie '
Zakres ST1.
Blad Nap. Sieci |\ ieprawidfowe Niskie napiecie RMS
s ’ napiecie RMS sieciw | .~ : Sprawdzi¢ wartos¢ .
933 |Niskie Nap.W ; sieci w czasie pracy ) Awaria
czasie pracy ; napiecia sieci.
ST1 inwertera inwertera - faza W.
Zakres ST1.
Blad Nap. Sieci |\ cPrawidfowe Niskie napiecie RMS
ag Nap. napigcie RMS sieciw | .~ . ple Sprawdzi¢ wartos¢ .
934 | Niskie Nap. U czasie prac sieci w czasie pracy | ° .o o ciogi 1 Awaria
ST2 inwe rteFr)a y inwertera - faza U. pie '
Zakres ST2.
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Kod

Nazwa

awarii | wyswietlana Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
Blad Nap. Sieci Nieprawidiowe Niskie napiecie RMS
. ' napiecie RMS sieciw | .~ : Sprawdzi¢ wartosé .
935 |Niskie Nap. V czasie pracy sieci w czasie pracy napiecia sieci. * Awaria
ST2 inwertera inwertera - faza V. ’
Zakres ST2.
Blad Nap. Sieci |\ eprawidiowe Niskie napiecie RMS
936 | Niski ’ napiecie RMS sieciw | .~ : Sprawdzi¢ wartosé .
iskie Nap. W czasie pracy sieci w czasie pracy napiecia sieci. ! Awaria
ST2 inwertera inwertera - faza W. )
Zakres ST2.
Nieprawidtowe Wysokie napieci
Blad Nap. Sieci |napiecie RMS sieci w ySokie napiecie Sprawdzi¢ wartos¢ .
94 Wys. Nap.U ST1 |czasie pracy RMS sieci w czasie napigcia sieci. " Awaria
' ' inwertera pracy inwertera - ’
faza U. Zakres ST1.
Nieprawidtowe Wysokie napiecie
Blad Nap. Sieci |napiecie RMS sieci w YSOKI€ napiecie Sprawdzi¢ wartos¢ .
942 Wys. Nap.V ST1 |czasie pracy RMS sieci w czasie napiecia sieci. " Awaria
' ' inwertera pracy inwertera - ’
faza V. Zakres ST1.
.. | Nieprawidtowe : .
043 \I?\I/ad l\'ilap. \?V'eC' napiecie RMS sieci w Wysok!e hapiecie Sprawdzi¢ wartosé Awari
ys. Nap. czasie pracy RMS sieci w czasie napiecia sieci. ! waria
ST1 inwertera pracy inwertera - ’
faza W. Zakres ST1.
Nieprawidtowe Wysokie napiecie
Blad Nap. Sieci |napiecie RMS sieci w YSOKI€ napiecie Sprawdzi¢ wartos¢ .
944 Wys. Nap.U 10m | czasie pracy RMS sieci w czasie napiecia sieci. " Awaria
' ' inwertera pracy inwertera - ’
faza U. Czas 10 min.
Nieprawidtowe Wysokie napiecie
Blad Nap. Sieci | napiecie RMS sieci w ySOKI€ napigcie Sprawdzi¢ wartosé .
945 Wys. Nap.V 10m | czasie pracy RMS sieci w czasie napiecia sieci. " Awaria
' ' inwertera pracy inwertera - ’
faza V. Czas 10 min.
. . | Nieprawidtowe Wysokie napiecie
046 5\?2 ':fap' \‘?V'eC' napiecie RMS sieci w | RMS sieci w czasie |Sprawdzi¢ wartos¢ Awaria
10¥n. P- czasie pracy pracy inwertera - napiecia sieci. "
inwertera faza W. Czas 10
min.
Nieprawidtowe Wvsokie napieci
Blad Nap. Sieci |napiecie RMS sieci w YySOKI€ napigcie Sprawdzi¢ wartosc .
951 Wys. Nap.U ST2 | czasie pracy RMS sieci w czasie napiecia sieci. " Awaria
' ' inwertera pracy inwertera - ’
faza U. Zakres ST2.
Nieprawidtowe Wysoki -
Blad Nap. Sieci |napiecie RMS sieci w YSOKIE napiecie. Sprawdzi¢ wartos¢ .
952 |\Wys. Nap.V ST2 | czasie prac RMS sieci w czasie | 7o cia sieci. Awaria
ys. Nap. inwerterr)a y pracy inwertera - ple ’
faza V. Zakres ST2.
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K°d.. Na_zwa Opis Mozliwa przyczyna | Przeciwdziatanie Status
awarii | wyswietlana
Blad Nap. Sieci Nieprawidtowe Wysokie napigcie
P napiecie RMS sieci w YSOKIE haplecie. Sprawdzi¢ wartos¢ .
953 |Wys. Nap.W czasie pracy RMS sieci w czasie napiecia sieci. " Awaria
ST2 inwertera pracy inwertera - '
faza W. Zakres ST2.
Niezidentyfikowa .
998 ny blad AcR . - Awaria
Niezidentyfikowa .
999 ny blad DCDC --- . - Awaria
Dw przypadku powtarzajgcej sie awarii nalezy skontaktowac sie z serwisem.
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15. TABELA PARAMETROW

Parametry tylko do odczytu

Roz.: ilos¢ miejsc po przecinku w zapisie danej wartosci (rozdzielczosc),
np. dla wartosci 123

R=0 —-123 R=1—-123 R=2-51.23

[M] — pomiar z modutu master

[S] — pomiar z pierwszego modutu slave

[2] — suma pomiaréw z wszystkich aktywnych modutow

[#] — pomiar z aktualnie wybranego do podglgdu modutu
np. par. 01.01 DC volt. [M] oznacza napiecie obwodu posredniczgcego w module

master
Grupa Nazwa Roz. Opis

Grupa 01: Parametry inwertera sieciowego (AcR)

01.01 DC volt. [M] 0 Napiecie obwodu posredniczgcego DC [V]

01.02 DC volt. 1 [M] 0 Napiecie potowy obwodu posredniczacego DC [V]

01.03 DC volt. 2 [M] 0 Napiecie potowy obwodu posredniczacego DC [V]

01.04 Grid observ. Time 0 Pozostaty czas pomiaru parametréw sieci elektrycznej przed rozpoczeciem pracy
01.05 | Grid vol. M 011 | RIS trsech papise migdzyfazowyah Sioe AG zaslface) przomienmk V)
01.06 Grid freq. [M] 2/33¥ | Czestotliwo$é napiecia miedzyfazowego sieci AC zasilajacej przemiennik [Hz]
01.07 Active power [Z] 0/1" | Moc czynna od strony sieci [kKW]

01.08 Reactive power [Z] 0/1" | Moc bierna od strony sieci [KVAR]

01.09 L1 curr. [Z] 0/14 | Prad fazy L1 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna

01.10 L2 curr. [Z] 0/14 | Prad fazy L2 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna

01.11 L3 curr. [Z] 0/14 | Prad fazy L3 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna

01.12 L1 volt. [M] 0/12 | Napiecie fazowe L1 [V]

01.13 L2 volt. [M] 0/12 | Napiecie fazowe L2 [V]

01.14 L3 volt. [M] 0/12 | Napiecie fazowe L3 [V]

01.15 L1-L2 volt. [M] 0/12 | Napiecie migdzyfazowe L1-L2 [V]

01.16 L2-L3 volt. [M] 0/1? | Napigcie miedzyfazowe L2-L3 [V]

01.17 L3-L1 volt. [M] 0/1? | Napiecie migdzyfazowe L3-L1 [V]

01.20 Batt volt. [M] 0/1® | Napiecie DC baterii [V]

01.21 Batt curr. [] 0/19 | Prad baterii [A]

01.22" | Batt SoC[X] 0 Stopien natadowania Baterii [%]

01.24 Max temp 0 Najwyzsza z temperatur modutow obwodu mocy [°C]

01.25 Fault last 0 Ostatni kod btedu (sterownika, AcR’a lub DCI)

01.26 Fault mod [M] 0 Aktualny kod btedu AcR’a lub DCI

01.30 Active pow. L1 [2] 1 Moc czynna od strony sieci faza L1 [kW]

01.31 Active pow. L2 [Z] 1 Moc czynna od strony sieci faza L2 [kW]

01.32 Active pow. L3 [Z] 1 Moc czynna od strony sieci faza L3 [kW]

01.33 React. pow. L1 [Z] 1 Moc bierna od strony sieci faza L1 [kW]

01.34 React. pow. L2 [Z] 1 Moc bierna od strony sieci faza L2 [kW]

01.35 React. pow. L3 [Z] 1 Moc bierna od strony sieci faza L3 [kW]

Parametry dla wykonania z zewnetrznymi przektadnikami pradowymi - opcja

01.40 External P 0/1" | Suma mocy czynnej pomierzonej w PP-punkt zainstalowania pomiaru pradu [KW]
01.41 External Q 0/1" | Suma mocy biernej pomierzona w PP [kVAR]

01.45 External I L1 0/14 | Prad fazy L1pomierzony w PP [A]

01.46 External | L2 0/14 | Prad fazy L2 pomierzony w PP [A]

01.47 External | L3 0/14 | Prad fazy L3 pomierzony w PP [A]

01.51 External P L1 0/1" | Moc czynna fazy L1 pomierzona w PP [kW]

01.52 External P L2 0/1" | Moc czynna fazy L2 pomierzona w PP [kW]

01.53 External P L3 0/1" | Moc czynna fazy L3 pomierzona w PP [kW]

01.54 External Q L1 0/1" | Moc bierna fazy L1 pomierzony w PP [kVAR]

01.55 External Q L2 0/1" | Moc bierna fazy L2 pomierzony w PP [kVAR]

01.56 External Q L3 0/1" | Moc bierna fazy L3 pomierzony w PP [kVAR]
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Grupa Nazwa Roz. Opis
Grupa 02: Temperatury
02.01 DCI temp 1 [M] 0 Temperatura 1 modutu mocy w bloku DCI uktadu master [°C]
02.02 DCI temp 2 [M] 0 Temperatura 2 modutu mocy w bloku DCI uktadu master [°C]
02.03 DCI temp 3 [M] 0 Temperatura 3 modutu mocy w bloku DCI uktadu master [°C]
02.04 DCI temp 4 [M] 0 Temperatura 4 modutu mocy w bloku DCI uktadu master [°C]
02.05 DCI temp 5 [M] 0 Temperatura 5 modutu mocy w bloku DCI uktadu master [°C]
02.06 DCI temp 6 [M] 0 Temperatura 6 modutu mocy w bloku DCI uktadu master [°C]
02.07 DCI temp 7 [M] 0 Temperatura 7 modutu mocy w bloku DCI uktadu master [°C]
02.08 DCl temp 1 [S] 0 Najwieksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.09 DCI temp 2 [S] 0 Najwieksza temperatura 2 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.10 DCI temp 3 [S] 0 Najwieksza temperatura 3 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.11 DCl temp 4 [S] 0 Najwieksza temperatura 4 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.12 DClI temp 5 [S] 0 Najwieksza temperatura 5 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.13 DCI temp 6 [S] 0 Najwieksza temperatura 6 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.14 DCl temp 7 [S] 0 Najwieksza temperatura 7 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.15 DCI temp max 0 Najwyzsza z temperatur blokéw DCI z wszystkich aktywnych modutéw
02.21 ACR temp 1 [M] 0 Temperatura 1 modutu mocy w bloku AcR uktadu master [°C]
02.22 ACR temp 2 [M] 0 Temperatura 2 modutu mocy w bloku AcR uktadu master [°C]
02.23 ACR temp 3 [M] 0 Temperatura 3 modutu mocy w bloku AcR uktadu master [°C]
02.24 ACR temp 4 [M] 0 Temperatura 4 modutu mocy w bloku AcR uktadu master [°C]
02.25 ACR temp 5 [M] 0 Temperatura 5 modutu mocy w bloku AcR uktadu master [°C]
02.26 ACR temp 6 [M] 0 Temperatura 6 modutu mocy w bloku AcR uktadu master [°C]
02.27 ACR temp 7 [M] 0 Temperatura 7 modutu mocy w bloku AcR uktadu master [°C]
02.28 ACR temp 1 [S] 0 Najwieksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.29 ACR temp 2 [S] 0 Najwieksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.30 ACR temp 3 [S] 0 Najwieksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.31 ACR temp 4 [S] 0 Najwieksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.32 ACR temp 5 [S] 0 Najwieksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.33 ACR temp 6 [S] 0 Najwigksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.34 ACR temp 7 [S] 0 Najwigksza temperatura 1 modutu mocy w bloku ACR z aktywnych uktadéw slave [°C]
02.35 ACR temp max 0 Najwyzsza z temperatur bloku ACR z wszystkich aktywnych modutéw [°C]
02.40 PT100 0 Temperatura z czujnika PT100 [°C]
Grupa 03: wejscia i wyjscia
03.01 DI state 1 - Status wejsc¢ cyfrowych 1..10
03.02 DI state 2 - Status wejs¢ cyfrowych 11..20
03.03 DI state 3 - Status wejs¢ cyfrowych 23..30
03.04 DI state 4 - Status wejs¢ cyfrowych 31..40
03.05 DI state 5 - Status wejs¢ cyfrowych 41..50
03.06 DI state 6 - Status wejs¢ cyfrowych 51..60
03.11 DO state 1 - Status wyjs¢ cyfrowych 1..10
03.12 DO state 2 - Status wyjs¢ cyfrowych 11..16
03.13 DO state 3 - Status wyjs¢ cyfrowych 23..26
03.14 DO state 4 - Status wyjs¢ cyfrowych 31..36
03.15 DO state 5 - Status wyjs¢ cyfrowych 41..46
03.16 DO state 6 - Status wyjs¢ cyfrowych 51..56
03.21 In.AO 2 Warto$¢ na wejsciu analogowym 0
03.22 In.AO Sc 1 Wartos$¢ wejsciu analogowym 0 [%]
03.23 In.A1 2 Wartos¢ na wejsciu analogowym 1
03.24 In.A1 Sc 1 Wartos$¢ na wejsciu analogowym 1 [%]
03.25 In.A2 2 Warto$¢ na wejsciu analogowym 2
03.26 In.A2 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 2 [%]
03.27 In.A3 2 Warto$é na wejsciu analogowym 3
03.28 In.A3 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 3 [%]
03.29 In.A4 2 Wartos¢ na wejsciu analogowym 4
03.30 In.A4 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 4 [%]
03.31 In.A11 1 Wartos¢ na wejsciu analogowym 11
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03.32 In.A11 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 11 [%]
03.33 In.A12 1 Wartos¢ na wejsciu analogowym 12
03.34 In.A12 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 12 [%]
03.35 In.A21 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 21
03.36 In.A21 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 21 [%]
03.37 In.A22 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 22
03.38 In.A22 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 22 [%]
03.39 In.A31 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 31
03.40 In.A31 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 31 [%]
03.41 In.A32 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 32
03.42 In.A32 Sc 1 Wartos$¢ na wejsciu analogowym 32 [%]
03.43 In.A41 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 41
03.44 In.A41 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 41 [%]
03.45 In.A42 1 Wartos¢ na wejsciu analogowym 42
03.46 In.A42 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 42 [%]
03.47 In.A51 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 51
03.48 In.A51 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 51 [%]
03.49 In.A52 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 52
03.50 In.A52 Sc 1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 52 [%)]
03.51 Out A1 2 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 1
03.52 Out A1 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 1 [%]
03.53 Out A2 2 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 2
03.54 Out A2 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 2 [%]
03.55 Out A1 1 Warto$é na wyjsciu analogowym 11
03.56 OutA11 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 11 [%]
03.57 OutA12 1 Wartos¢ na wyjsciu analogowym 12
03.58 OutA12 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 12 [%]
03.59 Out A21 1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 21
03.60 Out A21 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 21 [%]
03.61 Out A22 1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 22
03.62 Out A22 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 22 [%]
03.63 Out A31 1 Wartos¢é na wyjsciu analogowym 31
03.64 Out A31 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 31 [%]
03.65 Out A32 1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 32
03.66 Out A32 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 32 [%]
03.67 Out A41 1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 41
03.68 Out A41 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 41 [%]
03.69 Out A42 1 Wartos¢ na wyjsciu analogowym 42
03.70 Out A42 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 42 [%]
03.71 Out A51 1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 51
03.72 Out A51 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 51 [%]
03.73 Out A52 1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 52
03.74 Out A52 Sc 1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 52 [%]
Grupa 04: zadajniki
04.11 Pid 1 ref 1 Wartos$¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 1 [%)]
04.12 Pid 1 inp. 1 Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 1 [%)]
04.13 Pid 1 err. 1 Uchyb regulatora PID 1 [%]
04.14 Pid 1 out. 1 Warto$¢ wyjsciowa regulatora PID 1 [%]
04.21 Pid 2 ref 1 Wartos¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 2 [%)]
04.22 Pid 2 inp. 1 Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 2 [%]
04.23 Pid 2 err. 1 Uchyb regulatora PID 2 [%]
04.24 Pid 2 out. 1 Warto$¢ wyjsciowa regulatora PID 2 [%]
04.31 Pid 3 ref 1 Warto$¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 3 [%]
04.32 Pid 3 inp. 1 Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 3 [%]
04.33 Pid 3 err. 1 Uchyb regulatora PID 3 [%]
04.34 Pid 3 out. 1 Wartos$¢ wyjsciowa regulatora PID 3 [%]
04.41 Pid 4 ref 1 Wartos$¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 4 [%]
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04.42 Pid 4 inp. 1 Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 4 [%)]
04.43 Pid 4 err. 1 Uchyb regulatora PID 4 [%]
04.44 Pid 4 out. 1 Warto$¢ wyjsciowa regulatora PID 4 [%]
Grupa 07: komunikacja
07.01 Active power set 1 Warto$¢ zadana mocy czynnej [%]
07.02 React. Power set 1 Warto$¢ zadana mocy biernej [%]
07.03 RS CW 0 Podglad ControlWord
07.04 RS SW 0 Podglad StatusWord
07.05 RS SW2 0 Podglad StatusWord2
07.06 RS CW2 0 Podglad ControlWord2
07.07 Batt lim charg. 0 Limit pradu tadowania DC modbus (adres 40707) [A]
07.08 Batt lim disch. 0 Limit pradu roztadowania DC modbus (adres 40708) [A]
07.11 Recv pack. 1 0 llo$¢ otrzymanych pakietéw poprzez kanat 1
07.12 Send pack. 1 0 llos¢ wystanych pakietow poprzez kanat 1
07.13 Act. prot. 1 0 Rodzaj aktywnego protokotu w kanale 1
07.21 Recv pack. 2 0 llo$¢ otrzymanych pakietow poprzez kanat 2
07.22 Send pack. 2 0 llos¢ wystanych pakietow poprzez kanat 2
07.23 Act. prot. 2 0 Rodzaj aktywnego protokotu w kanale 2
07.31 Recv pack. 3 0 llo$¢ otrzymanych pakietow poprzez kanat 3
07.32 Send pack. 3 0 llos¢ wystanych pakietéw poprzez kanat 3
07.33 Act. prot. 3 0 Rodzaj aktywnego protokotu w kanale 3
07.40 Eth. IP 1 0 Adres IP 1
07.41 Eth. IP 2 0 Adres IP 2
07.42 Eth. IP 3 0 Adres IP 3
07.43 Eth. IP 4 0 Adres IP 4
07.44 Eth. MASK 1 0 Maska podsieci 1
07.45 Eth. MASK 2 0 Maska podsieci 2
07.46 Eth. MASK 3 0 Maska podsieci 3
07.47 Eth. MASK 4 0 Maska podsieci 4
07.48 Eth. GW 1 0 Bramka sieciowa 1
07.49 Eth. GW 2 0 Bramka sieciowa 2
07.50 Eth. GW 3 0 Bramka sieciowa 3
07.51 Eth. GW 4 0 Bramka sieciowa 4
07.52 Eth. state 0 Status sieci Internet
07.60 RS ref P L1 1 Podglad warto$ci zadanej mocy czynnej fazy L1 przez kanat RS [%]
07.61 RS ref P L2 1 Podglad warto$ci zadanej mocy czynnej fazy L2 przez kanat RS [%]
07.62 RS ref P L3 1 Podglad warto$ci zadanej mocy czynnej fazy L3 przez kanat RS [%)]
07.63 RS ref Q L1 1 Podglad warto$ci zadanej mocy biernej fazy L1 przez kanat RS [%]
07.64 RS ref Q L2 1 Podglad warto$ci zadanej mocy biernej fazy L2 przez kanat RS [%]
07.65 RS ref Q L3 1 Podglad wartosci zadanej mocy biernej fazy L3 przez kanat RS [%]
07.70 FregRef 3 Podglad wartosci zadanej czestotliwosci dla pracy off-grid
07.71 VoltRef 1 Podglad wartosci zadanego napiecia dla pracy off-grid
Grupa 09: informacje dodatkowe
09.01 Run time 0 llo$¢ godzin pracy przemiennika [h]
09.02 ServiceCode 1 0 Kod serwisowy - staty
09.03 ServiceCode 2 0 Kod serwisowy - tymczasowy 24h
09.10 Ctrl ver 2 Wersja gtéwnego programu sterujgcego
09.11 Ctrl rev 0 Podwersja gtéwnego programu sterujgcego
09.12 BCI-A ver 2 Wersja programu sterujgcego BCI-A (Uktad Master)
09.13 BCI-Arev 0 Podwersja programu sterujgcego BCI-A (Uktad Master)
09.14 ACR-A ver 2 Wersja programu sterujgcego AcR-A (Uktad Master)
09.15 ACR-Arev 0 Podwersja programu sterujgcego AcR-A (Uktad Master)
09.16 BCI-B ver 2 Wersja programu sterujgcego BCI-B (Ukfad Slave 1)
09.17 BCI-B rev 0 Podwersja programu sterujgcego BCI-B (Uktad Slave 1)
09.18 ACR-B ver 2 Wersja programu sterujacego AcR-B (Uktad Slave 1)
09.19 ACR-B rev 0 Podwersja programu sterujgcego AcR-B (Uktad Slave 1)
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09.20 Timer 1 hour 0 llos¢ zliczonych godzin - Timer 1
09.21 Timer 1 minute 0 llos¢ zliczonych minut - Timer 1
09.22 Timer 2 hour 0 llos¢ zliczonych godzin - Timer 2
09.23 Timer 2 minute 0 llo$¢ zliczonych minut - Timer 2
09.24 Timer 3 hour 0 llos¢ zliczonych godzin - Timer 3
09.25 Timer 3 minute 0 llo$¢ zliczonych minut - Timer 3
09.26 Timer 4 hour 0 llos¢ zliczonych godzin - Timer 4
09.27 Timer 4 minute 0 llo$¢ zliczonych minut - Timer 4
09.28 Timer 5 hour 0 llo$¢ zliczonych godzin - Timer 5
09.29 Timer 5 minute 0 llo$¢ zliczonych minut - Timer 5
09.32 ACR ISR Load Avg [#] 0 Parametr serwisowy
09.33 ACR ISR Load Max [#] 0 Parametr serwisowy
09.35 ACR MainLoop [#] 0 Parametr serwisowy

Parametry identyfikacyjne aktualnie obserwowanego modutu [#]

Zmiana aktualnie obserwowanego modutu nastepuje poprzez wcisniecia klawisza ,,F” na panelu sterujgcym OP-11.
Identyfikator aktualnie obserwowanego modutu jest widoczny na gornej belce ekranu obok czasu zegara.

09.51 Iden Unom [#] 0 Napiecie nominalne [V]

09.52 Iden Pnom [#] 1 Moc nominalna [kW]

09.53 Iden Inom [#] 1 Prad nominalny [A]

09.54 Iden Board PCB [#] 0 Wykonanie PCB cztonu DCDC

09.55 Iden Board Ver [#] 0 Wersja PCB cztionu DCDC

09.56 Iden Tmax [#] 0 Maksymalna temperatura pracy [°C]
09.57 Iden Power Mod [#] 0 Typ modutu mocy

09.58 Iden Prog Date [#] 0 Data oprogramowania cztonu DCDC
09.59 Iden DCI Ver [#] 0 Wersja oprogramowania cztonu DCDC
09.60 Iden DCI Rev [#] 0 Rewizja oprogramowania cztonu DCDC
09.61 Iden AcR Ver [#] 0 Wersja oprogramowania cztonu AcR
09.62 Iden AcR Rev [#] 0 Rewizja oprogramowania czionu AcR
09.63 Iden AcR PNom [#] 0 Moc nominalna cztonu AcR [kW]
09.64 Iden DCDC Config[#] 0 Konfiguracja cztonu DC/DC

09.65 Iden AcR Config [#] 0 Konfiguracja czionu AcR

Grupa 10: Parametry obserwowanego modutu

Zmiana aktualnie podglgdanego modutu nastepuje poprzez wcisniecia klawisza ,F” panelu sterujgcym OP-11.
Identyfikator aktualnie obserwowanego modutu jest widoczny na gérnej belce ekranu obok czasu zegara.

Aktualnie wybrany modut do podgladu/komunikaciji

10.00 Selected module [#] 0 ‘0’ — Modut master
‘N’ — Modut salve numer N

10.01 DC volt. [#] 0 Napiecie obwodu posredniczacego DC [V]

10.02 DC1 volt. [#] 0 Potéwka napiecie obwodu posredniczacego DC1 [V] - (opcja)

10.03 DC2 volt. [#] 0 Potéwka napiecia obwodu posredniczagcego DC2 [V] - (opcja)

10.04 Grid freq. [#] 2 Czestotliwo$¢ napiecia miedzyfazowego sieci AC zasilajagcej przemiennik [Hz]

10.05 Grid volt. [#] 0 Napiecie mied;yf?zqwe sieci AC zas[lajgcej prze.m.ienn'ik [V] —.Wa@oéé Srednia z wartosci
rms trzech napie¢ miedzyfazowych sieci AC zasilajgcej przemiennik [V]

10.06 Voltage L1-L2 [#] 1 Napiecie miedzyfazowe L1-L2 [V]

10.07 Voltage L2-L3 [#] 1 Napiecie miedzyfazowe L2-L3 [V]

10.08 Voltage L3-L1 [#] 1 Napiecie miedzyfazowe L3-L1 [V]

10.09 Voltage L1 [#] 1 Napiecie fazowe L1 [V]

10.10 Voltage L2 [#] 1 Napiecie fazowe L2 [V]

10.11 Voltage L3 [#] 1 Napiecie fazowe L3 [V]

10.12 L1 curr. [#] 1 Prad fazy L1 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna

10.13 L2 curr. [#] 1 Prad fazy L2 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna

10.14 L3 curr. [#] 1 Prad fazy L3 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna

10.15 Active Power [#] 0 Moc czynna od strony sieci [kW]

10.16 Active Power L1 [#] 0 Moc czynna od strony sieci w fazie L1 [kW]

10.17 Active Power L2 [#] 0 Moc czynna od strony sieci w fazie L2 [kW]

10.18 Active Power L3 [#] 0 Moc czynna od strony sieci w fazie L3 [kW]

10.19 ReActive Power [#] 0 Moc bierna od strony sieci [kVAR]
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10.20 ReActive Power L1 [#] 0 Moc bierna od strony sieci w fazie L1 [kVAR]
10.21 ReActive Power L2 [#] 0 Moc bierna od strony sieci w fazie L2[kVAR]
10.22 ReActive Power L3 [#] 0 Moc bierna od strony sieci w fazie L3[kVAR]
10.30 BAT Voltage [#] 0 Napiecie DC baterii [V]
10.31 BAT Current [#] 1 Prad baterii [A]
10.34 BAT Fault [#] 0 Kod btedu DC/DC lub ACR
10.35 BMS Fault [#] 0 Kod btedu BMS
10.36 BMS Flags [#] 0 Flagi statusowe modutu BMS
10.37 BMS SoC [#] 1 Stopien natadowania baterii
10.38 BMS SoH [#] 0 Stopien zywotnosci baterii
10.39 BMS Batt Temp [#] 0 Najwieksza temperatura z komérki baterii (battery cell)
10.40 BMS Carg Curr [#] 1 Dopuszczalny prad fadowania, ograniczenie modutu BMS
10.41 BMS Disch Curr [#] 1 Dopuszczalny prad roztadowania, ograniczenie modutu BMS
10.42 BMS Min Volt [#] 0 Minimalne dopuszczalne napiecie baterii, ograniczenie modutu BMS
10.43 BMS Max Volt [#] 0 Maksymalne dopuszczalne napiecie baterii, ograniczenie modutu BMS
10.49 DCI Temp Trafo [#] 0 Temperatura transformatora w bloku DCI [°C]
10.50 DCI Max Temp [#] 0 Maksymalna temperatura w bloku DCI [°C]
10.51 DCI Temp 1 [#] 0 Temperatura 1 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.52 DCI Temp 2 [#] 0 Temperatura 2 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.53 DCI Temp 3 [#] 0 Temperatura 3 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.54 DCI Temp 4 [#] 0 Temperatura 4 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.55 DCI Temp 5 [#] 0 Temperatura 5 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.56 DCI Temp 6 [#] 0 Temperatura 6 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.57 DCI Temp 7 [#] 0 Temperatura 7 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.58 DCI Temp 8 [#] 0 Temperatura 8 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.59 DCI Temp 9 [#] 0 Temperatura 9 modutu mocy w bloku DCI [°C]
10.60 ACR Max Temp [#] 0 Maksymalna temperatura w bloku AcR [°C]
10.61 ACR Temp 1 [#] 0 Temperatura 1 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.62 ACR Temp 2 [#] 0 Temperatura 2 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.63 ACR Temp 3 [#] 0 Temperatura 3 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.64 ACR Temp 4 [#] 0 Temperatura 4 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.65 ACR Temp 5 [#] 0 Temperatura 5 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.66 ACR Temp 6 [#] 0 Temperatura 6 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.67 ACR Temp 7 [#] 0 Temperatura 7 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.68 ACR Temp 8 [#] 0 Temperatura 8 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.69 ACR Temp 9 [#] 0 Temperatura 9 modutu mocy w bloku AcR [°C]
10.70 DCI ACR Max [#] 0 Maksymalna temperatura z modutu BCI oraz AcR [°C]
10.71 DCI Ver [#] 0 Wersja programu sterujgcego BCI
10.72 DCI Rev [#] 0 Rewizja programu sterujgcego BCI
10.73 ACR Ver [#] 0 Wersja programu sterujgcego AcR
10.74 ACR Rev [#] 0 Rewizja programu sterujgcego AcR
10.79 Grid Observ. Time[#] 0 Pozostaly czas pomiaru parametréw sieci elektrycznej przed rozpoczeciem pracy
10.80 ControlWord [#] 0 Podglad ControlWord
10.81 ControlWord Comp [#] 0 Podglad ControlWord Compensate
10.82 StatusWord [#] 0 Podglad StatusWord
10.83 StatusWord?2 [#] 0 Podglad StatusWord2

1) Rozdzielczo$¢ odczytu mocy - ustawiana par. 40.34.

2) Rozdzielczo$¢ odczytu napiecia AC - ustawiana par. 40.32.

3) Rozdzielczo$¢ odczytu czestotliwosci - ustawiana par. 40.35.
4) Rozdzielczo$¢ odczytu pragdu AC - ustawiana par. 40.33.

5) Rozdzielczo$¢ odczytu napiecia baterii - ustawiana par. 40.30.
6) Rozdzielczo$¢ odczytu pradu baterii - ustawiana par. 40.31.
7) Dotyczy uktadéw tréjpoziomowych.
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Parametry do odczytu i zapisu

Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Grupa 17: Additional
0: Brak
1: Nilar
2: BMZ
3: CADWAY
4: SMA
5: LEAF .
17.01 Typ BMS Typ BMS 6- ECO 0 Nie
7: IFS
8: SUNWODA
9: Kechua
10: NRG
11: NRG2
) Maksymalny czas
17.02 Timeout BMS odpowiedzi modutu BMS 0.0..60.0s 0 Tak
{Taré’g\,f;fgﬁf 000 Charging (fadowanie)
17.10 Mode DC . " 001 Discharging (roztadowywanie) 002 Tak
roztadowywanie baterii .
. 002 Dwukierunkowe
akumulatorow
17.11 Limit charge current E;Te'trifrad“ fadowania 0 .. 1000A 200A Tak
17.12 Limit dischar. current | -Im Pradu foziadowywania g 4900 A 200 A Tak
17.13 Batt max DC Maximum napigcie baterii 0..1000 V 592V Tak
17.14 Batt min DC Minimalne napigcie baterii 0..1000 V 446 V Tak
17.15 ramp Ibuck up Rampa narastania pradu 0.0..100.0's 5.0s Tak
wyjéciowego DC
17.16 ramp Ibuck down Rampa opadania prady 0.0..100.0s 50s Tak
wyjsciowego DC
17.17 End charge curr. Prad zakonczenia 0. 10A 5A Tak
tadowania
17.18 Check wire cont. Sprawdzanie ciggtosci 000 No 000 Disabled Tak
przewodu 001 Yes
17.19 Chop kp Volt1 Parametr serwisowy 0.01 .. 327.67 0.12 Tak
17.20 Chop ti Volt1 Parametr serwisowy 0.1..3276.7 ms 15.0 ms Tak
17.21 Chop kp Curr1 Parametr serwisowy 1..32767 % 75% Tak
17.22 Chop ki Curr1 Parametr serwisowy 0.1..3276.7 ms 10.0 ms Tak
17.23 Chop choke Parametr serwisowy 0.000 .. 32.767 mH 0.07mH Tak
17.24 Chop kp Volt 2 Parametr serwisowy 0.01 .. 327.67 0.12 Tak
17.25 Chop ti Volt 2 Parametr serwisowy 0.1..3276.7 ms 15.0 ms Tak
17.26 Chop kp Curr 2 Parametr serwisowy 1..32767 % 75 % Tak
17.27 Chop ki Curr 2 Parametr serwisowy 0.1..32767 ms 10.0 ms Tak
17.28 Chop kp Volt min Parametr serwisowy 0.01 .. 32767 0.12 Tak
17.29 Chop ki Volt min Parametr serwisowy 0.1..3276.7 ms 15.0 ms Tak
17.30 Max voltage Maksymalne napigcie 0..1500 V 500 V Tak
baterii akumulatoréw
17.31 Max current Maksymalny prad baterii 0..1000 A 200 A Tak
akumulatorow
Zmiana skali pomiaru
17.32 UK scale napigcia baterii -5.00 .. 5.00 % 0% Tak
akumulatorow
Zmiana skali pomiaru pradu o o
17.33 IK scale baterii akumulatoréw -5.00 .. 5.00 % 0 % Tak
Stata czasowa filtra pomiaru
17.34 Filter UDC out napigcia baterii 0 .. 5000 ms 3ms Tak
akumulatorow
17.35 Filter IDC out Stata czasowa filtra pomiaru | 400 mg 0ms Tak
pradu baterii akumulatoréw
17.36 IDC offset Ofset pomiaru pradu baterii | 4 55 1000 % 0.00 % Tak
akumulatorow
17.37 Chop sw. freq. Parametr serwisowy 0.0..40.0 kHz 25.0 kHz Tak
17.38 Duty test Parametr serwisowy 0..100 % 0 % Tak
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Nastawa CARIEE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fabryczna podczas
ry pracy
17.39 Boost on Parametr serwisowy gg? ygs 001 Enabled Tak
17.40 Charge time Parametr serwisowy 1.0..6.0s 3.0s Tak
17.41 Discon. time Parametr serwisowy 1..3600 s 300s Tak
17.42 Limit charge power Limit mocy tadowania 0 .. 1000 kW 100 kW Tak
17.43 Limit disch. power Limit mocy roztadowania 0..1000 kW 100 kW Tak
17.44 DC contact volt. Napigcie zatgczenia 0..1000 V 700 V Tak
stycznika DC
GRUPA 18 — Parametry sieciowe
Napigcie znamionowe sieci 230 .. 690V Napiecie
18.01 Nominal grid voltage micdayiazowe Parametr tylko do odczytu, warto$c Znamionowe TAK
azy ustawiana w par. 19.02
Czestotliwos$¢ znamionowa 50Hz, 60Hz Czestotliwosé
18.02 Nominal grid frequency do vabezpieczer Parametr tylko do odczytu, warto$c Znamionowa TAK
P ustawiana w par. 19.03
18.03 Nominal Power Moc znamionowa 0..1.2Pn Pn TAK
18.10 UnderVoltage St1 Prég zabezpieczenia 0.2..1.00 0.85 TAK
podnapigciowego prog 1
Prog zabezpieczenia
18.11 UnderVoltage St1 Time |podnapieciowego prég 1 0.1..100.0 s 12s TAK
- czas
18.12 UnderVoltage St2 Prég zabezpieczenia 0.20 .. 1.00 0.4 TAK
podnapieciowego prog 2
Prog zabezpieczenia 0.10 . 5.00 s
18.13 UnderVoltage St2 Time |podnapieciowego prog 2 T 0.20 s TAK
- czas (rozdzielczos¢: 0.05 s)
Prog zabezpieczenia
18.14 Over\VoltageSt1 nadnapieciowego - 1.00 .. 1.20 1.15 TAK
poziom 1 (bezzwioczny)
Czas zwioki zadziatania
18.15 OverVoltage St1Time | 2206zpieczenia 0.1..100.0 s 0.1s TAK
nadnapigciowego
- poziom 1
Prog zabezpieczenia
18.16 OverVoltageSt2 nadnapigciowego - 1.00 .. 1.30 1.15 TAK
poziom 2 (bezzwioczny)
Czas zwioki zadziatania 010 ..5.00s
18.17 OverVoltageSt2 Time | 2206Zpieczenia | (rozdzielczo$¢: 0.05 s) 0.10s TAK
nadnapigciowego - poziom
Prog zabezpieczenia
18.18 OverVoltage10min nadnapieciowego 10 1.00..1.15 1.10 TAK
minutowego (zwltoczny)
Prég zabezpieczenia 47.0 .. 50.0 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 47.5Hz
18.20 UnderFreqSt1 podczestotliwosciowego ~ |57.0 .. 60.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) | 57,5 Hz TAK
Czas zwloki zadziatania
18.21UnderFreqTimeSt1 zabezpieczenia 0.1..100.0 s 0.1s TAK
podczestotliwosciowego
Prog zabezpieczenia 47.0..50.0 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 47.5 Hz
18.22 UnderFreqSt2 podczestotiiwosciowego | 57.0 .. 60.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) |  57.5 Hz TAK
Czas zwioki zadziatania 0.10 . 5.00 s
18.23UnderFreqTimeSt2 zabezpieczenia (r'ozdéiel'czoéc':' 0.05s) 0.10s TAK
podczestotliwosciowego T
Prog zabezpieczenia 50.0 .. 52.0 Hz  dla fn=50 Hz (par. 18.02) 52.0 Hz
18.24 OverFreq St1 nadczestotiiwosciowego St |60.0 .. 62.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) |  62.0 Hz TAK
Czas zwioki zadziatania
18.25 OverFreqTimeSt1 zabezpieczenia 0.1..100.0 s 0.1s TAK
nadczestotliwosciowego St1
Prog zabezpieczenia 50.0 .. 52.0 Hz  dla fn=50 Hz (par. 18.02) 52.0 Hz
18.26 Overfreq St2 nadczestotliwosciowego St2 |60.0 .. 62.0 Hz  dla fn=60 Hz (par. 18.02) 62.0 Hz TAK
Czas zwioki zadziatania 0.10 . 5.00 s
18.27 OverFreqTimeSt2 zabezpieczenia (rbz déiel.czoéé' 0.05s) 0.10s TAK
nadczestotliwosciowego St2 T
18.28 Rocof Ramp \Q’:Crg;s" zabezpieczenia 0.0 .. 3.0 Hz/min 2.5 Hz/min TAK
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Nastawa
fabryczna

Zmiana
podczas
pracy

18.29 Rocof Time

Stata czasowa
zabezpieczenia Rocof

0.10..1.00s

(rozdzielczos$¢: 0.05 s)

0.10s

TAK

LFSM-U - OPCJA

18.30 Under Treshold freq 1

Prég czestotliwosci sieci
ponizej ktérego zaczyna
by¢ zwiekszana moc
wyjsciowa

46.0 - Wytgcza funkcje

46.0 .. 49.8 Hz
56.0 .. 59.8 Hz

dla fn=50 Hz (par. 18.02)
dla fn=60 Hz (par. 18.02)

49.8 Hz
59.8 Hz

TAK

18.31 UnderFregDroop

Procentowy wzrost limitu
mocy wyjsciowej inwertera
wraz ze spadkiem
czestotliwosci sieci ponizej
progu zadziatania

2.12%

5%

TAK

18.32 UnderFreq PowerRef

QOdniesienie w momencie
przekroczenia progu

PM - moc w momencie
przekroczenia

Pmax - moc nominalna
urzadzenia

0 — Pmax
1—-Pm

Pmax

TAK

18.33 UnderFreq IntentDelay

Opoznienie zadziatania
trybu LFSM-U

0.10..5.00 s

(rozdzielczos$c¢: 0.05 s)

TAK

LFSM-O

18.34 OverFreq Treshold
freq f1

Prég czestotliwosci sieci
powyzej ktérego zaczyna
by¢ ograniczana moc
wyjsciowa inwertera
52.0-Wytgcza funkcje

50.2..52.0 Hz
60.2..62.0 Hz

dla fn=50 Hz (par. 18.02)
dla fn=60 Hz (par. 18.02)

50.2 Hz
60.2 Hz

TAK

18.35 OverFreqDroop

Procentowy spadek limitu
mocy wyjsciowej inwertera
wraz ze wzrostem
czestotliwosci sieci powyzej
progu zadziatania

2.12%

5%

TAK

18.36 Over Freq PowerRef

Odniesienie w momencie
przekroczenia progu
PM-moc w momencie
przekroczenia

Pmax - moc nominalna
urzadzenia

0 — Pmax
1-Pm

Pmax

TAK

18.37 OverFreq IntentDelay

Opoznienie zadziatania
trybu LFSM-O

0.0..20s

TAK

18.38 Fstop

Prég dezaktywac;i
zatrzasnietego limitu w
trybie LFSM-O
>=par.12.22 dezaktywuje
zatrzasniecie limitu

50.0 .. 52.0 Hz
60.0..62.0 Hz

52.0 Hz
62.0 Hz

dla fn=50 Hz (par. 18.02)
dla fn=60 Hz (par. 18.02)

TAK

18.39 UF-Deactivation Time
Fstop

Opodznienie funkcji resetu
limitu

0.0..20s

TAK

Control

18.40 Control Mode

Tryb sterowania generacjg
mocy biernej

0 — Qset

1 —cos @ set
2-QU)

3 — coso(P)
4 — remote

TAK

18.41 Q set

Nastawa mocy biernej jako
procent znamionowej mocy
czynnej urzgdzenia dla
Par.18.40=0

-110 .. +110 %

TAK

18.45 Cosfi set

Nastawa cos ¢ dla
Par.18.40=1

-0.8..0.8

TAK

18.50 uv2

Napiecie dla QuV1
Par.18.40=2

0.80 .. 1.00

0.92

TAK

18.51 Quv2

Q dla uv1
Par.18.40=2

-48 .. 48 %

48%

TAK

18.52 uv1

Napigcie dla QuV1
Par.18.40=2

0.90 .. 1.00

0.94

TAK

18.53 QuVv1

Q dla uv1
Par.18.40=2

-48 .. 48 %

TAK

18.54 oV1

Napigcie dla QoV1
Par.18.40=2

1.00..1.15

1.06

TAK
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Nastawa
fabryczna
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18.55 QoV1

Q dla oV1
Par.18.40=2

-48..48 %

0

TAK

18.56 oV2

Napiecie dla QoV2
Par.18.40=2

1.00..1.15

1.08

TAK

18.57 QoV2

Qdla oV2
Par.18.40=2

-48 .48 %

-48%

TAK

18.58 Time filter

Stata czasowa filtru
regulacji wg charakterystyki
Q(U)

Par.18.40=2

3..60s

TAK

18.59 Lock in power

Poziom mocy do wigczenia
regulacji Q(U)
Par.18.40=2

0..20%

TAK

18.60 Lock out power

Poziom mocy do
wylgczenia regulacji Q(U)
Par.18.40=2

0..20%

TAK

18.62 P1

Warto$¢é mocy P1
charakterystyki cosg(P)
Par.18.40=3

0.01..1.00

0.20

TAK

18.63 cosfi (P1)

Nastawa cosg dla mocy P1
charakterystyki cos@(P)
Par.18.40=3

-09..0.9

1.00

TAK

18.64 P2

Wartos¢é mocy P2
charakterystyki cos¢(P)
Par.18.40=3

0.01..1.00

0.50

TAK

18.65 cosfi (P2)

Nastawa cosg dla mocy P2
charakterystyki cos@(P)
Par.18.40=3

-09..0.9

1.00

TAK

18.66 P3

Warto$¢é mocy P3
charakterystyki cosg(P)
Par.18.40=3

0.01..1.00

1.0

TAK

18.67 cosfi (P3)

Nastawa cos@ dla mocy P3
charakterystyki cos@(P)
Par.18.40=3

-09..0.9

TAK

18.70 Ksc

Nachylenie krzywej
dodawania mocy biernej
podczas zapaddéw

0.0..10.0

TAK

18.71..18.79 rezerwa

18.80 Min F Reconnect

Minimalna czestotliwosé
sieci przy ktorej nastgpi
rozpoczecie pracy po
wystgpieniu awarii
zwigzanej z parametrami
sieci zasilajgcej

47.00 .. 50.00 Hz dla fn=50 Hz
(par. 18.02)

57.00 .. 60.00 Hz dla fn=60 Hz
(par. 18.02)

49.00 Hz

59.50 Hz

TAK

18.81 MaxFReconnect

Maksymalna czestotliwosé
sieci przy ktorej nastgpi
rozpoczecie pracy po
wystgpieniu awarii
zwigzanej z parametrami
sieci zasilajgcej

50.00 .. 52.00 Hz dla fn=50 Hz
(par. 18.02)

60.00 .. 62.00 Hz dla fn=60 Hz
(par. 18.02)

50.05 Hz

60.20 Hz

TAK

18.82 MinUReconnect

Minimalne napiecie sieci
przy ktérym nastgpi
rozpoczecie pracy po
wystgpieniu awarii
zwigzanej z parametrami
sieci zasilajgcej

50 .. 100 %

85%

TAK

18.83 MaxUReconnect

Maksymalne napiecie sieci
przy ktérym nastgpi
rozpoczecie pracy po
wystgpieniu awarii
zwigzanej z parametrami
sieci zasilajgcej

100 .. 120 %

110%

TAK

18.84 Observation time
Reconnect

Czas obserwacji przed
ponownym podtgczeniu do
sieci

10..600 s

60 s

TAK

18.85 ReconnPowerRamp

Stromos¢ narastania limitu
mocy po ponownym
podtaczeniu

6 .. 6000 %/min

10 %/min

TAK
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Minimalna czestotliwosé ?75'1?01'8 3(2).)00 Hz 49.00 Hz
18.90 MinFStart sieci przy ktorej nastgpi par. 16. TAK
rozpoczecie pracy 57.00 .. 60.00 Hz 59.50 Hz
(par. 18.02) ’
Maksymalna czestotliwosé (508'1?01'8 (5)3')00 Hz 50.05 Hz
18.91 MaxFStart sieci przy ktorej nastgpi par. 16. TAK
rozpoczecie pracy 60.00 .. 62.00 Hz 60.20 Hz
(par. 18.02) ’
Minimalne napigcie sieci
18.92 MinUStart przy ktérym nastgpi 50 .. 100 % 85% TAK
rozpoczecie pracy
Maksymalne napiecie sieci
18.93 MaxUStart przy ktérym nastgpi 100 .. 120 % 110% TAK
rozpoczecie pracy
Czas pomiaru parametréow
18.94.Grid ObservationTime | sieci elektrycznej przed 10..600 s 60 s TAK
rozpoczgciem pracy
Stromos¢ narastania limitu | 0 — Disable — funkcja wytgczona D
18.95 Start.PowerRamp mocy po starcie uktadu 5 .. 3000 %/min 0 - Disable TAK
GRUPA 19 - Prostownik aktywny AcR (Active Rectifier)
000 On grid
001 Off grid
19.01 Mode AC Tryb pracy AC 002 Auto 1 000 Tak
003 Auto 2
19.02 Grid voltage Napiecie sieci 0..1500 vV 400 V Tak
19.03 Grid freq. Czestotliwos¢ sieci 45.0 .. 66.0 Hz 50 Hz Tak
19.05 Switch. freq. Czestotliwos¢ kluczowania |2.0 .. 20.0 kHz 5.0kHz Tak
000 NO
19.06 Master 001 YES 000 No Tak
19.10 UDC refer. Zadane napigcie Udc ref 0..2200V 650 V Tak
19.20 Iq refer. Zadany prad bierny % -30.0..30.0 % -4.3 % Tak
19.30 Absorb. limit Parametr serwisowy 0.1..220.0 % 100,0 % Tak
19.31 Gener. limit Parametr serwisowy 0.1..220.0 % 100,0 % Tak
19.35 Limit mocy biernej Limit mocy biernej 0.0 .. 100.0% 60.0% Tak
19.40 Sine fil. induct Indukeyjnosc pd strony 0.000 .. 32.767 mH 0.500 mH Tak
maszyny elektryczej
19.41 Grid fil. induct IndukeyjnosSc od strony sieci | 544 32 767 mH 0.250 mH Tak
elektrycznej
Maksymalna wartos¢
19.45 Max Add V offgrid doregulowania napigcia dla |0 .. 50V 20 Tak
trybu off-grid
Stata K regulatora
. doregulowania napiecia dla o o
19.46 Kp RMS offgrid trybu off-grid regulatora 0 .. 30000 % 100 % Tak
pradu Id
Stata | regulatora
) . doregulowania napiecia dla o o
19.47 Ti RMS offgrid trybu off-grid regulatora 0 .. 30000 % 100 % Tak
pradu Id
19.48 Kp MFR Stata K regulatora 0... 1000% 100 Tak
rezonansowego pradu
Stata TK regulatora
19.49Kp RMS offgrid doregulowania napiecia dia | 45000, 100 Tak
trybu off-grid regulatora
pradu Id
19.50 kp UDC Stata K regulatora napiecia |0 .. 32767 % 160 % Tak
19.51 Ti UDC Stata Ti regulatora napigcia |0 .. 32767 % 290 % Tak
19.55 kp Id Stata K regulatora prgdu Id | -3000 .. 32767 % 90 % Tak
19.56 Ti Id Stata Ti regulatora pragdu ld |0 .. 32767 % 120 % Tak
19.60 kp Iq Stata K regulatora pradu lqg |0 .. 32767 % 90 % Tak
19.61Tilq Stata Ti regulatora pradu lq |0 .. 32767 120 % Tak
. Ttumienie rezonansu filtra 000 NO
19.71 Active dump. LCL 001 YES 000 No Tak
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
. Wigczenie regulacji mocy
19.75 Regl}lgqa czynnej w zaleznosci od 000 No 000 No Tak
czestotliwosci AC R 001 Yes
czestotliwosci
Wigczenie regulacji mocy 000 NIE
19.76 Regulacja napiecia AC | biernej w zaleznosci od 001 TAK 000 No Tak
napiecia 002 TAK Zewnetrzne
Aktywacja wspotpracy z 000 No
19.80 Enable EG modutem Energy Guard 001 Yes 000 No Tak
19.81 EG min active Minimalny prog mocy -3200.0 .. 3200.0 kW 0 KW Tak
czynnej
19.82 EG max active Maksymalny prog mocy -3200.0 .. 3200.0 kW 0 KW Tak
czynnej
19.83 EG min reactive Minimalny prég mocy biernej | -3200.0 .. 3200.0 kVar 0 kVar Tak
19.84 EG max reactive 't\)’i'gfrfgjma'”y Prégmocy | 3500.0 .. 3200.0 kVar 0 kVar Tak
Aktywacja szybkiej regulacji | 000 No
19.85 Fast EnergyGuard mocy modutu Energy Guard | 001 Yes 000 No Tak
19.90 Prad znam przek Prad znamionowy -3000.0 .. 3000.0 A 200.0 A Tak
przektadnika w punkcie PP
Bezposredni pomiar prgdéw 000 No
19.91 Pomiar PP i napie¢ w punkcie PP 000 No Tak
; : 001 Yes
(wykonanie opcjonalne)
Zezwolenie kompensacji 000 No
19.92 Comp HAR PP harmonicznych w punkcie 000 No Tak
A 001 Yes
przylaczenia (PP)
Kompensacja mocy biernej
19.93 Comp. Q PP w punkcie PP 0.4 0 Tak
GRUPA 20 - konfiguracja sterowania
000 No — sterowanie tylko poprzez panel
Zezwolenie na zdalne sterujgcy OP-11
20.01 Remote Control sterowanie przez facza 001 Yes — zrédio sterowania jest 000 No Tak
komunikacyjne wybierane
w par. 20.02
Wybor zrédta sterowania 000 - "---"
zdalnego facza 001 - "Modbus"
20.02 Remote Source komunikacyjnego do 002 - "CanOpen" 000 Tak
zdalnego sterowania 003 - "Modbus+CanOpen"
20.10 Zadana moc czynna dla o o
OP11 Ref Power Sum kazdej z trzech faz - rys. 9.1 -100.0...100.0 % 0.0% Tak
Korekta mocy czynnej dla } o o
20.11 OP11 Ref Pow L1 fazy L1- rys. 9.1 100.0 ..100.0 % 0.0% Tak
Korekta mocy czynnej dla } o o
20.12 OP11 Ref Pow L2 fazy L2- rys. 9.1 100.0 ..100.0 % 0.0% Tak
20.13 OP11 Ref Pow L3 Korekta mocy czynnejdia | 4000 100.0 % 0.0% Tak
fazy L3-rys. 9.1
20.14 Zadana moc bierna dla o o
OP11 Ref Qpower Sum kazdej z trzech faz - rys. 9.1 -100.0..100.0 % 0.0% Tak
20.15 Korekta mocy biernej dla ) o o
OP11 Ref QPow L1 fazy L1- rys. 9.1 100.0..100.0 % 0.0% Tak
20.16 Korekta mocy biernej dla ) o o
OP11 Ref QPow L2 fazy L2- rys. 9.1 100.0..100.0% 0.0% Tak
20.17 Korekta mocy biernej dla } o o
OP11 Ref Qpow L3 fazy L3- rys. 9.1 100.0..100.0 % 0-0% Tak
20.20 Rective Comp On Wiaczenie kompensacii 000 No 000 No Tak
mocy biernej 001 Yes
20.21 OP Harm 3 PP Comp. | \V/aczenie kompensacji 3 | 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
20.22 OP Harm 5 PP Comp. | /V/aczenie kompensacji 5 | 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
20.23 OP Harm 7 PP Comp. | \Vfaczenie kompensacji 7 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
20.24 OP Harm 9 PP Comp. | /V/aczenie kompensacji9 | 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
20.25 OP Harm 11 PP Comp. | /Vfaczenie kompensacji 11| 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
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pracy
20.26 OP Harm 13 PP Comp. | //{aczenie kompensacji 13 | 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
20.27 OP Harm 15 PP Comp. | //{aczenie kompensacji 15 | 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
20.28 OP Harm 17 PP Comp. | \aczenie kompensacji 17| 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
20.29 OP Harm 19 PP Comp. | /aczenie kompensacji 19 | 000 No 000 No Tak
harmonicznej 001 Yes
Grupa 21 — Harmonogram mocy
21.00 Zezwolenie zadawania mocy | 000 No 000 No Tak
Harmonogram mocy aktywny | przez harmonogram 001 Yes
21.04 Power 00:00-00:30 | pio¢ zadanaw godzinach | 1909 100.0 % 0.0% Tak
21.05 Type 00:00-00:30 Rezerwa Tak
21.98 P . . Moc zadana w godzinach o o
. ower 23:30-24:00 23:30-24:00 -100.0 ..100.0 % 0.0% Tak
21.99 Type 23:30-24:00 Rezerwa Tak
Grupa 24 — Wejscia analogowe
000 0-10 V: 0V=0%, 10V=100%
24.01 Cfg. We.AO Konfiguracja wejscia AlO 001 10-0 V: 10V=100%, 0V=0% 000 0-10 V Tak
002 2-10 V: 2V=0%, 10V=100%
24.02 Skala We.A0 Skala zadajnika -500.0 .. 500.0 % 100.0% Tak
analogowego AlO
24.03 Offs. We.A0 Offset zadajnika -500.0 .. 500.0 % 0.0 % Tak
analogowego AlO
24.04 Filtr We.A0 Stata czasowa filtru 0.00 .. 50.00 s 0.10's Tak
dolnoprzepustowego AlO
000 0-10 V: 0V=0%, 10V=100%
001 10-0 V: 10V=100%, 0V=0%
002 2-10 V: 2V=0%, 10V=100%
. . 003 10-2 V: 10V=100%, 2V=0%
24 .11 Cfg. We.A1 Konfiguracja wejscia Al1 004 0-20 mA: 0mA=0%, 20mA=100% 000 0-10 V Tak
005 20-0 mA: 20mA=100%, 0mA=0%
006 4-20mA: 4mA=0%, 20mA=100%
007 20-4 mA: 20mA=100%, 4mA=0%
24.12 Skala We.A1 Skala zadajnika -500.0 .. 500.0 % 100.0% Tak
analogowego Al1
24.13 Offs. We.A1 Offset zadajnika -500.0 .. 500.0 % 0.0 % Tak
analogowego Al1
24.14 Filtr We.A1 Stata czasowa filtru 0.00..50.00 s 0.10's Tak
dolnoprzepustowego Al1
24.21 Cfg. We.A2 Konfiguracja wejscia Al2 Patrz par. 24.11 000 0-10 V Tak
24.22 Skala We.A2 Skala zadajnika -500.0 .. 500.0 % 100.0% Tak
analogowego Al2
24.23 Offs. We.A2 Offset zadajnika -500.0..500.0 % 0.0 % Tak
analogowego Al2
24.24 Filtr We.A2 Stata czasowa filtru 0.00..50.00 s 0.10's Tak
dolnoprzepustowego Al2
24.31 Cfg. We.A3 Konfiguracja wejscia Al3 Patrz par. 24.11 000 0-10 V Tak
24.32 Skala We.A3 Skala zadajnika -500.0..500.0 % 100.0% Tak
analogowego Al3
24.33 Offs. We.A3 Offset zadajnika -500.0 .. 500.0 % 0.0 % Tak
analogowego Al3
24.34 Filtr We.A3 Stata czasowa filtru 0.00..50.00 s 0.10's Tak
dolnoprzepustowego Al3
24.41 Cfg. We.A4 Konfiguracja wejscia Al4 Patrz par. 24.11 000 0-10 V Tak
24.42 Skala We.A4 Skala zadajnika -500.0 .. 500.0 % 100% Tak
analogowego Al4
24.43 Offs. We.A4 Offset zadajnika -500.0 .. 500.0 % 0% Tak
analogowego Al4
24.44 Filtr We.A4 Stata czasowa filtru 0.00..50.00 s 0.10's Tak

Grupa 25 — Wyjscia analogowe
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
000 0-10V: 0V=0%, 10V=100%
001 10-0 V: 10V=0%, 0V=100%
002 2-10 V: 2V=0%, 10V=100%
) . . 003 10-2 V: 10V=0%, 2V=100%
25.01 Cfg. Wy.A1 Konfiguracja wyjscia AO1 004 0-20 mA: OmA=0%. 20mA=100% 000 0-10V Tak
005 20-0 mA: 20mA=0%, OmA=100%
006 4-20 mA: 4mA=0%, 20mA=100%
007 20-4 mA: 20mA=0%, 4mA=100%
230 Predkos¢ ze
Rotation % znakiem
0.0 % = -Nn,
50.0 % =0,
100.0 % = nn
231 Czestotliwos¢
Out freq % wyj$ciowa
100.0 % =fn
232 Czestotliwos¢
Wybér sygnatu do wyjscia Ref freq % zadana 230 Rotation
25.02 Wybor Wy.A1 AO1 100.0 % = fn % Tak
233 Prad wyjsciowy
Curr % 100.0 % =In
234 Obcigzenie ze
Torqg % znakiem
100.0 % = 2Mn,
50.0 % =0,
0.0 % =-2Mn
235 Power % Moc wyjsciowa %
236 Napiecie
Drive volt % wyjsciowe %
25.03 Skala Wy.A1 Skala wyjscia AO1 0.0 ..500.0 % 100 % Tak
25.04 Offset Wy.A1 Ofset wyjscia AO1 -500.0 .. 500.0 0,0 % Tak
Stata czasowa filtru
25.05 Filtr Wy.A1 dolnoprzepustowego wyjscia | 0.00 .. 50.00 0.10 Tak
AO1
25.11 Cfg. Wy.A2 Konfiguracja wyjscia AO2 Patrz par. 25.01 000 0-10V Tak
25.12 Wybor Wy.A2 bor sygnaiu do WyjSeia | patrz par. 25.02 232 Reffreq % |  Tak
25.13 Skala Wy.A2 Skala wyjscia AO2 0.0 ..500.0 % 100.0 % Tak
25.14 Offset A2 out Ofset wyjécia AO2 -500.0 .. 500.0 0.0 % Tak
Stata czasowa filtru
25.15 Filtr Wy.A2 dolnoprzepustowego wyjscia | 0.00 .. 50.00 0.10s Tak
AO2
Grupa 26 — Wejscia cyfrowe
000 Disabled — bez blokady
26.02 Op. block. Zewnetrzna blokada 001 Input 1.. 010 Inpqt 10 — blokada 531 Disabled Tak
pracy aktywna, gdy na wejscie cyfrowe
DI1..DI10 jest podane napigcie
000 Disabled - bez mozliwosci
awaryjnego zatrzymania uktadu
26.03 Em. stop Stop Awaryjny 001 Input 1 .. 010 Input 10 - zatrzymanie | 010 Input10 Tak
awaryjne jednym z
wejs¢ cyfrowych DI1 .. DI10
000 Disabled -
26.08 Enable off Grid Enable off Grid 001 Input 1 .. 010 Input 10 - Enable 010 Input10
wejs¢ cyfrowych DI1 .. DI10
000 Disabled -
26.09 Enable DC 001 Input 1 .. 010 Input 10 - Enable 001 Input1
wejs¢ cyfrowych DI1 .. DI10
000 Denied - wytgczony
Aktvwacia prostownika 001 DI1 .. 010 DI10 — zatgczony, gdy na
26.10 Enable ACR ywacja p wejécie cyfrowe DI1..DI10 jest podane 002 Input2 Tak
aktywnego AcR .
napiecie
531 Allowed — zawsze zatgczony
000 Disabled - brak mozliwosci
Zrodio resetu kasowania usterki z zewnatrz
26.11 Ext. reset 001 Input 1 .. 010 Input 10 - kasowanie 000 Disabled Tak
zewnetrznego h o
usterki za pomocg wejscia cyfrowego
DI1..DI10
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Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

Parametr / Nazwa

Funkcja

Zakres nastaw / jednostka

Nastawa
fabryczna

Zmiana
podczas
pracy

Grupa 27 — Wyjscia przekazn

ikowe: K1 - K16

27.01 F thresh. 1

Czestotliwos¢ progowa 1

0.0 .. 550.0 Hz

25.0 Hz

Tak

27.02 F thresh. 2

Czestotliwos$¢ progowa 2

0.0 .. 550.0 Hz

45.0 Hz

Tak

27.03 Temp.1 min

Minimalna temperatura 1
(PCH 524)

0..120°C

50°C

Tak

27.04 Temp.1 max

Maksymalna temperatura 1
(PCH 524)

0..120°C

75°C

Tak

27.05 Temp.2 min

Minimalna temperatura 2
(PCH 525)

0..120°C

37°C

Tak

27.06 Temp.2 max

Maksymalna temperatura 2
(PCH 525)

0..120°C

40°C

Tak

27.10 PT100 1 min

Minimalna temperatura
PT100 1 (PCH 528)

-200.0 .. 800.0 °C

0°C

Tak

27.11 PT100 1 max

Maksymalna temperatura
PT100 1 (PCH 528)

-200.0 - 800.0 °C

0°C

Tak

27.12 PT100 2 min

Minimalna temperatura
PT100 2 (PCH 529)

-200.0 - 800.0 °C

0°C

Tak

27.13 PT100 2 max

Maksymalna temperatura
PT100 2 (PCH 529)

-200.0 - 800.0 °C

0°C

Tak

27.40 Rel. 1 adr

Funkcja przekaznika K1

514 Run: napiecie jest podane na wyjscie
515 Ready: przemiennik jest gotowy do
pracy
516 Fault: wystgpita awaria
517 Not fault: brak awarii
518 Alarm: aktywny jest alarm
519 Alarm / fault: aktywny jest alarm lub
awaria
520 Blockade: przemiennik jest w stanie
blokady — brak mozliwosci startu
523 Freq Ivl 1: osiggnieta czestotliwos¢
progowa 1
522 Freq Ivl 2: osiggnieta czestotliwosc
progowa 2
523 Freq reached: osiggnieta
czestotliwos¢ zadana
524 Temp Ivl 1: przekroczony pierwszy
poziom temperatury radiatora
525 Temp Ivl 2: przekroczony drugi
poziom temperatury radiatora
526 Curr limit: przekroczony limit pradu
527 Brake: sterowanie zewnegtrznym
hamulcem
528 PT100 Ivl 1: temperatura PT100
osiggneta prog 1
529 PT100 Ivl 2: temperatura PT100
osiggneta prog 2
530 No/Disabled: przekaznik nie aktywny
531 Yes/Enabled: przekaznik zawsze
aktywny
532 PID1 sleep:

PID 1 jest w stanie sleep
533 PID2 sleep:

PID 2 jest w stanie sleep
534 PID3 sleep:

PID 3 jest w stanie sleep
535 PID4 sleep:

PID 4 jest w stanie sleep
538 Run Offgrid
539 PreCharging DC
540 Contactor DC
541 AC Contactor
543 On or Offgrid
544 Batt.Charging
545 Batt.Discharging
548 On grid mode Active
549 Off grid mode Active

515 Ready

Tak

27.41 Rel. 1 time ON

Opdznienie zatgczenia
przekaznika K1

0.00..100.00 s
(0.00 = bez opdznienia)

0.00s

Tak

27.42 Rel. 1 time OFF

Opédznienie wytaczenia
przekaznika K1

0.00 .. 100.00 s
(0.00 = bez opdznienia)

0.00s

Tak
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Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

Nastawa CARIEE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
. Inwersja sygnatu 000 No
27.43 Rel. 1inv przekaznika K1 001 Yes 000 No Tak
27.44 Rel. 2 adr Funkcja przekaznika K2 Jak w parametrze 27.40 514 Run Tak
27.45 Rel. 2 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opoznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K2
27.46 Rel. 2 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K2
. Inwersja sygnatu 000 No
27.47 Rel. 2 inv przekaznika K2 001 Yes 000 No Tak
27.48 Rel. 3 adr Funkcja przekaznika K3 Jak w parametrze 27.40 516 Fault: Tak
27.49 Rel. 3 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K3
27.50 Rel. 3 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K3
. Inwersja sygnatu 000 No
27.51 Rel. 3 inv przekaznika K3 001 Yes 000 No Tak
539
27.52 Rel. 4 adr Funkcja przekaznika K4 Jak w parametrze 27.40 PreCharging Tak
DC
27.53 Rel. 4 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opoznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K4
27.54 Rel. 4 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K4
. Inwersja sygnatu 000 No
27.55 Rel. 4 inv przekaznika K4 001 Yes 000 No Tak
. - 540 Contactor
27.56 Rel. 5 adr Funkcja przekaznika K5 Jak w parametrze 27.40 DC Tak
27.57 Rel. 5 time ON Opéznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K5
27.58 Rel. 5 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K5
. Inwersja sygnatu 000 No
27.59 Rel. 5 inv przekaznika K5 001 Yes 000 No Tak
27.60 Rel. 6 adr Funkcja przekaznika K6 Jak w parametrze 27.40 g?f(;:?gallow Tak
27.61 Rel. 6 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opoznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K6
27.62 Rel. 6 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K6
. Inwersja sygnatu 000 No
27.63 Rel. 6 inv przekaznika K6 001 Yes 000 No Tak
27.64 Rel. 7 adr Funkcja przekaznika K7 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.65 Rel. 7 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K7
27.66 Rel. 7 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K7
. Inwersja sygnatu 000 No
27.67 Rel. 7 inv przekaznika K7 001 Yes 000 No Tak
27.68 Rel. 8 adr Funkcja przekaznika K8 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.69 Rel. 8 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K8
27.70 Rel. 8 time OFF Opéznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K8
. Inwersja sygnatu 000 No
27.71 Rel. 8 inv przekaznika K8 001 Yes 000 No Tak
27.75 Rel. 11 adr Funkcja przekaznika K11 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.76 Rel. 11 time ON Opéznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K11
27.77 Rel. 11 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K11
. Inwersja sygnatu 000 No
27.78 Rel. 11 inv przekaznika K11 001 Yes 000 No Tak
27.79 Rel. 12 adr Funkcja przekaznika K12 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.80 Rel. 12 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K12
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Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

przekaznika K24

Nastawa ATIEGE
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fabryczna podczas
ry pracy
27.81 Rel. 12 time OFF Srggigfrﬂ:fawgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
27.82 Rel. 12 inv g‘r‘geegzanfg’grl‘a“z‘ gg? $:s 000 No Tak
27.83 Rel. 13 adr Funkcja przekaznika K13 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.84 Rel. 13 time ON F?f’;gigzﬂfazs’%cze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
27.85 Rel. 13 time OFF Sr‘;‘e’ig';r:‘i:fa"l"(ﬁgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
27.86 Rel. 13 inv Lﬁgg&:’;"nﬁg’fﬁg gg? $:s 000 No Tak
27.87 Rel. 14 adr Funkcja przekaznika K14 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.88 Rel. 14 time ON F?rzgigfr:‘ifazzﬁcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
27.89 Rel. 14 time OFF Sg‘;igfr:‘i:fa"}"(y;‘jcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
27.90 Rel. 14 inv L”r‘gsgfnfgg’z": gg? $:s 000 No Tak
27.91 Rel. 15 adr Funkcja przekaznika K15 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.92 Rel. 15 time ON Srzgigfr’]‘i:faﬂ%"ze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
27.93 Rel. 15 time OFF Sggigfrﬂ:fa‘w?m”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
27.94 Rel. 15 inv L”r‘g:gfnfgg"gg gg? $:s 000 No Tak
27.95 Rel. 16 adr Funkcja przekaznika K16 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.96 Rel. 16 time ON Srzgigf;fazf’%"ze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
27.97 Rel. 16 time OFF Srggigfr:‘ifa""’(ﬁgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.98 Rel. 16 inv przekaznika K16 001 Yes 000 No Tak
Grupa 28 — Wyjscia przekaznikowe: K21 - K56
28.00 Rel. 21 adr Funkcja przekaznika K21 | Jak w parametrze 27.40 g‘::nt’a‘ftor Tak
28.01 Rel. 21 time ON F?f’;gigzﬂfazsgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.02 Rel. 21 time OFF ;?riiigfrﬂfa%?“e”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.03 Rel. 21 inv oreckegnite K21 001 Yos 000 No Tak
539
28.04 Rel. 22 adr Funkcja przekaznika K22 Jak w parametrze 27.40 PreCharging Tak
DC
28.05 Rel. 22 time ON Srzgigfr:}:fazsgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.06 Rel. 22 time OFF ‘?r’igizzﬂfa"l"gg?ze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.07 Rel. 22 inv Dreokagnika K22 001 Yos 000 No Tak
28.08 Rel. 23 adr Funkcja przekaznika K23 Jak w parametrze 27.40 SD‘;'? Contactor Tak
28.09 Rel. 23 time ON Srzgigfr’]‘i:fazzg’ze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.10 Rel. 23 time OFF F?r‘;gig';:‘ifa%gcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.11 Rel. 23 inv przekaznika K23 001 Yes 000 No Tak
28.12 Rel. 24 adr Funkcja przekaznika K24 Jak w parametrze 27.40 g‘:':t Charging Tak
28.13 Rel. 24 time ON Srzgigfr:}:faz}jgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.14 Rel. 24 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
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Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

Nastawa CARIEE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
. Inwersja sygnatu 000 No
28.15 Rel. 24 inv przekaznika K24 001 Yes 000 No Tak
28.16 Rel. 25 adr Funkcja przekaznika K25 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.17 Rel. 25 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opodznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K25
28.18 Rel. 25 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K25
. Inwersja sygnatu 000 No
28.19 Rel. 25 inv przekaznika K25 001 Yes 000 No Tak
28.20 Rel. 26 adr Funkcja przekaznika K26 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.23 Rel. 26 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K26
28.22 Rel. 26 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K26
. Inwersja sygnatu 000 No
28.23 Rel. 26 inv przekaznika K26 001 Yes 000 No Tak
28.25 Rel. 31 adr Funkcja przekaznika K31 Jak w parametrze 27.40 gto Contactor Tak
28.26 Rel. 31 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K31
28.27 Rel. 31 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opSznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K31
. Inwersja sygnatu 000 No
28.28 Rel. 31 inv przekaznika K31 001 Yes 000 No Tak
28.29 Rel. 32 adr Funkcja przekaznika K32 Jak w parametrze 27.40 514 Run Tak
28.30 Rel. 32 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opSznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K32
28.31 Rel. 32 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K32
. Inwersja sygnatu 000 No
28.32 Rel. 32 inv przekaznika K32 001 Yes 000 No Tak
28.33 Rel. 33 adr Funkcja przekaznika K33 Jak w parametrze 27.40 516 Fault Tak
28.34 Rel. 33 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K33
28.35 Rel. 33 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K33
. Inwersja sygnatu 000 No
28.36 Rel. 33 inv przekaznika K33 001 Yes 000 No Tak
28.37 Rel. 34 adr Funkcja przekaznika K34 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.38 Rel. 34 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K34
28.39 Rel. 34 time OFF Opoznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K34
. Inwersja sygnatu 000 No
28.40 Rel. 34 inv przekaznika K34 001 Yes 000 No Tak
28.41 Rel. 35 adr Funkcja przekaznika K35 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.42 Rel. 35 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K35
28.43 Rel. 35 time OFF Opéznienie wytaczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K35
. Inwersja sygnatu 000 No
28.44 Rel. 35 inv przekaznika K35 001 Yes 000 No Tak
28.45 Rel. 36 adr Funkcja przekaznika K36 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.46 Rel. 36 time ON Opéznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K36
28.47 Rel. 36 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K36
. Inwersja sygnatu 000 No
28.48 Rel. 36 inv przekaznika K36 001 Yes 000 No Tak
545
28.50 Rel. 41 adr Funkcja przekaznika K41 Jak w parametrze 27.40 Batt.Dischargi Tak
ng
28.51 Rel. 41 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K41
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Zmiana
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fZSStzrlnaa podczas
ry pracy
28.52 Rel. 41 time OFF Srggigfrﬂ:fawﬁcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.53 Rel. 41 inv oreokagnike Ka1 001 Yos 000 No Tak
28.54 Rel. 42 adr Funkcja przekaznika K42 Jak w parametrze 27.40 g::’:t Charging Tak
28.55 Rel. 42 time ON r?r‘;gigfr’]‘i:fazﬂaz"ze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.56 Rel. 42 time OFF Sj;gigfr:‘i:fa","(ﬁfze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.57 Rel. 42 inv L”r‘g:gfmsg;ﬂ; oo v 000 No Tak
28.58 Rel. 43 adr Funkcja przekaznika K43 Jak w parametrze 27.40 515 ready Tak
28.59 Rel. 43 time ON F?r‘;gig';:‘ifazfgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.60 Rel. 43 time OFF Srggigfr:‘ifa‘mgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez op6znienia) | 0.00s Tak
28.61 Rel. 43 inv L”r‘g:gfnfg’gl‘(j"g gg? $:s 000 No Tak
28.62 Rel. 44 adr Funkcja przekaznika K44 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.63 Rel. 44 time ON Srzgigfr:‘i:fafﬁcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.64 Rel. 44 time OFF Sriiigfﬁfaﬁﬁi"zema 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.65 Rel. 44 inv L’}‘g:;:’zanf‘lz’f’&i"z v 000 No Tak
28.66 Rel. 45 adr Funkcja przekaznika K45 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.67 Rel. 45 time ON Srzgigfr:}:fazsﬁcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.68 Rel. 45 time OFF Srggigfrﬂ:fawgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.69 Rel. 45 inv L’}‘gg&:’;‘nfg’ﬂ‘a"g gg? $:s 000 No Tak
28.70 Rel. 46 adr Funkcja przekaznika K46 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.71 Rel. 46 time ON Srggigfr::fazsﬂcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.72 Rel. 46 time OFF Sr‘;‘e’ig';r:‘i:fa"l"(ﬁgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.73 Rel. 46 inv oreokagnika KAG 001 Yos 000 No Tak
545
28.75 Rel. 51 adr Funkcja przekaznika K51 Jak w parametrze 27.40 Batt.Dischargi Tak
ng
28.76 Rel. 51 time ON Srzgigfr:}:fazsfﬁcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.77 Rel. 51 time OFF Srggigfrﬂ:fa%‘jcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.78 Rel. 51 inv preokagnike K51 001 Yos 000 No Tak
28.79 Rel. 52 adr Funkcja przekaznika K52 Jak w parametrze 27.40 g::’:t Charging Tak
28.80 Rel. 52 time ON r?r‘;gigfr’]‘i:fazz*sazcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.81 Rel. 52 time OFF Sj;gigfr:‘i:fa‘%?ze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.82 Rel. 52 inv L”r‘g:gfnfgﬂ"’g; ooe v 000 No Tak
28.83 Rel. 53 adr Funkcja przekaznika K53 Jak w parametrze 27.40 515 Ready Tak
28.84 Rel. 53 time ON F?r‘;gig';:‘ifazfgcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
28.85 Rel. 53 time OFF Srggigfr:‘ifa%gcze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opoznienia) | 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.86 Rel. 53 inv przekaznika K53 001 Yes 000 No Tak
28.87 Rel. 54 adr Funkcja przekaznika K54 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
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28.88 Rel. 54 time ON Opéznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K54
28.89 Rel. 54 time OFF Opoznienie wytgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K54
. Inwersja sygnatu 000 No
28.90 Rel. 54 inv przekaznika K54 001 Yes 000 No Tak
28.91 Rel. 55 adr Funkcja przekaznika K55 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.92 Rel. 55 time ON OpéZnienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K55
28.93 Rel. 55 time OFF Opoznienie wylgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K55
. Inwersja sygnatu 000 No
28.94 Rel. 55 inv przekaznika K55 001 Yes 000 No Tak
28.95 Rel. 56 adr Funkcja przekaznika K56 Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.96 Rel. 56 time ON Opoznienie zataczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K56
28.97 Rel. 56 ime OFF Opoznienie wylgczenia 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) | 0.00s Tak
przekaznika K56
. Inwersja sygnatu 000 No
28.98 Rel. 56 inv przekaznika K56 001 Yes 000 No Tak
Grupa 31 — Usterki zewnetrzne
000 Disabled — Wyigczone
31.00 exFault 0 in A Wybér zrod!a A usterki 001 Input 1 .. 010 Ir_\pl_lt 10 — zrodio A jest 000 Disabled Tak
zewnetrznej 0 aktywne, gdy na wejscia cyfrowe DI1 ..
DI10 jest podane napiecie
000 Disabled - Wytgczone
31.01 exFault 0 in B Wybor zrod!a B usterki 001 Input 1.. 010 Ir)pqt 10 - Zrodto B jest 000 Disabled Tak
zewnetrznej 0 aktywne, gdy na wejscia cyfrowe DI1 ..
DI10 jest podane napiecie
000 - Nieaktywny
Logika usterki zewnetrznej 0 | 001 - ,,A” AND ,,B” 000
31.02 exFault 0 config pomiedzy zrédtami ,A” (par. | 002 - ,,A” OR ,B” Nieaktvwn Tak
31.00)i,B” (par. 31.01) 003 - ,A” XOR ,,B” ywny
004 - “NOT A” AND “B”
Opédznienie pomigdzy
31.03 exFault 0 delay wystgpieniem usterki a 0.00..320.00 s 1.00s Tak
aktywacjg awarii
31.04 Fault text 0 Tekst awari 0. 49 . 0 Tak
Patrz parametry w grupie 44
31.05 .. 31.99 Analogicznie jak wyzej
Grupa 32 — Wejscia analogowe: reakcja na brak sygnatu
Aktywacja reakcji na brak 000 Disabled - nie zgtaszaj usterki
sygnatu (<2V) na wejsciach | 001 Input 1 .. 010 Input 10 - zgtoszenie
32.01 Sw.on Al analogowych AlO, Al1, ..., usterki, gdy na wejscie 000 Disabled Tak
Al52, gdy to wejscie nie jest | cyfrowe DI1..DI10 jest podane napigcie
uzyte jako zadajnik 531 Enabled - zawsze zgtaszaj usterke
000 None - uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone
Reakcja na brak sygnatu ostrzezenie
na wejsciu analogowym AIO: | 002 Fault - uktad zatrzyma sie i zostanie
poziom napiecia jest nizszy | wyswietlony komunikat
82.02 Re.4mAerr 0 od 2V lub pradu od 4mA — 003 Last freq. - zostanie wyswietlone 000 None Tak
zaleznie od konfiguracji w ostrzezenie, czestotliwos¢ zostanie na
grupie 24 poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15
32.03 Re.dmAerr 1 Al1 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.04 Re.dmAerr 2 Al2 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.05 Re.dmAerr 3 Al3 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.06 Re.dmAerr4 Al4 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.10 Re.4mAerr 11 Al11 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.11 Re.dmAerr 12 Al12 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.12 Re.4mAerr 21 Al21 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.13 Re.4mAerr 22 Al22 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.14 Re.4mAerr 31 Al31 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
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32.15 Re.4mAerr 32 AI32 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.16 Re.dmAerr 41 Al41 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.17 Re.dmAerr 42 Al42 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.18 Re.dmAerr 51 Al51 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.19 Re.4mAerr 52 AI52 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
Grupa 33
001 Warning - zostanie wyswietlone
Reakcja na brak komunikacji | ostrzezenie, uktad bedzie kontynuowat
33.10 AcR fail. Re z modutem AcR lub prace z zadang czestotliwoscig 002 Fault Tak
uszkodzenie modutu AcR 002 Fault - uktad zatrzyma sig i zostanie
wyswietlony komunikat
000 None - uktad nie zareaguje
001 Warning -zostanie wyswietlone
ostrzezenie
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sig i zostanie
33.11 Re. RS lack komunikacji przez tgcze gggvl\:':g??ryez?r_n;gsllt(:;ie wySwietione 000 None Tak
RS ostrzezenie, czestotliwos¢ zostanie na
poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15
33.12 Rs lack Dopuszczalny czas braku 1 g 30 Tak
komunikacji RS
Reakcja na brak
33.50 Re.brak Klaw Klawiatury . Jak w par. 33.11 000 None Tak
(tylko dla zadawania z
klawiatury)
33.51 Czas br.Klaw Dopuszczalny czas braku |5 350 30 Tak
klawiatury
Grupa 34: Nadzor pozostale
Wartos$¢ pradu
34.01 10C trip level zabezpieczenia 0 ..200% 120% Tak
nadprgdowego
Grupa 35: Auto-restarty
Maksymalna liczba 0 - bez restartow
35.01 Rest. max count automatycznveh 1 ... 6 —liczba restartéw w czasie 0 Tak
yezny okreslonym w par. 35.02
35.02 Rest. time Czas restartow 0..1200.0s 60 s Tak
35.03 Rest. delay Opodznienie restartow 0.0..100s 10s Tak
Automatyczny restart po NO - brak restartu
35.04 Rest. low dc awarii Niskie Udc YES - zezwolenie na restart NO Tak
. Automatyczny restart po NO - brak restartu
35.05 Rest. high dc awarii Wysokie Udc YES — zezwolenie na restart NO Tak
. Automatyczny restart po NO - brak restartu
35.06 Rest. high curr awarii Wysoki prad YES — zezwolenie na restart NO Tak
Automatyczny restart po _
35.07 Rest. high temp awarii Wysoka temperatura $I(E)S _b;ilévrveosl,;a:]rit: na restart NO Tak
radiatora
Automatyczny restart po _
35.08 Rest. analog in. awarii Blad wejécia $E’S rakrestany ot NO Tak
analogowego
Automatyczny restart po
35.09 Rest. others wystgpieniu awarii innych sgs_—b;z;l;vzisl:aar:it: na restart NO Tak
niz w par. 35.04-35.07
Grupa 40
. 000 No: edycja parametréw odblokowana
40.01 Par. block Blokada parametrow 001 Yes: edycja parametréw zablokowana 000 No Tak
40.03 Jezyk Jezyk gg? ggﬁ's':h 000 English Tak
40.04 Default param. Wgrywanie nastaw Wymagany poziom dostepu Pd2 Nie
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000 No: Wigczenie blokady zapisu do
pamieci EEPROM. Parametry mozna
P2 . . . zmienia¢, jednak nie zostang one
ezwolenie na zapis zmian zapamietane po wytgczeniu zasilania
40.05 Enable EEPROM parametrow w nieulotnej 00? Y. ‘?‘_ Wi po wyigczer d . 001 Yes Tak
amieci EEPROM es: Wigczanie zapisu do pamigci
p EEPROM. Zmieniane parametry zostang
zapamietane po wytgczeniu zasilania.
Wymagany poziom dostepu PD2.
000 No
Dostep do petnej listy 001 Yes: wartosci parametréow bedgcych
40.06 Full PCH punktéw wskaznikami (np. par 40.07) mozna 000 No Tak
charakterystycznych (PCH) | zmienia¢ w petnym zakresie
PCH.0 ... PCH.999
000 Denied: praca z RS zabroniona
001 Input 1 .. 010 Input 10: wigczanie
zezwolenia RS za pomocg wejscia
Zezwolenie na sterowanie cyfrowego
40.07 Enable RS pracg przemiennika poprzez 531 AII'owed: praca z RS. dqzwolona 531 Allowed Tak
Uwaga: powyzsze ustawienie dot.
ztgcze RS, np. Start/Stop . L
sterowania pracg przemiennika (start/stop,
predkos$c¢ wyjsciowa, itp. Parametr ten nie
ma wplywu na mozliwo$¢ wgrywania |
zgrywania parametrow z przemiennika.
1..247
4011 Unit number Numer |d(_entyf|kacyjny 0 — tryb Modbus Master: kom_unlkgqa _ 12 Tak
urzgdzenia Modbus wewnetrzna pomiedzy przemiennikami
MFC
40.12 Slave modules Liczba modutéw slave Liczba dostepnych modutéw slave 0 Nie
Zezwolenie na prace
modutu, kodowane bitowo 000 No .
40.13 Module enabled b0 — uktad master 001 Yes 000 No Nie
b15 — uktad salve nr 15
Zmiana rozdzielczosci 000 No
40.30 Batt 0.1V res. odczytu napiecia baterii 000 No Nie
001 Yes
do 0.1V
Zmiana rozdzielczosci 000 No
40.31 Batt 0.1Ares. odczytu napiecia baterii 000 No Nie
001 Yes
do 0.1V
Zmiana rozdzielczosci 000 No
40.32 Grid 0.1V res. odczytu napiecia sieci 000 No Nie
001 Yes
do 0.1V
Zmiana rozdzielczosci 000 No
40.33 Grid 0.1Ares. odczytu pradu sieci 000 No Nie
001 Yes
do0.1A
Zmiana rozdzielczosci 000 No
40.34 Grid 0.1kW res. odczytu mocy sieci 001 Yes 000 No Nie
do 0.1 kW/kVar
Zmiana rozdzielczosci 000 No
40.35 Grid 0.001Hz res. odczytu napiecia sieci 000 No Nie
001 Yes
do 0.001 Hz
Grupa 41 — Konfiguracja wyswietlacza panelu sterujacego
41.00 Scr. 1 number Parametr serwisowy 1.4 3 Tak
41.01 Scr. 2 number Parametr serwisowy 1.4 3 Tak
41.02 Scr. 3 number Parametr serwisowy 1.4 3 Tak
41.10 1.1 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.11 1.1 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.03F out Tak
41.12 1.2 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.13 1.2 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) SS;SGMOtor Tak
41.14 1.3 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.15 1.3 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) ?ooré)f;\mt Tak
41.16 1.4 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.17 1.4 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.18 1.1 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.19 1.1 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 000.03F out Tak
41.20 1.2 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
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41.23 1.2 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) SS;EGMotor Tak
41.22 1.3 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.23 1.3 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) ?(Pr.(?usym Tak
41.24 1.4 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.25 1.4 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.30 2.1 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.31 21 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.13la curr. Tak
41.32 2.2 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4133 2.2 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.141b curr Tak
41.34 2.3 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4135 2.3 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.15Ic curr Tak
41.36 2.4 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4137 24 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.40 3.1 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.41 3.1 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 01.01Motor n Tak
41.42 3.2 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4143 3.2 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) ?;rgfym Tak
41.44 3.3 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4145 3.3 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) g;\.A(fl)grOutput Tak
41.46 3.4 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.47 3.4 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.50 Down left Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 200?]? Tak
41.51 Down right Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.05 Tak
’ : Mot torque
Grupa 42 — Parametry uzytkownika
. . Mnoznik predkosci wyswietlanej jako
42.01 Nproc scale ﬁkgli:etaslfzan|a parametr 00.00 N process 100 % Tak
0.0 ... 500.0 %
Jednostka wyswietlana dla par. 00.00.
001V, 002 A, 003 Hz, 004 rpm, 005 %,
006 Ohm, 007 kHz, 008 'C, 009 kW,
. 010 Nm, 011 kWh, 012 mH, 013 s
42.02 Nproc unit Jednostka N Procesu 014 h, 015 ms, 016 mOhm, 017 m/s 005 % Tak
018 pcs, 019 imp, 020 Hpa, 023 Bar
022 m, 023 mm, 024 m/m, 025 Wb
026 MWh, 027 kVar, 028 min, 029 mA
llos& mieisc dziesietnvch llo$¢ miejsc dziesietnych dla parametru
42.03 Nproc decimal ! etny 00.00 N process 1 Tak
N Procesu 0.3
Liczba jednostek przypadajgcych na jeden
42.10 Rot scale Skala licznika obrotow obrot enkodera 1 Tak
0 .. 32000
42.11 Rot reset Reset licznika obrotow 0..999 000 Disabled Yes
42.20 User par adr 1 Zrédio jednostek 0..999 000 Disabled Tak
uzytkownika 1
42.23 User par unit 1 Typ jednostki uzytkownika 1 | Patrz par. 42.02 005 % Tak
llo$¢ miejsc dziesietnych
42.22 User par dec 1 jednostki uzytkownika 1 0..3 1 Tak
42.23 User par text 1 joKstiednostid uzytiownika | _ 49 0 Tak
42.24 .. 42.99 jak wyzej
Grupa 43 — Zadajniki uzytkownika
43.01 Ref user Parametr serwisowy 0..10 0 Tak
43.02 User ref number Liczba aktualnych 0.10 0 Tak
zadajnikéw uzytkownika
43.10 Reference 1 Wartos¢ zadajnika 1 -32000 .. 32000 0 Tak
43.11 Ref min 1 Minimalna wartos¢ zadajnika | 000 5000 0 Tak
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43.12 Ref max 1 Maksymalna wartos¢ -5000 .. 5000 1000 Tak
zadajnika 1
001V, 002 A, 003 Hz, 004 rpm, 005 %,
006 Ohm, 007 kHz, 008 'C, 009 kW,
010 Nm, 011 kWh, 012 mH, 013 s
43.13 Ref unit 1 Jednostka zadajnika 1 014 h, 015 ms, 016 mOhm, 017 m/s 005% Tak
018 pcs, 019 imp, 020 Hpa, 023 Bar
022 m, 023 mm, 024 m/m, 025 Wb
026 MWh, 027 kVar, 028 min, 029 mA
43.14 Ref dec 1 llos¢ miejsc dziesietnych 15 5 1 Tak
zadajnika 1
43.15 Ref text 1 Tekst zadajnika 1 (patrz 1 49 0 Tak
grupa 44)
43.16 .. 43.69 jak wyzej
Grupa 44 — Tekst uzytkownika
44.01 Tekst uzyt. 0 Tekst 1 uzytkownika Edytowalny tekst do 20 znakéw Tak
44.02 .. 44.50 Ak wyzei
Tekst uzyt. 1..49 ) yzel
Grupa 45 — Kanat komunikacyjny 1
. 0 Modbus RTU - RS-485
45.01 Protokol Wybor protokotu 1 Modbus RTU Master - RS-485 0 Tak
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH1)
000 2400
001 4800
002 9600
45.02 Predkosc Predkos¢ transmisji 003 19200 002 9600 Tak
004 38400
005 57600
006 115200
45.03 Parzystosc Parzystosc¢ 0,1 0 Tak
45.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
45.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas odstepu
45.06 Timeout pomiedzy kolejnymi bajtami |0 .. 600 s 30s Tak
W ramce
000 None — ukfad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowac z
zadang czegstotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z
45.07 Tout reakcja komunikacji przez tgcze komunikatem o numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, czestotliwos¢ zostanie na
poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15
Grupa 46 — Kanat komunikacyjny 2
0 Modbus RTU - RS-485
46.01 Protokol Wybor protokotu 1 Modbus RTU Master - RS-485 0 Tak
2 CAN
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH2)
000 2400
001 4800
002 9600
46.02 Predkosc Predkos¢ transmisji 003 19200 002 9600 Tak
004 38400
005 57600
006 115200
46.03 Parzystosc Parzystosc 0,1 0 Tak
46.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
46.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas odstepu
46.06 Timeout pomiedzy kolejnymi bajtami |0 .. 600 s 30s Tak
W ramce
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000 None — ukfad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowac z
zadang czestotliwo$cig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z
46.07 Tout reakcja komunikacji przez tacze komunikatem o numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone

ostrzezenie, czestotliwo$¢ zostanie na
poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15

Parametry komunikacyjne CAN (CH2)

46.06 Timeout RxPDO1 Timeout 0..600s 30s TAK

000 None — ukfad nie zareaguje

001 Warning - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowa¢ | 000 None TAK
002 Fault - uktad zatrzyma sie i wyswietli
komunikat o numerze awarii

Reakcja na brak
komunikacji przez tgcze
CAN (RxPDO Timeout,
Heartbeat Timeout)

46.07 Tout react

46.10 CAN ID 1..127 12 Tak"
000 50 kbit
001 100 kbit
46.11 Predkos$¢ transmisji CAN 835 ;gg EE:: 004 500 Kbit Tak"
004 500 kbit
005 1000 kbit
46.12 Profil CAN 000 Twerd BSI 000 Twerd BSI Tak"
46.13 HeartBeat Procuer Time 0..32000 ms 0 Tak"
46.14 HearBeat Consumer Node 1..127 0 Tak"
46.15 HeartBeat Consumer Time | 1...32000 ms 0 Tak"
PDO1
46.20 Rx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. 0x57F) Tak"
46.21 Rx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
46.24 Rx PDO1 Active gélieaktywne, =aktywne 3 Tak"
46.25 Tx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. 0x57F) Tak"
46.26 Tx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
46.27 Tx PDO1 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.28 Tx PDO1 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms, tylko dla RTR 0.0 ms Tak"
0,1,2,3

gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
bit 0: 1=aktywne

46.29 Tx PDO1 Active / RTR o 3 Tak"
O=nieaktywne
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO2
46.30 Rx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. 0x57F) Tak"
46.31 Rx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
. 0,1 1
46.34 Rx PDO2 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 3 Tak
46.35 Tx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. OxX57F) Tak"
46.36 Tx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
46.37 Tx PDO2 Event Time 0 ..65535 ms 0ms Tak"
46.38 Tx PDO2 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
46.39 Tx PDO2 Active / RTR bit 0: 1=aktywne 3 Tak?
O=nieaktywne
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO3
46.40 Rx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. 0x57F) Tak"
46.41 Rx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
46.44 Rx PDO3 Active 0, 1 3 Tak?

O=nieaktywne, 1=aktywne

1)Konieczny jest restart przemiennika
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46.45 Tx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. OX57F) Tak"
46.46 Tx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
46.47 Tx PDO3 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.48 Tx PDO3 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
46.49 Tx PDO3 Active / RTR bit 0: 1=aktywne 3 Tak"
O=nieaktywne
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO4
46.50 Rx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. OX57F) Tak"
46.51 Rx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
. 0,1 1)
46.54 Rx PDO4 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 3 Tak
46.55 Tx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. OX57F) Tak"
46.56 Tx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
46.57 Tx PDO4 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.58 Tx PDO4 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
46.59 Tx PDOA4 Active / RTR bit 0: 1=aktywne 3 Tak"
O=nieaktywne
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
Grupa 47 — Kanat komunikacyjny 3
0 Modbus RTU (RS-485)
47.01 Protokol Wybér protokotu 1 Modbus RTU Master (RS-485) 0 Tak
2 Modbus TCP (Ethernet)
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH3)
000 2400
001 4800
002 9600
47.02 Predkosc Predkos¢ transmis;ji 003 19200 002 9600 Tak
004 38400
005 57600
006 115200
47.03 Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
47.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
47.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas odstepu
47.06 Timeout pomiedzy kolejnymi bajtami |0 .. 600 s 30s Tak
W ramce
000 None — ukfad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, uktad dalej bedzie pracowac z
zadang czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z
47.07 Tout reakcja komunikacji przez tacze komunikatem o numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone
ostrzezenie, czestotliwos¢ zostanie na
poziomie $redniej z ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie
pracowac z czestotliwoscig Fstala15
Parametry komunikacyjne Modbus TCP (CH3)
4710 ETHIP 1 Pierwsza czes$¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.50 192 Tak
4711 ETHIP 2 Druga czes$¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.50 168 Tak
4712 ETHIP 3 Trzecia czgs¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.50 1 Tak
4713 ETHIP 4 Czwarta cze$¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1..2 Tak
47.14 ETH MASK 1 Pierwsza cz¢s¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
47.15 ETH MASK 2 Druga czes¢ maski podsieci |0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
47.16 ETH MASK 3 Trzecia czgs¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fabryczna podczas
ry pracy
47.17 ETH MASK 4 Czwarta czgs¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 0 Tak
podsieci
4718 ETH GW 1 Pierwsza czgs¢ adresu 0 .. 255, np. 192.168.1.1 192 Tak
bramy sieciowej (gateway)
4719 ETH GW 2 Druga czes¢ adresu bramy |5 555 1o 192 168.1.1 168 Tak
sieciowej (gateway)
4720 ETH GW 3 Trzecia czesc adresu bramy | 5 555 1, 192 168.1.1 1 Tak
sieciowej (gateway)
47.23 ETH GW 4 Czwarta czesC adresu 0.. 255, np. 192.168.1.1 1 Tak
bramy sieciowej (gateway)
47.22 ETH port Port Ethernet 0 .. 65535 502 Tak
47.23 ETH dhep DHCP A No Tak
47.24 ETH timeout Dopuszczalny czas utraty 1 g 10s Tak
potaczenia TCP
Grupa 49: Mapowanie zmiennych
Wybor zmiennej przypisanej . .
49.00 Fast Read1 do ACTR1 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.01 Fast Read2 do ACTR2 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.02 Fast Read3 do ACTR3 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.03 Fast Read4 do ACTR4 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisane;j . .
49.04 Fast Read5 do ACTR5 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybor zmiennej przypisanej . .
49.05 Fast Read6 do ACTR6 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.06 Fast Read7 doyACTR7 1 przyp ) Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.07 Fast Read8 do ACTRS Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybor zmiennej przypisanej . .
49.08 Fast Read9 do ACTR9 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.09 Fast Read10 do ACTR10 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.10 Fast Read11 do ACTR11 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.11 Fast Read12 do ACTR12 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisane;j . .
49.12 Fast Read13 do ACTR13 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.13 Fast Read14 do ACTR14 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.14 Fast Read15 do ACTR15 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.15 Fast Read16 do ACTR16 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybor zmiennej przypisanej . .
49.16 Fast Read17 do ACTR17 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.15 Fast Read18 do ACTR18 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.18 Fast Read19 do ACTR19 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
Wybér zmiennej przypisanej . .
49.19 Fast Read20 do ACTR20 Wszystkie parametry i PCH 0 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.20 Fast write1 do ACTWO1 Wszystkie parametry i PCH PCH750 Tak
. Wybor zmiennej przypisanej . .
49.21 Fast write2 do ACTW02 Wszystkie parametry i PCH PCH751 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.22 Fast write3 do ACTWO3 Wszystkie parametry i PCH PCH752 Tak
49.23 Fast write4 Wybdr zmiennej przypisanej |\ cikie parametry i PCH PCH750 Tak

102

BSI11000C — instrukcja obstugi




Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

Nastawa CuleD]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
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. Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.24 Fast write5 do ACTWO5 Wszystkie parametry i PCH PCH751 Tak
. Wybor zmiennej przypisanej . .
49.25 Fast write6 do ACTWO06 Wszystkie parametry i PCH PCH752 Tak
. Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.26 Fast write7 do ACTWO7 Wszystkie parametry i PCH PCH753 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.27 Fast write8 do ACTWO08 Wszystkie parametry i PCH PCH754 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.28 Fast write9 do ACTWO09 Wszystkie parametry i PCH PCH755 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.29 Fast write10 do ACTWO010 Wszystkie parametry i PCH PCH756 Tak
. Wybor zmiennej przypisanej . .
49.30 Fast write11 do ACTWO11 Wszystkie parametry i PCH PCH757 Tak
. Wybor zmiennej przypisanej . .
49.31 Fast write12 do ACTWO012 Wszystkie parametry i PCH PCH758 Tak
. Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.32 Fast write13 do ACTWO013 Wszystkie parametry i PCH PCH759 Tak
. Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.33 Fast write14 do ACTWO14 Wszystkie parametry i PCH PCH760 Tak
. Wybdr zmiennej przypisanej . .
49.34 Fast write15 do ACTWO15 Wszystkie parametry i PCH PCH761 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.35 Fast write16 do ACTWO016 Wszystkie parametry i PCH PCH762 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.36 Fast write17 do ACTWO17 Wszystkie parametry i PCH PCH763 Tak
. Wybér zmiennej przypisanej . .
49.37 Fast write18 do ACTWO018 Wszystkie parametry i PCH PCH764 Tak
. Wybor zmiennej przypisanej . .
49.38 Fast write19 do ACTWO019 Wszystkie parametry i PCH PCH765 Tak
. Wybor zmiennej przypisanej . .
49.39 Fast write20 do ACTW020 Wszystkie parametry i PCH PCH766 Tak
Grupa 70 - Liczniki
70.00 Timer 1 Enable Licznik 1 - aktywacja Wartos¢ PCH rozna od zera powoduje | 550 pjgapled Tak
aktywacje licznika
70.01 Timer 1 Reset Licznik 1 - reset Wartos$¢ YES powoduje reset licznka No Tak
70.02 Timer 2 Enable Licznik 2 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.03 Timer 2 Reset Licznik 2 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
70.04 Timer 3 Enable Licznik 3 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.05 Timer 3Reset Licznik 3 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
70.06 Timer 4 Enable Licznik 4 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.07 Timer 4Reset Licznik 4 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
70.08 Timer 5 Enable Licznik 5 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.09 Timer 5 Reset Licznik 5 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
Grupa 71 — Sterownik PLC: Funkcje dodatkowe
Sygnat wtgczenia bloku sekwensera PLC: | PCH.0
71.01 Sw. Seq ON Wigcz Sekwenser PCH.0 .. PCH.999 (Wylgczony) Tak
71.03 Seq max llos¢ stanéw sekwensera 2.8 8 Tak
. . PCH.570
71.04 Seq time 1 Czas trwania 1 stanu PCH.0 .. PCH.999 Tak
(Stata 1)
71.05 Seq time 2 Czas trwania 2 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.571 Tak
(Stata 2)
71.06 Seq time 3 Czas trwania 3 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.572 Tak
(Stata 3)
71.07 Seq time 4 Czas trwania 4 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.573 Tak
(Stata 4)
71.08 Seq time 5 Czas trwania 5 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.574 Tak
(Stata 5)
71.09 Seq time 6 Czas trwania 6 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.575 Tak
(Stata 6)
71.10 Seq time 7 Czas trwania 7 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.576 Tak
(Stata 7)
BSI1000C — instrukcja obstugi 103




Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

Nastawa CATIEE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
71.11 Seq time 8 Czas trwania 8 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.577 Tak
(Stata 8)
71.12 Seq Nxt Zrodio sygnatu "nastepny | po g pcH.999 PCH.0 Tak
stan (Wytaczony)
71.13 Seq Prv Zrédto sygnatu "poprzedni | poy g peH 999 PCH.0 Tak
stan (Wytaczony)
71.14 Seq CIr Zrodio sygnaiu “restart PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 Tak
sekwensera (Wytaczony)
71.15 Seq Set Zrédio sygnalu . |PCH.0. PCH.999 PCH.0 Tak
ustawienie sekwensera (Wytaczony)
Sekwencja, na ktorg
zostanie ustawiony blok PCH.0
71.16 Seq SV v PCH.0 ... PCH.999 (warto$¢ 0 = Tak
sekwensera po sygnale .
“ ” sekwencja 0)
Seq Set
Sygnat wtgczenia bloku PCH.0 (MUX1
71.21 En. Mux1 MUX1 PLC PCH.0 .. PCH.999 wylgczony) Tak
Warto$¢ wyjscia MUX1
71.23 Mux1 DV (PCH.840) gdy MUX1 -32000 .. 32000 0 Tak
wytgczony (par. 71.23)
71.24 Mux1 Sel zrodio sygnatu wyboru PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 Tak
wejscia MUX1
71.25 Mux1 In.1 Warto$¢ wejscia 1 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.26 Mux1 In.2 Warto$¢ wejscia 2 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.27 Mux1 In.3 Wartos¢ wejscia 3 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.28 Mux1 In4 Warto$¢ wejscia 4 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.29 Mux1 In.5 Wartos¢ wejscia 5 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.30 Mux1 In.6 Warto$¢ wejscia 6 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.31 Mux1 In.7 Warto$¢ wejscia 7 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.32 Mux1 In.8 Wartos$¢ wejscia 8 MUX1 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
Sygnat wtgczenia bloku PCH.0 (MUX2
71.41 En. Mux2 MUX2 PLC PCH.0 .. PCH.999 wylaczony) Tak
Wartos$¢ wyjscia MUX2
71.43 Mux2 DV (PCH.841) gdy MUX2jest | 35000 . 32000 0 Tak
wytgczony
(par. 71.41)
71.44 Mux2 Sel Zrédio sygnatu wyboru PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 Tak
wejscia MUX2
71.45 Mux2 In.1 Wartos$¢ wejscia 1 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.46 Mux2 In.2 Wartos¢ wejscia 2 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.47 Mux2 In.3 Wartos$¢ wejscia 3 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.48 Mux2 In.4 Warto$¢ wejscia 4 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.49 Mux2 In.5 Warto$¢ wejscia 5 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.50 Mux2 In.6 Wartos$¢ wejscia 6 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.51 Mux2 In.7 Wartos$¢ wejscia 7 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.52 Mux2 In.8 Wartos$¢ wejscia 8 MUX2 PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
Wejscie CSU (X) _
71.62 CSU In. Blok Ksztattowania Krzywej) PCH.0 .. PCH.999 (PCH.0 = wylgczony) PCH.0 Tak
71.63 CSU X1 Punkt 1, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.64 CSU Y1 Punkt 1, wartos¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.65 CSU X2 Punkt 2, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.66 CSU Y2 Punkt 2, wartos¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.67 CSU X3 Punkt 3, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.68 CSU Y3 Punkt 3, wartos¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.69 CSU X4 Punkt 4, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.70 CSU Y4 Punkt 4, warto$¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.71 CSU X5 Punkt 5, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.72 CSU Y5 Punkt 5, warto$¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
Grupa 75 — Sterownik PLC: Wartosci state
75.01 Const 1 Stata 1 -32000 ... 32000. Kopiowana do PCH.570 |0 Tak
75.30 Const 30 Stata 30 -32000 ... 32000. Kopiowana do PCH.599 |0 Tak
104 BSI1000C — instrukcja obstugi




Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

Nastawa CARIEE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Group 80 — Sterownik PLC: Sterowanie
000 No
80.01 PLC enable Wigcz PLC 001 Yes 000 No Tak
80.02 PLC blocks no. Liczba Blokow Liczba blokow realizowanych przez 0 Tak
program PLC: 0 .. 48
Grupa 81 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 1 - 20
81.00 Block no.1 Funkcja bloku nr 1 0.. 49 - patrz ,Tabela funkcji Blokow 0 Nie
Uniwersalnych
81.01 Inp.A1 Wejscie A bloku nr 1 PCH.0 .. PCH.999 000 Disabled Nie
PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub
81.02 Inp.B.1 Wejscie B bloku nr 1 nie w zaleznosci od funkcji bloku 000 Disabled Nie
(par. 81.00)
PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub
81.03 Inp.C.1 Wejscie C bloku nr 1 nie w zaleznosci od funkcji bloku 000 Disabled Nie
(par. 81.00)
PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub
81.04 Inp.D.1 Wejscie D bloku nr 1 nie w zaleznosci od funkcji bloku 000 Disabled Nie
(par. 81.00)
81.05 Block no.2 Funkcja bloku nr 2 0.. 49 — patrz , Tabela funkcji Blokow 0 Nie
Uniwersalnych
PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub
81.06 Inp.A.2 Wejscie A bloku nr 2 nie w zaleznosci od funkcji bloku 000 Disabled Nie
(par. 81.05)
PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub
81.07 Inp.B.2 Wejscie B bloku nr 2 nie w zaleznosci od funkcji bloku 000 Disabled Nie
(par. 81.05)
PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub
81.08 Inp.C.2 Wejscie C bloku nr 2 nie w zaleznosci od funkcji bloku 000 Disabled Nie
(par. 81.05)
PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub
81.09 Inp.D.2 Wejscie D bloku nr 2 nie w zaleznosci od funkcji bloku 000 Disabled Nie
(par. 81.05)
81.10 - 81.99 Analogicznie jak wyzej
Blocks no. 3 - 20 9 Jak wyze]
Grupa 82 - Sterownik PLC: bloki funkcyjne 23-40
82.00 - 82.00 Analogicznie jak poprzednie
Blocks no. 23 - 40 bloki
Grupa 83 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 41-60
83.00 - 83.99 Analogicznie jak poprzednie
Blocks no. 41 - 60 bloki
Grupa 84 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 61-80
84.00 - 84.99 Analogicznie jak poprzednie
Blocks no. 61 - 80 bloki
Grupa 85 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 81-100
85.00 - 85.99 Analogicznie jak poprzednie
Blocks no. 81 - 100 bloki
Grupa 90: alarmy i awarie
90.01 Fault 1 1 rejestr awarii i alarméw Nazwa alarmu badz awarii Tylko do
(najnowszy wpis) (tylko do odczytu) odczytu
Rejestr czasu wystgpienia
90.02 Time 1 awarii badz alarmu Czas [h] Tylko do
. ) ’ (tylko do odczytu) odczytu
zapisanej w rejestrze 1
90.63 Fault 32 32 rejestr awarii i alarmow Nazwa alarmu badz awarii Tylko do
(najnowszy wpis) (tylko do odczytu) odczytu
Rejestr czasu wystgpienia
90.64 Time 32 awarii badz alarmu Czas [h] Tylko do
) . ) (tylko do odczytu) odczytu
zapisanej w rejestrze 32
Grupa 97 Serwis DCI
97.00 DC filtering Parametr serwisowy 0..100 ms 0 ms Nie
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Parametr serwisowy o o .
97.10 UK scale (17.32 dla ukladu slave1) -5.00 .. 5.00 % 0.00 % Nie
Parametr serwisowy
IK scale -5.00 .. 5.00 % 0.00 % Nie
(17.33 dla uktadu slave1)
Parametr serwisowy
Idc offset -10.00 .. 10.00 % 0.00 % Nie
(17.36 dla uktadu slave1)
. . 000 No .
97.48 Auto Offset Trig [#] Parametr serwisowy 001 Yes 000 No Nie
. 000 No .
97.49 Load Default DCI [#] Parametr serwisowy 001 Yes 000 No Nie
97.50 Scale la1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.51 Offset la1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.52 Scale la2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.53 Offset 1a2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.54 Scale Ib1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.55 Offset Ib1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.56 Scale |b2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.57 Offset 1b2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.58 Scale Ic1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.59 Offset Ic1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.60 Scale Ic2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.61 Offset Ic2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.62 Scale UDC1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.63 Offset UDC1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.64 Scale UDC2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.65 Offset UDC2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.66 Scale Ua [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.67 Offset Ua [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.68 Scale Ub [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.69 Offset Ub [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.70 Scale Uc [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.71 Offset Uc [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.72 Scale Ibat1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.73 Offset Ibat1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.74 Scale Ibat2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.75 Offset Ibat2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.76 Scale Ubat1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.77 Offset Ubat1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.78 Scale Ubat2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00% Nie
97.79 Offset Ubat2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0 Nie
97.99 PCONN ID [#] Parametr serwisowy 0..15 0 Nie
Grupa 98 Serwis AcR
98.00 Rodzaj alg Parametr serwisowy 0.5 1
98.01 Harm Alfa Parametr serwisowy 0..255 0
98.02 Filter Volt DC Parametr serwisowy 0 .. 32000 0
98.03 AcR Spl Parametr serwisowy 0..30 0
98.04 Kp MFR Parametr serwisowy 0..255 17
98.05 Ki MFR Parametr serwisowy 0..500 150
. . 000 No
98.06 2x sampling Parametr serwisowy 001 Yes No
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. . Nastawa CARIEE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fabryczna podczas
pracy
98.07 PLL Type Parametr serwisowy gg? ygs 001-Yes
98.08 Bad. sieci Parametr serwisowy 0.2 0
98.09 ADC SPI Typ Parametr serwisowy 0.3 0
98.13 Filter Volt DC Sgsl‘; g';"?;g pomiaru 0.... 32000 10
98.14 Kp PLL Parametr serwisowy 0 .. 32000 1000
98.15 Ti PLL Parametr serwisowy 0 .. 32000 80
Kompensacja opdznienia
B0 ACR Onard Contactar | s ShCake b |0-2000S s
pracy wyspowej
98.18 ACR Delta U Mod 3 0..50 % 25
98.19 ACR Delta U Mod 4 0..50 % 20
Napiecie zadane DC dla
98.20 Uref Ubat1 Ubat1 0..800 650
Jezeli 0 to ignoru;j
98.21 Ubat1 S noru 0..800 0
98.22 Uref Ubat2 apigcie zadane DC.dia 1o g0 0
98.23 Ubat2 Ubat2 (Ubat2>Ubat1) 0..800 0
98.30 Power Fix 9-moczadanaz bateril g1 0
98.35 KPR 0..500 0
98.36 K Comp. Q 0..500 100
98.37 T Comp. Q 0..500 0
98.48 Auto Offset Trig [#] Parametr serwisowy 000 No 000 No Tak
001 Yes
98.49 Load Default ACR [#] Parametr serwisowy gg? $° 000 No Tak
es
98.50 Scale la1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.51 Offset la1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.52 Scale la2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.53 Offset 1a2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.54 Scale b1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.55 Offset Ib1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.56 Scale b2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.57 Offset 1b2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.58 Scale Ic1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.59 Offset Ic1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.60 Scale Ic2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.61 Offset Ic2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.62 Scale UDC1 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.63 Offset UDC1 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.64 Scale UDC2 [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.65 Offset UDC2 [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.66 Scale Ua [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.67 Offset Ua [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.68 Scale Ub [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.69 Offset Ub [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
98.70 Scale Uc [#] Parametr serwisowy -2.00% .. 2.00% 0.00%
98.71 Offset Uc [#] Parametr serwisowy -100 .. 100 0
g&I}_.ZZ[#IE(]orekta opoznienia Parametr serwisowy -32.768 .. 32.767ms 0
g?_.p?\ét#l;orekta opoznienia Parametr serwisowy -32.768 .. 32.767ms 0
Grupa 99 Serwis
99.00 Test Mode Tryb testowy 0..255 0
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Rozdziat 15: TABELA PARAMETROW

Nastawa CATIEE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka P podczas
abryczna
pracy
Wczytanie nastaw
99.01 Parametry fabryczne fabrycznych lub zestawu 0..2000 1
parametrow
99.02 Max Power Serwisowy limit mocy 0.0 .. 7000.0 kw 0
99.03 Max Current Serwisowy limit prgdu 0.0 .. 2000.0A 0
99.07 MAC 1 Adres MAC 0..255 112
99.07 MAC 2 Adres MAC 0..255 179
99.07 MAC 3 Adres MAC 0..255 213
99.07 MAC 4 Adres MAC 0..255 63
99.07 MAC 5 Adres MAC 0..255 160
99.07 MAC 6 Adres MAC 0..255 1
99.13 Inv. name 1 Numer seryjny urzgdzenia 0.9 0
99.14 Inv. name 2 Numer seryjny urzadzenia 0.9 0
99.15 Inv. name 3 Numer seryjny urzadzenia 0.9 0
99.16 Inv. name 4 Numer seryjny urzadzenia 0..9 0
99.17 Inv. name 5 Numer seryjny urzadzenia 0..9 0
99.18 Inv. name 6 Numer seryjny urzadzenia 0..9 0
99.19 Inv. year 1 Rok produkcji urzadzenia 0..9 0
99.20 Inv. year 2 Rok produkcji urzadzenia 0..9 0
Woczytanie domysinej 000 No
99.21 Default ADC kalibracji ADC 001 Yes 000 No
000 No
99.23 Charge DC 001 Yes 000 No
09.24 Slave modules Liczba modu_i_ow mocy 0- pQJedynczy |nvyerter master
banku energii 1+ — liczba modutéw slave
0 — moc czynna i bierna taka sama do
99.25 Power invert NegaCJga zadaqej mocy obu uktadow
czynnej oraz biernej 1 — do uktadu nr 2 zanegowane moce
czynna i bierna
. 000 No
99.26 Ibat 0.1A res. Parametr serwisowy 001 Yes 000 No
. . 000 No
99.27 Adjust P Parametr serwisowy 001 Yes 000 No
. . 000 No
99.28 Adjust Q Parametr serwisowy 001 Yes 000 No
. 000 No
99.29 L123 0.1V res. Parametr serwisowy 001 Yes 000 No
. . 000 No
99.32 Ubat 0.1A res. disp. Parametr serwisowy 001 Yes 000 No
99.98 ISR Exec Time us Parametr serwisowy Tylko do
odczytu
99.99 Main()/ISR Rate Parametr serwisowy Tylko do
odczytu
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Rozdziat 16: OBSLUGA OKRESOWA

16. OBSLUGA OKRESOWA

Wszystkie czynnosci konserwacyjne moze wykonywac jedynie autoryzowany serwis
producenta lub jego przedstawiciel.

Uwaga: Obecnos¢ w obwodzie mocy kondensatoréw o relatywnie duzej pojemnosci,
skutkuje utrzymaniem sie niebezpiecznego dla zycia i zdrowia napiecia takze po
odtgczeniu urzgdzenia od wszystkich zZrodet napiecia zasilajgcego (w tym baterii
magazynu energii), przez czas co najmniej 10 minut.

dtr-bsi1000C-pl-dv6.2-sv1.85,113__2025.10.28, 28/10/25
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17. DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

% DEKLARACJA ZGODNoOscI UE c €

My:

Nazwa producenta: TWERD ENERGO-PLUS Sp. z 0.0.

Adres producenta: Aleksandrowska 28-30

87-100 Torun, Polska
Telefon: +48 56 654-60-91, +48 515-152-382
WWW, e-mail: www.twerd.pl twerd@twerd.pl

o$wiadczamy na wytgczng odpowiedzialnosé, ze produkt:

Nazwa produktu: Przeksztattnik dwukierunkowy AC/DC
Typ: BSI1000C

zainstalowany i uzytkowany zgodnie z instrukcja obstugi speinia jest zgodny z ponizszymi
normami i dyrektywami:

2014/35/UE Urzadzenia elektryczne niskonapieciowe (LVD):
PN-EN 62477-1:2013-06: \Wymagania bezpieczenstwa dla systeméw zasilania z

przeksztattnikami potprzewodnikowymi -- Cze$¢ 1: Postanowienia ogdlne

2014/30/UE Kompatybilnosé Elektromagnetyczna (EMC):
PN-EN 61000-6-2:2008: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) -- Czesé 6-2: Normy
ogélne -- Odpornos¢ w srodowiskach przemysiowych

PN-EN 61000-6-4:2008+A1:2012: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
— Czesc 6-4: Normy ogélne -- Norma emisji w srodowiskach przemystowych

TWERD EN[RGO—PLUS Sp.Z 0.0.

Oleksandr Skliar

Dyroektor ds. rozwoju i .
stosunkow migdzy, y
Prokupln y
4
(/202000

ERGO-PLUS
] 3 odpowiedzialnoscia
87-100 Toruh, ul. Aleksandrowska 28-30
tel. 56 654 60 91
NIP 9562337873 REGON 380968365
KRS 0000743645

Oleksandr Skiiar i
Dyrektor ds. rozwoju i stosunkéw migdzynarodopies 4 éw

Data podpisania: 2025-06-17
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