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Sterowanie przemiennikiem czestotliwosci serii AFC200 produkcji ZE TWERD
przy uzyciu wbudowanego modutu komunikacyjnego RS485 (MODBUS)

Wbudowany w przemiennik serii AFC modut komunikacyjny RS485 (Modbus) umozliwia zdalne
sterowanie pracg przemiennika oraz edycje jego parametrow.
Podtgczenia przemiennika nalezy wykonac zgodnie z Instrukcjg obstugi urzadzenia.
W celu uaktywnienia miejsca sterowanie poprzez tgcze RS konieczna jest odpowiednia konfiguracja
ponizszych parametrow w przemienniku:
e par. 2.01="7" - Wiacz (dla pracy zdalnej zalecany jest wybdr miejsca sterowania ,,B”, wtedy
ponowne ustawienie par. 2.01 na 0 umozliwia powrdt do sterowania z Panelu)
® par. 2.03="6" - czestotliwo$¢ zadawana poprzez facze “RS485”
par. 2.05="2" - sterowanie START/STOP poprzez tgcze “RS485”
® par. 4.07="7" - state zezwolenie na sterowanie z RS

Konfiguracja taka umozliwia sterowanie przemiennikiem z komputera przy pominieciu wymuszenia
RS. Uzytkownik powinien takze indywidualnie do swoich potrzeb ustawic¢ par. 4.08 (predkos¢ RS — domysine
ustawienie: 9600 bitdw/s) oraz par. 4.09 (nr jednostki w protokole MODBUS — domyslne ustawienie: 12).

Adresy rejestréw oraz znaczenie poszczegélnych bitéw danych przedstawiono szczegétowo
w Instrukcji obstugi.

Sterowanie START/STOP odbywa sie poprzez bit 15 rejestru 2000 (1 = START, 0 = STOP).

Bity 4,5,6 pozwalajg na wymuszenie sterowania uktadu przez tgcze RS nawet wowczas gdy zadajnik
lub Zrédfo sygnatu START/STOP sq ustawione na wartos¢ inng niz RS. Wymuszenie sterowania z RS bitami
4,5,6 powoduje odfgczenie ustawionego parametrami Zrddta sterowania. Przy ustawieniu parametrow
przemiennika jak w przyktfadzie, nie jest konieczne wymuszenie poprzez RS, wiec bity 4, 5, 6 mogq miec
wartosc 0.

W zwigzku z tym, aby wystartowac silnik nalezy do rejestru 2000 wpisa¢ nastepujacg wartosé
binarna:

Nr bitu 15|14 (13|12(11|10{9 |8 (7|6 |5 4|3 |2|1]|0
Wartos¢ bitu 1/0/0/|0|0|O0O|O0O|O|O|O|O|O|O|O|0O]O
Zapis w systemie szesnastkowym 8 0 0 0

Znaczenie poszczegdlnych bitow:

bit 15— 1 = START, 0 = STOP

bity 14, 13, 12, 11, 10, 9, 8, 7 — nieuzywane (warto$¢ moze by¢ dowolna)
bit 6 — 1 = wymuszenie sterowania START/STOP z RS, 0 = brak wymuszenia
bit 5 — 1 = wymuszenie zadawania czestotliwosci z RS, 0 = brak wymuszenia
bit 4 — 1 = wymuszenie zadawania Pl z RS, 0 = brak wymuszenia

bity 3, 2 — nieuzywane

bit 1 — sekwencja 0>1-0 kasuje zgtoszenie awarii

bit 0 - nieuzywany

Ta sama wartos¢ przedstawiona w systemie szesnastkowym wynosi 8000. Zatrzymanie silnika
odbywa sie poprzez wyzerowanie bitu 15. Przy zachowaniu wartosci 0 na pozostatych bitach, oznacza to
wpisanie do rejestru 2000 wartosci 0.

Chcac zmienia¢ predkos¢ obrotowa silnika nalezy skorzystaé z rejestru 2001 petnigcego role
zadajnika czestotliwosci. Najwygodniej jest wpisywac do rejestru wartosci w systemie dziesietnym. Wtedy
np. wartos$¢ 2500 odpowiada czestotliwosci 25.00 Hz. Zmiana kierunku obrotéw silnika odbywa sie poprzez
zmiane znaku wpisywanej wartosci. Oznacza to, ze aby uzyska¢ przeciwny kierunek wirowania, przy
zachowaniu przyktadowej czestotliwosci 25.00 Hz, nalezy do rejestru 2001 wpisa¢ wartosc -2500.
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Przyktadowy cykl pracy silnika:

1.

2.

Uwaga

Ustawienie czestotliwos$ci zadanej na 20Hz:

Do rejestru 2001 wpisa¢ wartos¢ 2000 (DEC) - odpowiada to czestotliwosci 20 Hz
Start:

Do rejestru 2000 wpisac¢ wartos¢ 8000 (HEX)

Zmiana czestotliwosci zadanej na 40 Hz:

Zmieni¢ wartosc rejestru 2001 na 4000 (DEC) - odpowiada to czestotliwosci 40 Hz
Zmiana czestotliwosci zadanej na -40 Hz — nawrét:

Zmieni¢ wartosc rejestru 2001 na -4000 (DEC) - odpowiada to czestotliwosci -40 Hz
STOP:

Zmieni¢ wartosc rejestru 2000 na 0000 (HEX)

Nalezy pamieta¢ o tym, ze powyzej opisane czynnosSci odnoszg sie do sytuacji, w ktérej parametry
przemiennika zostaty ustawione w sposéb przedstawiony na poczatku, czyli z pominieciem wymuszenia RS.
Aby skorzysta¢ z wymuszenia RS nalezy zmieni¢ wartos¢ wpisywang do rejestru 2000. Nalezy woéweczas
wystawic¢ bity 5 oraz 6, czyli wartos¢ w systemie binarnym wpisywana do rejestru powinna wynosic:
1000 0000 0110 0000 (szesnastkowo: 8060).



