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Rozdziat 1: Panel sterujgcy

W niniejszej instrukcji wektorowe przemienniki czestotliwosci typu MFC810, MFC810 AcR, MFC1000, MFC1000
AcR, MFC2000 sg nazywane zamiennie takze przemiennikami, falownikami, urzadzeniami oraz skrétem FC
(frequency converter).

1. Panel sterujacy

Panel sterujgcy przemiennika stuzy do:
*  ciggtego monitoringu wartosci pradu silnika, napigcia, momentu, czestotliwosci oraz pozostatych parametréw

zgrupy O,
« sterowania pracg przemiennika: START/STOP, zmiana zadajnika, kasowanie zgtoszenia awarii,
*  przegladu i zmiany parametréw przemiennika.

Panel wyposazony jest w wyswietlacz LCD. Istnieje mozliwo$¢ umieszczenia panelu poza przemiennikiem w odlegtosci
nie wiekszej niz 10m. Odpowiedni przewdd mozna zakupi¢ u producenta przemiennika.

KEY KEY  09:48

50.00 Hz
Isil 24.00 A
READY Msil 100.0 %

/4\ LV1
100.0% 1/3

M1 50.00Hz

op11 m1c1ouo 1ys.01,1-pl

Rys. 1.1. Panel sterUJacy W|dok 0ogolny

Panel sterujgcy sklada sie z wyswietlacza LCD (1), diod sygnalizujgacych stan przemiennika (2+4) i przyciskow
sterujgcych (5+11).

Diody sygnalizujace stan uktadu
RUN (2): sygnalizacja biegu silnika
- Swiecenie ciggte: praca ukfadu,
- pulsacja: wystawiona komenda Start, oczekiwanie na start.
FAULT (3):
- pulsacja: alarm (ostrzezenie)
- Swiecenie ciggte: Awaria (falownik zatrzymany)
READY (4):
- pulsacja: oczekiwanie na zatgczenie obwodu mocy

Przyciski sterujace praca przemiennika
5 — przyciski Start Lewo, Start Prawo (sterowanie Keyboard)
6 — Stop (sterowanie Keyboard) / Kasowanie awarii (przycisng¢ na 3 sekundy)
7 — przetgczanie grup parametrow
8 — zwigksz/zmniejsz nr parametru/wartos¢
9 — zatwierdzanie
10 — rezygnacja
11 — przycisk funkcyjny

Po wigczeniu przemiennika do sieci, panel sterujgcy wigcza sie w widoku EKRAN GELOWNY tak jak narys. 1.2.
Za pomocg strzatek < — przechodzimy do trybu Parametréw oraz trybu Podglgdu. Caly czas w goérnej czesci ekranu

widoczny jest pasek stanu sterowania. W dolnej czesci znajduje sie pasek informujacy o stanie silnika i aktualnym
poziomie dostepu LV.
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Rozdziat 1: Panel sterujgcy

Pasek stanu sterowania:

1 — status pracy przemiennika czestotliwosci — patrz tab. 1.3

2 — miejsce sterowania
3 — zadajnik czestotliwosci — patrz tab. 1.1

4 — zrodto sygnatu START/STOP — patrz tab. 1.2

5 —czas

Definiowany obszar podgladu zmiennych:
6 — definiowana linia pierwsza
7 — definiowana linia druga
8 — definiowana linia trzecia
9 — nr ekranul/liczbe ekranéw

Pasek stanu napedu:
10 — obcigzenie
11 — kierunek pracy
12 — czestotliwos¢ wyjsciowa
13 — wybrany zestaw parametréw silnika
14 — poziom dostepu

R Vs

NRD Al KEY KEY  09:48

fwyj 5000 Hz ——®
Isil 2400 A —D
Msil 100.0 %
M1 50.00Hz / \ 100.0% I1->/31

11

13\?

Rys. 1.2. Wyswietlacz w trybie podstawowym

N0 ®

op11-mfc1000-rys.002,1-pl

Na rys. 1.3 pokazano sygnalizacje pracy w limitach. Zaczernione tto liczby wskazuje na prace w ograniczeniu.

a) b)
NRD FFU Al DI 2221
n 1200 rpm n 1200 rpm
Psil Psil 120.0 kW
Msil 100.0 % Msil
wi soonz (Y soon8 wn soowe 100 35
Rys. 1.3. Praca w ograniczeniu
a) limit mocy, b) limit momentu

Procedure ustawiania parametrow przemiennika przedstawiono na rys. 1.4. Logika miejsc sterowania (2) zostata

opisana w rozdziale 2.2 Sterowanie na str. 12.

Tabela 1.1. Zadajnik czestotliwosci

Nazwa wyswietlana

Opis

KEY

Klawiatura

MOT1, MOT2, MOT3, MOT4

Motopotencjometr 1..4

PID1, PID2, PID3, PID4

PID 1..4

RS Ztgcze RS-485
A0, A1, A2, A3, A4 Wejscie analogowe 0..4
OTH Niestandardowy zadajnik czestotliwosci

A11, A12, A21, A22, A31, A32, Ad1, A42,
A51, A52

Wejscie analogowe 11, 12, 21 ... 52

FC15

Czestotliwos¢ stata 15

AVG

Usredniona czestotliwos$¢ z ostatnich 10 sekund

FC1, FC2, ..., FC15

Czestotliwos¢ stata 1..15.

Tabela 1.2. Zrédio sygnatu START/STOP

Nazwa wyswietlana Opis
KEY Klawiatura
RS Ztacze RS-485

REM1, REM2, REM3, REM4

Zadajnik zdalny 1..4

Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000,
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Rozdziat 1: Panel sterujgcy

Tabela 1.3. Status pracy przemiennika

Nr |Nazwa wyswietlana Opis
Status modutu falownika (VSD)

0 |NRD Not ready — uktad nie gotowy

1 PRCH Precharge — wstepne tadowanie

2 |RDY Ready to Start

3 |EXC Magnesowanie

4 |FLY Lotny start

5 |DREF Opodznienie Zadajnika

6 |ACC Przyspieszanie do zadanej predkosci

7 |STLL Utyk po starcie

8 |SR Praca z regulacjg predkosci

9 |TR Praca z regulacjg momentu

10 |OvT Ograniczenie momentu aktywne

11 |OvP Ograniczenie mocy aktywne

12 |SRE Praca z odwzbudzeniem regulatora predkosci

13 |TRE Praca z odwzbudzeniem regulatora momentu

14 |DEC Zwalnianie do predkosci zadanej

15 |REV Zmiana kierunku obrotéw

16 |DECS Zwalnianie po otrzymaniu polecenia STOP

17 |DECB Zwalnianie po otrzymaniu polecenie STOP Backspin control

18 |BSC1 Zwalnianie do predkosci Backspin control

19 |BSC Praca w trybie Backspin Control

20 |BSCE Powrét do zadanej predkosci po powrocie napiecia - dot.
pracy w trybie Backspin Control

21 | DCbr Hamowanie DC

22 |- -

23 |RES Restart po awarii

24 |- -

25 | Ovl Ograniczenie pragdu aktywne

26 |Errv Awaria modutu VSD

27 |ErrA Awaria modutu AcR

28 |ErrC Awaria sterownika mfc1000/11

29 |IDM1 Bieg identyfikacyjny ID - Etap 1

30 |IDM2 Bieg identyfikacyjny ID - Etap 2

31 |IDM3 Bieg identyfikacyjny ID - Etap 3

Status modutu prostownika aktywnego (AcR)
0 |[SCAN Skanowanie sieci przytgczeniowe;j

Statusy modutu falownika (VSD) i prostownika aktywnego (AcR) wy$wietlajg sie naprzemiennie.
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Rozdziat 1: Panel sterujgcy

Al KEY KEY 09:48
fwyj 50.00 Hz
Isil 24.00 A
Msil 100.0 %
50.00Hz f Y 100.0%
Al KEY KEY 09:48
Monitorj
Parameters
Login
50.00Hz 100.0%
Al KEY KEY 09:48
Monitor
> Parmeters -
Login
50.00Hz f Y 100.0% @
Al KEY KEY 09:48 Al KEY KEY 09:48 Al KEY KEY 09:48
90-99 Service 10 Dane znam. sil. 11 Konfig. napedu
10-19 Electrical 10.01 Moc Pn @ 11.02 Tryb pracy- .
20-29 Control — 11.0 w 000 U/f liniowy
50.00Hz f ) 100.0% 50.00Hz f Y 100.0% 50.00Hz f Y 100.0%
Al KEY KEY 09:48
10 Dane znam. sil.
10.02 Obroty Rn.
1450 mp
50.00Hz f Y 100.0%
Al KEY 09:48
10 Dane znam. sil.
10.02 Obroty Rn.
[ 1450 Iw
50.00Hz f  100.0%
Al KEY KEY 09:48
10 Dane znam. sil.
10.02 Obroty Rn.
[ 1450 Iw
50.00Hz f \ 100.0%
Al KEY KEY 09:48 Al KEY KEY 09:48
10 Dane znam. sil. 10 Dane znam. sil.
10.02 Obroty Rn. 10.02 Obroty Rn.
-t
1450 w | ©) [ 1470l
50.00Hz [ Y 100.0% 50.00Hz f Y 100.0%
Al KEY KEY 09:48
10 Dane znam. sil.
10.02 Obroty Rn.
-
- 1440 «w
50.00Hz ! ) 100.0%
Rys. 1.4. Ustawianie parametréw

Za pomocg klawiszy strzatek gora / dét € ” mozna zmieni¢ numer parametru w zakresie aktualnie wybranej grupy
parametréow. Przycisniecie klawisza spowoduje przejscie w TRYB EDYCJI PARAMETRU (tylko gdy edycja
parametru nie jest zablokowana). W trybie edycji wartos¢ parametru otoczona zostanie kwadratowym nawiasem (rys.
2.3). Zmiana nastawy mozliwa za pomoca strzatek géra / dot @ ¥ Rezygnacja przyciskiem &..

Z trybu podstawowego do TRYBU PRZEGLADU PARAMETROW przechodzimy wciskajgc klawisz potwierdzenia .
Przycisniecia klawisza,Q P spowodujg zmiane aktualnej grupy parametréw poczgwszy od grupy O do grupy 99.
W TRYBIE PARAMETROW mozliwy jest przeglad oraz edycja aktualnych ustawien przemiennika.
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Rozdziat 1: Panel sterujgcy

1.1. Blokady parametréw

Zablokowanie zmian nastaw parametréw przemiennika

W tym celu par. 40.01 ,Par. block’ nalezy ustawi¢ na 001 ,Yes”. Wtedy mozliwy bedzie jedynie odczyt parametréw
(poza par. 40.01). Ustawienie par. 40.01 ponownie na 000 ,No” odblokuje mozliwo$¢ zmian nastaw parametréw.

1.2. Poziomy dostepu

Dostep do parametréw konfiguracyjnych przemiennika jest ograniczony za pomocg pozioméw dostepu. Kazdy
z parametrow konfiguracyjnych przemiennika jest przypisany od jednego z tych poziomoéw i modyfikacja danego
parametru jest mozliwa dopiero po zalogowaniu sie do wlasciwego poziomu dostepu. Symbol ktédki przy danym
parametrze oznacza brak mozliwosci jego modyfikacji ze wzgledu na zbyt niski poziom dostepu.

Poziomy dostepu:
*  Poziom 0 — brak mozliwosci zmian nastaw parametréw konfiguracyjnych — dostep tylko do odczytu,
* Poziom 1 — podstawowe parametry konfiguracyjne,
*  Poziom 2 — parametry sieciowe NC RfG (grupa 18),
*  Poziom 3 — parametry serwisowe (grupa 97, 98).

Logowanie do danego poziomu dostepu odbywa sie poprzez nacidniecie klawisza Enter ,." na ekranie gtéwnym panelu
operatorskiego i wybranie ,Login” - rys. 1.5.

NRD Al KEY KEY  09:48

Monitor
Parameters

00.00Hz ! \ 0.0%

Rys. 1.5. Poziomy dostepu

Zalogowanie sie do poziomu wyzszego daje dostep do parametréw z poziomu nizszego, np. zalogowanie sie do
poziomu 2 daje dostep do parametréw z poziomu 2 i 1. Fabrycznie poziom 1 jest domysinie zabezpieczony hastem
,00000”, co oznacza brak zabezpieczenia i daje uzytkownikowi dostep do parametréw z tego poziomu bez koniecznosci
logowania sie.

Fabryczne kody dostepu moga by¢ dowolnie modyfikowane przez uzytkownika za pomoca parametrow:
. par. 40.16 ,Level 1 Code” — kod dostepu do poziomu 1, domyslinie ,,00000”,
. par. 40.17 ,Level 2 Code” — kod dostepu do poziomu 2, tylko dla instalatoréw,
. par. 40.18 ,Level 3 Code” — kod dostepu do poziomu 3, tylko dla instalatoréw.

Zmiana kodu dostepu do poziomu 1 (par. 40.16) mozliwa jest po uprzednim zalogowaniu sie kodem dostepu od
poziomu 1, 2 lub 3. Zmiana kodu dostepu do poziomu 2 (par. 40.17) mozliwa jest po uprzednim zalogowaniu sie kodem
dostepu od poziomu 2 lub 3. Zmiana kodu dostepu do poziomu 3 (par. 40.18) mozliwa jest po uprzednim zalogowaniu
sie kodem dostepu od poziomu 3.

Zmienionych kodoéw dostepu nie mozna odczytaé. Mozliwy jest jedynie ich reset do wartosci domysinych przy uzyciu
kodu PUK. Kod PUK do poziomu 1 jest dostarczany z przemiennikiem (rys. 1.6). Aby otrzyma¢ kod PUK dla poziomu 2
i 3 nalezy skontaktowac sie z serwisem.

Reset kodu dostepu do poziomu 1 za pomocg kodu PUK spowoduje aktywacje zabezpieczenia dostepu do poziomu 1
i ustawienie kodu dostepu na ,12321".

W celu wigczenia automatycznego logowania sie do poziomu dostepu nr 1, bez koniecznosci wpisywania hasta, w par.
40.16 kod dostepu nalezy ustawi¢ na ,,00000”.

Wylogowanie sie z aktualnego poziomu dostepu nastepuje po resecie zasilania lub po btednym wpisaniu kodu dostepu.
Ustawienie kodu dostepu do poziomu 1 (par. 40.16) na ,,00000” spowoduje automatyczne logowanie sie do poziomu 1
po kazdorazowym uruchomieniu przemiennika; funkcja ta nie dziata dla pozioméw 2 i 3.

Logowanie moze sie odbywa¢ z poziomu panelu operatorskiego lub zdalnie poprzez protokét Modbus pod adresem
44002. Po podaniu btednego kodu nastepuje blokada logowania na czas 10s, kazde kolejne btedne logowanie wydtuza

czas o kolejne 10 sekund.
!@ TWERD ENERGO-PLUS sz00. | (€
& ul. Aleksandrowska 28-30

87-100 Torun, Poland twerd@twerd.pl
Made in Poland | Tel. +48 56 654 60 91 www.twerd.pl 1SO 9001

Serial No. ...
MAC Address  ........cceevvennns
Service Code ...................
PUK1 Code  ......oevevennenn.
PUK2 Code  Contact Service
PUK3 Code  Contact Service

Rys. 1.6. Tabliczka z kodami PUK
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Rozdziat 1: Panel sterujgcy

1.3. Zmiana wielkosci wyswietlanych

Zmiana wielko$ci wyswietlanych na ekranie gtéwnym jest dowolnie konfigurowalna za pomoca parametréow w grupie 41
Screen.

1.4. Menu serwisowe

Menu serwisowe umozliwia:
»  Kopiowanie nastaw parametrow pomiedzy przemiennikami poprzez panel sterujgcy OP-11 lub nosnik USB.
*  Ustawienie aktualniej daty i czasu.
«  Aktualizacja oprogramowania uktadowego przemiennika (firmware).
Ztacze USB znajduje sie na module komunikacyjnym PCB mfc1000/11.
Aby wejs¢é do menu serwisowego nalezy przytrzymac przez 5 sekund przycisk funkcyjny ,F” - (11) na Rys. 1.1. Panel
sterujgcy — widok ogdlny. Widok menu serwisowego zostat przedstawiony na rys. 1.7.

Kopiuj par. OP-11
Zegar

Kopiuj par. USB
Aktualizacja firmware

Rys. 1.7. Widok menu serwisowego

1.4.1. Kopiowanie nastaw parametréw przez panel sterujacy OP-11

Panel sterujgcy ma wbudowang pamie¢ i umozliwia przechowywanie 3 kompletéw nastaw (SET 1, SET 2, SET 3)
wartosci wszystkich parametréw przemiennika w celu ich pdzniejszego wgrania do tego samego badZz innego
przemiennika tego samego typu.

Kopiowanie nastaw parametrow z przemiennika do panelu sterujgcego OP-11

e przytrzymaé przez 5 sekund przycisk funkcyjny ,F”,

* wybra¢ ,Kopiuj par. OP-11" i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,J",

* wybra¢ ,,Odczyt z falownika” i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,.J",

 wybra¢ jeden z 3 kompletéw nastaw SET 1, SET 2, SET 3, do ktérego zostang zapisane parametry
i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,J".

Kopiuj par. OP-11 SET 1
Zegar N Odczyt z falownika N SET 2
Kopiuj par. USB Zapis do falownika SET 3

Aktualizacja firmware

Rys. 1.8. Kopiowanie nastaw parametréow: przemiennik czestotliwosci — panel sterujgcy

Kopiowanie nastaw parametréw z panelu sterujgcego OP-11 do przemiennika:

UWAGA 1: Podczas wgrywania nastaw parametrow przemiennik musi by¢ zatrzymany (STOP).
UWAGA 2: Przed rozpoczeciem wgrywania nalezy upewnic sie, ze polecenie START nie zostanie podane z listwy
zaciskowej lub poprzez ktorys z protokotéw komunikacyjnych.

W celu zapisu nastaw parametréw do przemiennika nalezy:
e przytrzymacé przez 5 sekund przycisk funkcyjny ,F”,
* wybra¢ ,Kopiuj par. OP-11" i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,J",
* wybrac¢ ,Zapis do falownika” i zatwierdzi¢ klawiszem Enter 1",
* wybrac jeden z 3 kompletéw nastaw SET 1, SET 2, SET 3 z ktérego zostang pobrane uprzednio zapisane
parametry i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,.J".

Kopiuj par. OP-11 SET 1
Zegar N Odczyt z falownika N SET 2

Kopiuj par. USB Zapis do falownika SET 3

Aktualizacja firmware

Rys. 1.9. Kopiowanie nastaw parametréw: panel sterujacy — przemiennik czestotliwosci
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1.4.2. Kopiowanie nastaw parametréw przez nosnik USB

Dowolny nosnik USB, sformatowany w systemie plikow FAT32, umozliwia przechowanie do 30 kompletéw nastaw
parametrow. Nastawy parametréw majg predefiniowang nazwe MFC1000_xx.twrd, gdzie xx jest numerem od 01 do 30.
Nosnik USB powinien by¢ pusty ze wzgledu na potencjalng mozliwos¢ utraty zapisanych na nim danych!

Kopiowanie nastaw parametréw z przemiennika na nosnik USB:

*  przytrzymac przez 5 sekund przycisk funkcyjny ,F”,

* wybra¢ ,Kopiuj par. USB” i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,.1",

* wybra¢ ,Falownik — USB” i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,J",

* wybra¢ jeden z 30 kompletéw nastaw od MFC1000_01 do MFC1000_30 do ktérego zostang zapisane
parametry i zatwierdzi¢ ,Zapisz” klawiszem Enter ,.1".
Jesli wybrany komplet nastaw jest juz wykorzystany to pojawi sie napis ,Nadpisz”. Wtedy nalezy przytrzymac
klawisz Enter ,J" przez kilka sekund w celu nadpisania. Na no$niku USB parametry zapisane zostang jako plik
»,MFC1000_xx.twrd”. Nie nalezy modyfikowa¢ nazwy pliku!

Kopiuj par. OP-11 Zapisz jako
Zegar N USB — Falownik N MFC1000 01

Kopiuj par. USB Falownik — USB

Aktualizacja firmware

Rys. 1.10. Kopiowanie nastaw parametréw: przemiennik czestotliwosci — nosnik USB

Kopiowanie parametréw z no$nika USB do przemiennika:

UWAGA 1: Podczas wgrywania nastaw przemiennik musi by¢ zatrzymany (STOP).
UWAGA 2: Przed rozpoczeciem wgrywania nalezy upewnic sie, ze polecenie START nie zostanie podane z listwy
zaciskowej lub poprzez ktorys$ z protokotéw komunikacyjnych.

W celu zapisu kompletu nastaw do przemiennika nalezy:
*  przytrzymacé przez 5 sekund przycisk funkcyjny ,F”,
* wybra¢ ,Kopiuj par. USB” i zatwierdzi¢ klawiszem Enter 1",
* wybra¢ ,USB — Falownik” i zatwierdzi¢ klawiszem Enter ,J",
* wybra¢ jeden komplet nastaw MFC1000_01..MFC1000_30 z ktérego zostang pobrane uprzednio zapisane
parametry i zatwierdzi¢ ,Wczytaj” klawiszem Enter ,J".

Kopiuj par. OP-11 MFC1000_30
Zegar BN USB — Falownik . MFC1000_02

MFC1000_05
Kopiuj par. USB Falownik — USB

Aktualizacja firmware Woczytaj

Rys. 1.11. Kopiowanie nastaw parametréw: no$nik USB — przemiennik czestotliwosci

1.4.3. Aktualizacja firmware

Nosnik USB z plikiem aktualizacji firmware musi by¢ sformatowany w systemie plikow FAT32. Nie powinny na nim sig
znajdowac inne dane. Plik z aktualizacjg firmware musi mie¢ oryginalng nazwe.
Mozliwa jest aktualizacja firmware dla trzech r6znych modutéw przemiennika:

»  Control Board — modut komunikacyjny mfc1000/11,

« ACR Board — modut AcR,

* VSD Board — modut VSD.

Przebieg aktualizaciji:
1. Podtgczyé nosnik USB do przemiennika, a nastepnie przytrzymac przez 5 sekund przycisk funkcyjny ,F”.
2. Wybra¢ ,Aktualizacja firmware”, a nastepnie modut do aktualizaciji.

Kopiuj par. OP-11 Control Board

Zegar ACR Board
Kopiuj par. USB VSD Board

Aktualizacja firmware OP-11 Board

Rys. 1.12. Aktualizacja firmware: wybér modutu do aktualizacji
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3. Po wybraniu modutu do aktualizacji na ekranie zostanie wy$wietlone podsumowanie z numerem biezacej i nowej
wersji programu. Wybra¢ ,Aktualizuj”’ i wcisng¢ Enter ,.", aby rozpocza¢ aktualizacje. Po aktualizacji potwierdzi¢
,Jruchom ponownie” klawiszem Enter ,.1", aby zaktualizowany modut uruchomi¢ ponownie.

Wersja 198 — 198 Wersja 198 — 198
Rewizja 54 — 55 Rewizja 54 — 55

[ Aktualizuj |
Rys. 1.13. Aktualizacja firmware: ponownie uruchomienie

Wazne! Po ponownym uruchomieniu modutu nalezy:
1. Odczeka¢ co najmniej 2 minuty.
2. Zresetowac przemiennik poprzez wytgczenie zasilania na co najmniej 30 sekund.
3. Odczyta¢ wersje oprogramowania w par. 09.10 — 09.15 i upewnic¢ sie, ze wyswietlana wersja jest zgodna
Z wersjg wgrana.

1.4.4. Komunikaty btedow

Tabela 1.4. Wyswietlane komunikaty btedéw

Wyswietlany komunikat Mozliwa przyczyna Przeciwdziatanie
Brak nosnika USB 1. Brak nosnika USB. 1, 2. Podtgczy¢ nosnik USB sformatowany
2. Nosnik USB nie zostat w systemie FAT32.
sformatowany w systemie plikow
FAT32.
3. Nie wspierany nos$nik USB. 3. Uzy¢ innego nosnika.
Brak pliku 1. Brak pliku z nastawami parametréw | 1. Wgraé na no$nik USB oryginalny plik.
lub z firmware. 2. Jesli btad bedzie sie powtarzat to
skontaktowac sig z serwisem producenta.
Blad hex 1. Plik z firmware ma niewtasciwg 1. Wgrac¢ na nosnik oryginalny plik.
sume kontrolng — plik zostat 2. Uzy¢ innego nosnika USB.
zmodyfikowany lub nosnik USB jest 3. Jesli blad bedzie sie powtarzat to
uszkodzony. skontaktowac sie z serwisem producenta.
Wersja nie wspierana 1. Préba wgrania niezgodnego 1. Upewnic sie, ze na nosniku USB znajduje
firmware. sie odpowiedni plik.
Blad komunikacji 1. Btad komunikacji z modutem AcR. | 1. Sprawdzi¢ potgczenie miedzy modutem

2. Bgd komunikacji z modutem VSD. |komunikacyjnym mfc1000/11

(Control Board) a:

* ACR Board — modut AcR

* VSD Board — modut VSD

2. Jesli btad bedzie si¢ powtarzat to
skontaktowac sig z serwisem producenta.
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Rozdziat 2: Konfiguracja przemiennika

2. Konfiguracja przemiennika

2.1. Ustawianie parametréw znamionowych silnika

Przed pierwszym uruchomieniem falownika nalezy wprowadzi¢ nastepujgce parametry silnika odczytane z jego tabliczki
znamionowej:

par. 10.01 — moc znamionowa silnika Pn [kW] par. 10.02 — predkos¢ znam. silnika Rn [rpm] (obr/min)
par. 10.03 — prad znamionowy silnika In [A] par. 10.04 — napigcie znamionowe silnika Un [V]
par. 10.05 — czestotliwos¢ znam. silnika fn [Hz] par. 10.06 — znamionowy cos® silnika [-]

W trybach pracy skalarnej U/f (par. 11.02 = 000 U/f liniowy lub par. 11.02 = 001 U/f kwadrat) dane te sg
wystarczajgce do uruchomienia przemiennika.

2.1.1. Przygotowanie do pracy w trybie wektorowym

Jezeli chcemy pracowaé w trybie wektorowym (zaréwno z enkoderem jak i bez niego) wéwczas przemiennik musi
posiada¢ dodatkowe informacje o parametrach silnika, tzw. parametry schematu zastepczego silnika (rys. 2.1):

par. 10.11 — rezystancja uzwojen stojana silnika Rs [Q]

par. 10.12 — rezystancja wirnika silnika Rr [Q]

par. 10.13 — indukcyjnos¢ gtéwna Lm [mH)]

par. 10.14 — indukcyjnos¢ stojana Ls + Lm [mH]

par. 10.15 — indukcyjnos¢ wirnika Lr + Lm [mH]

par. 10.16 — indukcyjnos¢ dodatkowa — przewodow faczacych, dtawika w szeregu z silnikiem

W celu wyznaczenia wartosci tych parametréow nalezy uzy¢ wbudowanej procedury biegu identyfikacyjnego opisanej w
rozdziale Tryb wektorowy. Bieg identyfikacyjny. Mozliwe tez jest ich reczne
wpisanie (lub dostrojenie wartosci uzyskanych z biegu identyfikacyjnego). Rs

Rr T

Bez poprawnego okreslenia tych parametréw praca w trybie wektorowym
nie jest mozliwa. Podanie nieprawidtowych wartosci bedzie skutkowac ztg
pracg uktadu. Parametry te odpowiadajg silnikowi widzianemu w uktadzie
gwiazdy (Us jest napieciem fazowym). ® o
Rys. 2.1. Schemat zastepczy silnika
Po przeprowadzeniu procedury BIEGU IDENTYFIKACYJNEGO lub recznym indukcyjnego klatkowego
wpisaniu tych parametrow, parametr 11.02 ,TRYB PRACY” nalezy ustawi¢
na wartos¢:
¢ 002 Vector bez cz. — tryb bezczujnikowy — nie wymaga enkodera, ale jest mniej doktadny,
¢ 003 Vector czujnik — tryb pracy z czujnikiem potozenia (enkoderem) — rozdzielczo$¢ enkodera okreslona jest za
pomocg parametru 12.02; ten tryb pracy jest zalecany zwlaszcza do pracy przy niskich predkosciach obrotowych
(ponizej 2.0 Hz).

Us| Rr/s

2.2. Sterowanie

Opisano tutaj podstawowe mozliwosci sterowania przemiennikiem — zadawania czestotliwosci wyjsciowe]j (predkosci
obrotowej) oraz konfiguracje sterowania sygnatem START / STOP. Dodatkowo opisana zostata konfiguracja wyjs¢
przekaznikowych przemiennika. Wiecej informacji znajduje sie w , Tabeli parametrow przemiennika” - Zatgcznik C.

2.2.1. Struktura sterowania

W ukiadzie sterowania przemiennika MFC1000 zastosowano strukture czterech niezaleznych ,miejsc sterowania”
A1/A2 oraz B1/B2. Umozliwia to tatwg zmiane za pomoca par. 20.01 i 20.02 catej struktury sterowania przemiennikiem,
tj. zrodta sygnatéw START i STOP oraz zrodta zadawanej czestotliwosci pracy uktadu. Na rys. 2.2 przedstawiono
uproszczong strukture sterowania uktadu.

12 Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czes¢ Il ,Software”



Miejsce Sterowania A1

s

Wybor Miejsc
Sterowania 1/

ybor Miejsca
terowania A/B

N Q
4

Wybér zrédta sterowania:
Par. 20.10 (Zadajnik)
Par. 20.11 (START)

Zrédta sygnatéow
sterujacych:

- Panel

- Wejscia analogowe
- Wejscia cyfrowe

- PID

- RS-485

- Inne Zrodta

Miejsce Sterowania A2

Wybor zrédta sterowania:
Par. 20.20 (Zadajnik)
Par. 20.21 (START)

- Blokady Predkos¢

- Czestotliwosci state

- Pasma eliminaciji >

- Wymuszenie START / STOP

Miejsce Sterowania B1 sterowania przez RS

Wybor zrodta sterowania:
Par. 20.30 (Zadajnik)
Par. 20.31 (START)

Miejsce Sterowania B2

Wyb6ér zrédta sterowania:
Par. 20.40 (Zadajnik)
Par. 20.41 (START)

Rys. 2.2. Uproszczona struktura sterowania
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2.2.2. Sterowanie z Panelu sterujacego

Aby mozliwe byto sterowanie uktadem z panelu sterujgcego nalezy:
e Wybra¢ ,miejsce sterowania” A1, A2, B1 lub B2 za pomocg parametrow: 20.01 i 20.02.
e Parametry:
20.10 (dla A1), 20.20 (dla A2), 20.30 (dla B1), 20.40 (dla B2) ustawi¢ na warto$¢ 300 Keyboard ref
o Parametry
20.11 (dla A1), 20.21 (dla A2), 20.31 (dla B1), 20.41 (dla B2) ustawi¢ na wartos¢ 000 Keyboard
¢ Upewnic sig, ze nie jest aktywny wybor predkosci statej, tzn. parametry:
23.01, 23.02, 23.03 i 23.04 powinny by¢ ustawione na wartos¢ 000 DISABLED

Przy tej konfiguracji zmiany wartosci czestotliwosci uktadu (lub predkosci obrotowej w trybie wektorowym) dokonuje sie
klawiszami &8 E5. Start i zatrzymanie silnika nastepuje tez z Panelu — klawiszami LEWO / PRAWO oraz STOP.

2.2.3. Sterowanie za pomoca wejs¢ cyfrowych i analogowych

Aby mozliwe byto sterowanie uktadem z listwy zaciskowej za pomoca wejs¢ cyfrowych i analogowych, np. START
STOP z wejs¢ cyfrowych i regulacja predkosci obrotowej za pomoca potencjometru, nalezy:
e Wybra¢ ,miejsce sterowania” A1 lub A2 oraz B1 lub B2 za pomocg parametrow: 20.01 i 20.02.
Zaleca sie nie modyfikowanie istniejgcego migjsca sterowania A1, ktére domysinie przypisane jest do
Panelu sterujgcego.
¢ Zdefiniowa¢ zrédto sygnatu zadajnika czestotliwosci wyjsciowej przemiennika.
Sposréd wielu dostepnych opcji zrédtem sygnatu zadajnika moze byé potencjometr podpiety do wejscia
analogowego A1. W tym celu parametr 20.10 (dla A1) lub 20.20 (dla A2) lub 20.30 (dla B1) lub 20.40 (dla
B2) nalezy ustawi¢ na warto$¢: 311 Ref An. 1.
Zrédtem sygnatu zadajnika czestotliwo$ci mogg byé takze: panel sterujgcy przemiennika, wyjécie regulatora
PID, motopotencjometr, ztgcze komunikacyjne (RS-485 lub inne), wewnetrzny sterownik PLC, dowolny
Z punktow charakterystycznych PCH.
¢ Logika sterowania umozliwia skonfigurowanie 4 zdalnych zrédet zadajnikéw (Remote 1, Remote 2,
Remote 3, Remote 4) a nastepnie wybor jednego z nich. W tym przyktadzie wykorzystamy Remote 1. W tym
celu parametr 20.11 (dla A1) lub 20.21 (dla A2) lub 20.31 (dla B1) lub 20.41 (dla B2) nalezy ustawi¢ na
wartos¢: 002 Remote 1
e Kazde ze zdalnych zrédet zadajnika (Remote 1..4) jest konfigurowalne poprzez 4 wartosci opisujgce dane
zdalne zrodto. Parametry konfigurujgce Remote 1:
— Remote 1 mode par. 20.50 — tryb pracy zdalnej zgodnie z tab. 2.1
— Remote 1 Inp.1 par. 20.51 — wybdr wejscia cyfrowego DI jako sygnatu wejsciowego Input 1
— Remote 1 Inp.2 par. 20.52 — wybor wejscia cyfrowego DI jako sygnatu wejsciowego Input 2
— Remote 1 Inp.3 par. 20.53 — wybdr wejscia cyfrowego DI jako sygnatu wejsciowego Input 3

Tabela 2.1. Mozliwe warianty konfiguracji startu zdalnego

Remote 1 .. 4 Funkcja Objasnienie
Inout 1 = Start/Sto Podanie napiecia na wejscie Input 1 spowoduje wystartowanie a zabranie
000 ST.L/R P iy P napiecia spowoduje zatrzymanie silnika. Stan wejscia Input 2 decyduje o
Input 2 = Kierunek A LT
zmianie kierunku obrotow silnika.
Inout 1 = Start prawo Podanie napiecia na wejscie Input 1 spowoduje wystartowanie silnika.
001 ST.RST. L P _ P Podanie napiecia na wejscie cyfrowe 2 powoduje wystartowanie silnika w
Input 2 = Start lewo .
przeciwng strone.
Podanie impulsu napigciowego na wejscie Input 1 przy stanie wysokim
Input 1 = Start wejscia Input 2 spowoduje start silnika. Zdjecie napiecia z Input 2
impulsem spowoduje zatrzymanie silnika. O kierunku decyduje tylko znak zadajnika.
002 IM ST IM Input 2 = Stop ;START STOP
STOP : ‘
impulsem .
Input 1 Podczas startu i pracy uktadu na Input
2 musi by¢ utrzymywany stan wysoki
Input 2
Input 1 = Start Tak jak powyzej z tg réznica, ze kierunek pracy uktadu okresla stan
003 IM ST IM ST |mpulse£n wejscia Input 3.
Input 2 = Stop
LR .
impulsem
Input 3 = Kierunek
Podanie napiecia na Input 1 spowoduje wystartowanie a zabranie
004 ONLY START |Input 1 = Start/ Stop | napigcia spowoduje zatrzymanie silnika. O kierunku obrotéw decyduje
tylko znak zadajnika.

Uwaga: Minimalny czas trwania impulsu sterujgcego wynosi 10 milisekund.
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2.2.4. Praca z predkosciami statymi

Uktad moze pracowac¢ w danej chwili z jedng sposréd 16 predkosci statych. Wyboru predkosci statej dokonuje sie za
pomoca wejs¢ cyfrowych okreslonych w grupie 23 parametrami 23.01, 23.02, 23.03 i 23.04. Wartosci predkosci
statych definiowane sg parametrami:

par.
par.
par.
par.
par.
par.
par.
par.

23.06 — predkos¢ stata nr 1 [Hz]
23.07 — predkos¢ stata nr 2 [Hz]
23.08 — predkos¢ stata nr 3 [Hz]
23.09 — predkos¢ stata nr 4 [Hz]
23.10 — predkos¢ stata nr 5 [Hz]
23.11 — predko$¢ stata nr 6 [Hz]
23.12 — predkos$¢ stata nr 7 [Hz]
23.13 — predkosc¢ stata nr 8 [Hz]

par. 23.14 — predkosc stata nr 9 [Hz]

par. 23.15 — predkos¢ stata nr 10 [Hz]
par. 23.16 — predkos¢ stata nr 11 [Hz]
par. 23.17 — predkos¢ stata nr 12 [Hz]
par. 23.18 — predkos¢ stata nr 13 [Hz]

par.
par.
par.

23.19 — predko$¢ stata nr 14 [Hz]
23.20 — predkosc stata nr 15 [Hz]
23.21 — predkosc stata nr 16 [Hz]

2.2.5. Motopotencjometr

Motopotencjometr jest uktadem typu “zwigksz — zmniejsz” przeznaczonym do sterowania np. predkoscig obrotowg
silnika za pomocg dwodch sygnatow (,gora”, ,dot"). Przemiennik czestotliwosci MFC1000 posiada wbudowane
4 motopotencjometry. Parametry odpowiedzialne za konfiguracje motopotencjometréw znajduja sie w grupie
parametrow ,22 Motopotencjometry”.

Tabela 2.2. Spis parametréw odpowiedzialnych za konfiguracje motopotencjometréw

Grupa 22 - Motopotencjometry
Nastawa AIEE
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Zrédio sygnatu
zwiekszxggdy 000 Wytacz 000
22.01 Mtp1 adrup |” L 9 001 DI1 .. 010 DI10 - zwieksz zadajnik, gdy na Tak
zadajnikiem jest wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napigcie Wylacz
motopotencjometr 1 "
Zrédto sygnatu
A~ 000 Wyiacz
22.02Mip1 adr |, Zmniejsz” gdy 001 DH .. 010 DI0 - zmniejsz zadajnik, gdy na | 09° Tak
down zadajnikiem jest . ; 2 .~ |Wylacz
) wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie
motopotencjometr 1
000 Stop reset — zatrzymanie uktadu poprzez
podanie sygnatu STOP (przez Panel sterujacy,
komunikacje RS lub w inny sposéb) powoduje
reset nastawy motopotencjometru.
001 Param bez zmiany — warto$¢ nastawy
motopotencjometru przechowywana w pamieci.
Brak mozliwosci zmiany nastawy podczas
postoju.
002 Zad. sledzony — wartos¢ nastawy
aktualnego zadajnika sledzona przez
22.03 Motopot1 Tryb pracy motopotencjometr. Stosowane do tagodnego 002 Zad. Tak
mode motopotencjometru 1 | przejscia z aktualnego zadajnika na sledzony
motopotencjometr.
003 Pam ze zmiana — warto$¢ nastawy
motopotencjometru przechowywana w pamigci.
Mozliwos¢ zmiany nastawy podczas postoju
Uwaga:
000, 001, 002: tryby stosowane gdy aktualny
zadajnik (par. 20.10, 20.20, 20.30, 20.40)
ustawiony na Motopot 1 .. Motopot 4
003: tryb niezalezny od ustawienia aktualnego
zadajnika
Czas narastania /
22.04 Motopotl | opagania zadajnika  |0.0..320.0's 100s  |Tak
motopotencjometru 1
Zrédto sygnatu
zwieksz)’/'ggdy 000 Wytacz 000
22.11 Mtp2 adrup |” o I 001 DI1 .. 010 DI10 - zwieksz zadajnik, gdy na Tak
zadajnikiem jest . : .~ |Wylacz
. wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napigcie
motopotencjometr 2
Zrédito sygnatu
A~ 000 Wytacz
22.12Mtp2adr | ,Zmniejsz” gdy 001 DH .. 010 DI0 - zmniejsz zadajnik, gdy na | 29° Tak
down zadajnikiem jest . ; 2 .~ |Wylacz
- wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie
motopotencjometr 2
Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czesc¢ Il ,Software” 15



Rozdziat 2: Konfiguracja przemiennika

Grupa 22 - Motopotencjometry

Nastawa CATIETE)
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy

22.13 Motopot2 Tryb pracy

mode motopotencjometru 2 Patrz par. 22.03
Czas narastania /

t2ir27{;4 Motopot2 | oo dania zadajnika 0.0 .. 320.0 s 100s  |Tak
motopotencjometru 2
Zrédto sygnatu

22 21 Mt ,Zwieksz” gdy 000 Wytacz . - 000

. p3 adr up AN 001 DI1 .. 010 DI10 - zwieksz zadajnik, gdy na Tak
zadajnikiem jest g ; DI1.DI0 i d .. |Wylacz
motopotencjometr 3 wejscie cyfrowe . jest podane napiecie
Zrédto sygnatu
A~ 000 Wylacz

2222Mp3adr | zmnieisz’ ody 001 DI1 .. 010 DO - zmniejsz zadajnik, gdy na |\Wo | Tak
motojpotencij)metr 3 wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie y

22.23 Motopot3 Tryb pracy

mode motopotencjometru 3 Patrz par. 22.03
Czas narastania /

t2ir27{§4 Motopot3 | oo dania zadajnika 0.0 .. 320.0's 100s  |Tak
motopotencjometru 3
Zrédto sygnatu

2231 Mt ,Zwieksz” gdy 000 Wytacz . - 000

. p4 adr up L 2 001 DI1 .. 010 DI10 - zwieksz zadajnik, gdy na Tak
zadajnikiem jest o ; DI1.DI10 i .. |Wylacz
motopotencjometr 4 wejscie cyfrowe ..DI10 jest podane napiecie
Zrédto sygnatu
- 000 Wylacz

2232 Mip4 adr |, zmniejsz’ gdy 001 DI1 .. 010 DHO - zmniejsz zadajnik, gdy na |\Wo. | Tak
motojpotencjg)metr 4 wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie y

22.33 Motopot4 Tryb pracy

mode motopotencjometru 4 Patrz par. 22.03
Czas narastania /

22.34 Motopotd | 1 yania zadajnika 0.0 .. 320.0's 100s  |Tak

time

motopotencjometru 4

Przyktadowy sposob podigczenia przyciskow “zwieksz” i “zmniejsz” do przemiennika pokazano na rys. 2.3. W
przyktadzie tym wykorzystano wejscia cyfrowe DI3 i DI4.

Aby zadawanie czestotliwosci wyjsciowej

przemiennika odbywato sie za pomocg motopotencjometru,

nalezy

w wybranym parametrze odpowiedzialnym za zrodto sygnatu zadajgcego 20.10 (dla A1) lub 20.20 (dla A2) lub 20.30
(dla B1) lub 20.40 (dla B2) ustawic:
— 305 Motopot 1 dla motopotencjometru 1
— 306 Motopot 2 dla motopotencjometru 2
— 307 Motopot 3 dla motopotencjometru 3
— 308 Motopot 4 dla motopotencjometru 4

Kazdy z motopotencjometréw moze pracowac w jednym z czterech tryby pracy — tab. 2.3.

Tabela 2.3. Tryby pracy motopotencjometrow

Nr trybu pracy Opis
motopotencjometru

0 Po zatrzymaniu pracy przemiennika nastapi reset nastawy motopotencjometru

1 Po zatrzymaniu pracy przemiennika wartos¢ nastawy motopotencjometru zostanie zapamietana
i nie ma mozliwosci jej zmiany podczas postoju.
Wartos¢ nastawy aktualnej zadanej predkosci sledzona jest przez motopotencjometr, co
umozliwia fagodne przetgczenie z aktualnego zadajnika na zadajnik z motopotencjometru.

2 Tryb 2 dedykowany jest do konfiguracji gdy motopotencjometr wykorzystywany do
bezposredniego sterowania zadajnikiem (par.: 20.10 dla A1 lub 20.20 dla A2 lub 20.30 dla B1
lub 20.40 dla B2 ustawiony jest na dowolny z czterech motopotencjometréw: Motopot 1,
Motopot 2, Motopot 3, Motopot 4).

3 Po zatrzymaniu pracy przemiennika warto$¢ nastawy motopotencjometru zostanie
zapamigtana, mozliwa jest zmiana nastawy motopotencjometru podczas postoju.

16

Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czes¢ Il ,Software”




Rozdziat 2: Konfiguracja przemiennika

DI3 — Zwigksz
F zadane
Di4 — Zmniejsz
24V
Zwieksz
Czas
Zmniejsz]

Rys. 2.3. Przykladowe podtgczenie i ilustracja dziatania uktadu motopotencjometru
(par. 22.01 = DI3, par. 22.02=DI4)

2.2.6. Inne mozliwosci sterowania przemiennikiem

Z wazniejszych opcji wymieni¢ mozna:

¢ zmiana miejsca sterowania A / B za pomocg wejscia cyfrowego — par 20.01,

e zmiana wariantu sterowania 1 / 2 za pomocg wejscia cyfrowego — par 20.02,

¢ sterowanie mieszane — np. zadajnik czestotliwosci z panelu sterujgcego i sygnat START / STOP

z wejs¢ cyfrowych,

o sterowanie poprzez tgcza szeregowe RS-485

e zadawanie czestotliwo$ci z wyjscia regulatora PID
funkcje zaawansowane, zwigzane z wykorzystaniem wbudowanego sterownika PLC lub sterownika zespotu
pomp.

2.2.7. Konfiguracja wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych oraz analogowych

¢ Wejscia cyfrowe

Standardowo ukfad ma wbudowanych 10 wej$é cyfrowych oznaczonych jako DI1+DI10. llos¢ ta moze by¢ zwigkszona
do 40 poprzez zastosowanie opcjonalnych modutéw rozszerzen.

Podanie napiecia 24V na dowolne wejscie cyfrowe spowoduje ustawienie jego stanu na logiczne 1. Aktualny stan wejs¢
cyfrowych odczyta¢ mozna w parametrach grupy ,,03 Inp/outp”.

Wejscia cyfrowe nie posiadajg parametréw definiujacych ich funkcje. Wejscie cyfrowe jest “wybierane” do spetniania
okreslonej funkcji przez parametry dotyczgce danej funkcji przemiennika: np. aby wybiera¢ za pomoca wejscia
cyfrowego DI4 przetgczanie wariantu sterowania A/B nalezy parametr 20.01 ustawi¢ na wartos¢ ,,003 Input 3”. Mozliwe
jest wiec przyporzadkowanie danemu wejsciu cyfrowemu jednoczesnie wiecej niz jednej funkcji.

¢ Wejscia analogowe

Uktad posiada 5 wejs¢ analogowych. Wejscia 1,2,3,4 moga pracowac zarowno w trybie napieciowym 0(2)..10V jak i w
trybie pradowym 0(4)..20mA. Wejscie 0 pracuje tylko trybie napieciowym.

Do wejs¢ analogowych mozna dofgczy¢ bezposrednio potencjometr lub zrédio napiecia (prgdu). Podobnie jak w
przypadku wej$¢ cyfrowych, wejscia analogowe nie posiadajg parametrow méwigcych o ich funkcji w uktadzie, lecz sg
“wybierane” do spetniania okreslonej funkcji przez parametry konfiguracyjne z grupy ,,24 Wej. analog”.
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Tabela 2.4. Parametry konfigurujace wejscia analogowe

Parametr Funkcja Opis
24.01 |Konfiguracja sygnatu Zakres napieciowy: 000 0-10Vv, 00110-0V, 002-10-10V
2411 wejsclowego Zakres napieciowy:
24.21 000 0-10 V, 001 10-0V, 0022-10V, 00310-2V
24.31 Zakres pradowy:
24 .41 004 0-20 mA, 00520-0 mA, 006 4-20 mA, 007 204 mA
24.x2"7 | Konfiguracja skali -500.0 .. 500.0 %
24.x37 | Konfiguracja offsetu -500.0 .. 500.0 %

[VI[%] Wartos¢ We.A
(odfiltrowana)

100% |..

24 x4 Stata czasowa filtru 63% | |- > Napiecio Wo
dolnoprzepustowego
Czas
miltru
od 03.21 Warto$é na wejsciu Mozliwo$¢ odczytu wartosci wejsciowej w wartosciach elektrycznych oraz
do 03.50 procentach.
32.01 | Aktywowanie/dezaktywowanie |W trybach pracy 2...10V, 10...2V, 4...20mA oraz 20...4mA mozna
sygnatu awarii zdefiniowac zachowanie uktadu gdy warto$¢ napigcia spadnie ponizej 2V
42,02 Reakcja na brak sygnatu na lub wartos¢ prgdu spadnie ponizej 4mA. Szczegoty w Zatgczniku C.

Wejsciu Analogowym

gdzie ,x” oznacza numer wejscia cyfrowego od 0 do 4.

o Wyjscia przekaznikowe
Uktad standardowo posiada 6 wyjs¢ przekaznikowych K1-K6. Za pomocg modutéw rozszerzenh ilo$¢ ta moze byc¢
zwiekszona. Parametry konfigurujgce wyjscia przekaznikowe znajdujg sie w grupie 27 i 28.
Dla kazdego z wyj$¢ przekaznikowych mozna zdefiniowac:
o realizowang funkcje,
o czas opOznienia zatgczenia,
o czas opOznienia wytgczenia,
o inwersje sygnatu.

Tabela 2.5. Konfiguracja wyj$¢ przekaznikowych na przyktadzie wyjscia K1

Parametr Opis Uwagi
27.40 Rel. 1 adr Realizowana funkcja Np. praca, awaria, gotowos¢, itp.
27.41 Rel. 1 time ON Czas opdznienia zatgczenia Mozliwo$¢ ustawienia opdznienia

zatgczenia przekaznika

27.42 Rel. 1 time OFF Czas opdznienia wytaczenia Mozliwo$¢ ustawienia opdznienia
wytgczenia przekaznika

27.43 Rel. 1 inv Inwersja sygnatu Zanegowanie logiki sygnatu

¢ Wyjscia analogowe
Ukfad standardowo posiada 2 wyjscia analogowe. Za pomocg modutdw rozszerzen ilos¢ ta moze by¢ zwiekszona do
o kolejne 10 wyjs¢. Wyjscia mogg pracowac zaréwno w trybie:

— napieciowym: 0-10V, 10-0V, 2-10V, 20-2V

—  pradowym: 0-20mA, 20-OmA, 4-20mA, 20-4mA.
Ponadto dla kazdego wyjscia analogowego mozna indywidualnie skonfigurowaé: skale, offset i filir. Parametry
konfigurujace znajdujg sie w grupie 25.

Uwaga: wyjscia analogowe w trybie napieciowym nie mogg byc¢ obcigzane impedancjg nizszg niz 10 kQ.
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2.3. Konfiguracja napedu

2.3.1. Ustalanie dynamiki i sposobu zatrzymania napedu

Dynamika decyduje o szybkosci zmian predkosci obrotowej silnika — przyspieszania, zatrzymania oraz szybkosci
nawrotéw. W przemienniku MFC1000 zastosowano system wyboru dynamiki uktadu spos$réd dwoch dostepnych
zestawow zwanych ,dynamika 1”7 i ,dynamika 2”. Zastosowanie dwoch zestawdw przyspieszania/zwalniania umozliwia
przypisanie im roznych czaséw a nastepnie za pomocg tylko jednego parametru 13.35 przetgczanie si¢ pomiedzy tymi
zestawami. Parametry zwigzane z dynamikg uktadu oraz ograniczeniami (limitami) zgromadzono w grupie 13.
par 13.01 — Przyspieszenie 1 — czas przyspieszania od O0Hz do 50Hz (dynamika 1)
par 13.02 — Opdznienie 1 — czas zwalniania od 50Hz do OHz (dynamika 1)
par 13.10 — Przyspieszenie 2 — czas przyspieszania od O0Hz do 50Hz (dynamika 2)
par 13.11 — Opdznienie 2 — czas zwalniania od 50Hz do OHz (dynamika 2)
par 13.20 — Opdznienie Stop - czas zwalniania od 50Hz do OHz po podaniu komendy STOP
« kiedy wartos¢ parametru jest wieksza od zera wtedy okresla on czas zwalniania od 50Hz do OHz po
podaniu polecenia STOP (np. z panelu sterujgcego, wejs¢ cyfrowych, wewnetrznego PLC, poprzez RS)
« kiedy wartos¢ parametru jest rowna 0.0 wtedy parametr ten jest nieaktywny a czas zwalniania zalezy od
czasu ustawionego w aktywnej dynamice (par. 13.02 lub par. 13.11).
par 13.30 — Krzywa S — pozwala na fagodne rozpoczynanie i kohczenie przyspieszania i zwalniania
par 13.35 — Wybdr dynamiki — pozwala ustali¢ aktywng ,dynamike 1”lub ,dynamike 2”. Mozna tez zdecydowac,
ze wybor dynamiki dokonywany bedzie przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

Uwaga:

1. Ustawienie zbyt krotkich czaséw rozpedzania (przyspieszenie 1, przyspieszenie 2) moze powodowac
wystepowanie awarii ,wysoki prgd” przy rozruchu, zwtaszcza przy duzym obcigzeniu silnika.

2. Czasy podane w par. 13.01, 13.02, 13.10, 13.11 dotyczg przyspieszania uktadu po podaniu polecenia START
oraz nawrotéw (opdznianie + przyspieszanie) po podaniu polecenia REWERS. Czas podany w par. 13.20
dotyczy czasu zatrzymania uktadu po podaniu komendy STOP. Gdy par. 13.20 jest ustawiony na 0.0 wtedy
czas opozniania (par. 1.31 lub 1.33) jest jednocze$nie czasem zatrzymania uktadu po podaniu komendy
STOP.

Istnieje mozliwos¢ okreslenia w sekundach minimalnego czasu stopu a takze opdznienia zadajnika:
par 11.68 — min t. Stop — jest to minimalny czas jaki uptynie od zatrzymania do ponownego startu napedu,
par 21.16 — Opoz. zad. — jest to zwioka czasowa wtgczenia zadajnika.
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a)
fHz] A
ar. 13.02 lub 13.11  Par. 13.02 lub 13.11
par 13.01 lub 13.10 | p lub 13.20 (gdy 13.2050)
50Hz - ‘
f zadana 1
’
s
/
/
/ ‘ . f zadana 2
par. 11.20 = rampa
A _ .
/ # \ par 13.30 -par. 11.20 = wybieg
/, krzywa S \
Sygnat STOP t
b)
A
SIRT |- o 0/ m—— -
STOP b ! b
1 PRACA :
|
‘ 1 1
frad | S o
: 1 1
1 1 ; 1 t
" par.
Rys. 2.4 a) — llustracja znaczenia parametréw na dynamike uktadu i sposob zatrzymania silnika
Rys. 2.4 b) — llustracja znaczenia parametrow na minimalny czas stopu i opdznienie zadajnika

2.3.2. Ksztattowanie charakterystyki U/f

W trybach skalarnych U/f istnieje mozliwo$¢ wplywania na ksztalt charakterystyki — rys. 2.5Error: Reference source not
found.
W trybach wektorowych (Vector 1 i Vector 2) parametry ksztattowania charakterystyki U/f nie maja znaczenia.

Podstawowym parametrem wptywajgcym na ksztatt charakterystyki uktadu jest par 11.2 :
¢ 000 U/f liniowy: ma zastosowanie tam, gdzie istnieje staty moment obcigzenia niezaleznie od predkosci.
e 001 U/f kwadratowy: ma zastosowanie tam, gdzie moment obcigzenia rodnie proporcjonalnie do kwadratu
predkosci (np. naped wentylatoréw). Zastosowanie charakterystyki kwadratowej U/f wptynie w takim przypadku na
zmniejszenie hatasu i strat w silniku.
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a) b)
U/Umax U/Umax
100% 0T 7 T R | S
Kompensacja
spadku napigcia
U/f liniowa od pradu wyjsciowego.
U1 Par. 15.10
[a2]
U/f kwadratowa uo S g
o) o
A ©
5 * 4
fifn FO 4@ \ n
0,
Par. 15.02 F1 100%
Par. 15.04
Rys. 2.5. Charakterystyka liniowa i kwadratowa (a),
ksztattowanie charakterystyki U/f (b)

2.3.3. Czestotliwosci eliminacji

W celu wyeliminowania niepozgdanych czestotliwosci wyjsciowych, ktére mogg powodowaé rezonanse napedu mozna
zdefiniowac¢ 3 zakresy zwane ,pasmami eliminacji”. Ich definicja odbywa sie za pomocg parametréw:

par 14.01 — dolna czestotliwos¢ pasma eliminacji 1 [Hz]

par 14.21 — gorna czestotliwos¢ pasma eliminacji 1 [Hz]

par 14.03 — dolna czestotliwos¢ pasma eliminacji 2 [Hz]

par 14.04 — gorna czestotliwos¢ pasma eliminacji 2 [Hz]

par 14.05 — dolna czestotliwos¢ pasma eliminacji 3 [Hz]

par 14.06 — gérna czestotliwos$¢ pasma eliminacji 3 [Hz]
Zadajnik uktadu bedzie ,omijal” czestotliwosci zdefiniowane za pomocg powyzszych parametréw.

Uwaga: funkcja czestotliwo$¢ eliminacji dotyczy czestotliwos$ci zadanej fzad i nie ma wpfywu na operacje
przyspieszania i zwalniania.

2.3.4. Hamulec mechaniczny

N1 UWAGA ! W przypadku gdy wymagane jest generowanie petnego momentu dla MEC1000
zerowych predkosci silnika nalezy stosowaé wektorowy tryb sterowania — par. 11.02
,003 Vector czujnik” i wyposazy¢ uktad napedowy w enkoder. Kx
230V AC V J
|

MFC1000 umozliwia wspétprace z hamulcem mechanicznym ukfadu napedowego. IN[L] || L@Mj
Przyktad podtgczenia hamulca zaprezentowano na rys. 2.6. I

Sterowanie hamulcem odbywa sie za pomocg odpowiednio skonfigurowanego
wejscia przekaznikowego, oznaczonego jako Kx na rys. 2.6, za pomocg
odpowiedniego parametru z grupy 27 (par. 27.40 dla przekaznika K1, par. 27.44 dla [
przekaznika K2, i dalej analogicznie zgodnie z tabelg parametrow umieszczong w
Zatgczniku C) ustawionego na ,,527 Brake”.

W tabeli 2.6 zestawiono parametry konfiguracyjne. Zasade sterowania hamulcem

mechanicznym przedstawiono na rys. 2.7. Rys. 2.6. llustracja podfaczenia

Tabela 2.6. Parametry konfiguracyjne sterowania hamulca mechanicznego hamulca mechanicznego
Nr Nazwa Opis
parametru
21.16 Opoz.zad. Zwtoka czasowa zatgczenia zadajnika [s].
Ref. delay
11.60 Br rel. delay Opédznienie czasowe zwalniania hamulca mechanicznego [s].

Jest to czas potrzebny do namagnesowania silnika, poniewaz silnik
nienamagnesowany nie jest w stanie wytworzy¢ momentu.

11.61 Br. close n Predkos¢ ponizej ktorej nastgpi podanie komendy zamknigcia hamulca
mechanicznego [rpm].

11.62 Br. close t Czas pracy uktadu (zadawanie momentu) po podaniu komendy zamkniecia
hamulca [s].

Jest to czas wymagany do catkowitego zamkniecia hamulca mechanicznego.

11.63 Br. curr. Ivl. Minimalna wartos¢ pradu silnika zwalniajgca hamulec mechaniczny
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START

Komenda
START/STOP

STOP
ZAL

ZAL/WYL
hamulca ‘
mechanicznego | WYL

igar11.60 3

Dziatanie
przekaznika Kx
(PCH 75)

Aktualna 3
! | 11.61 :
predkosc silnika 3 i /l—

par21.16

Praca uktadu ‘

garti62
Rys. 2.7. llustracja sterowania hamulcem mechanicznym

2.3.5. Lotny start

Lotny start umozliwia poprawny rozruch silnika gdy predkos$¢ poczatkowa watu rézna jest od zera. Dostepnych jest pie¢
trybow, par 11.30:

0 - funkcja wytaczona

1 — przeszukiwanie jednokierunkowe, poszukiwanie czestotliwosci od Fzad lub Fmax

2 — przeszukiwanie dwukierunkowe, poszukiwanie czestotliwosci od Fzad lub Fmax

3 — przeszukiwanie jednokierunkowe, poszukiwanie czestotliwosci od Fmax

4 — przeszukiwanie dwukierunkowe, poszukiwanie czestotliwosci od Fmax

Przeszukiwanie jednokierunkowe nalezy stosowac dla uktadéw napedowych, w ktérych w przypadku wylgczenia
napiecia zasilajgcego silnik, obcigzenie nie spowoduje zmiany kierunku obrotéw uktadu.

Przeszukiwanie dwukierunkowe nalezy stosowac¢ dla uktadéw napedowych, w ktérych w przypadku wyigczenia
napiecia zasilajgcego silnik, obcigzenie moze spowodowaé zmiane kierunku obrotéw uktadu.

W przypadku trybu 1 i 2 poszukiwanie czestotliwo$ci moze rozpoczynac sie od czestotliwosci zadanej Fzad lub
czestotliwosci maksymalnej Fmax. Uzaleznione jest to od tego czy ponowny start nastepuje:

* po przycisnieciu klawisza STOP (poszukiwanie od Fzad),

« po restarcie falownika (poszukiwanie od Fmax).
Dla przeszukiwania jednokierunkowego zalecane ustawienie par 11.30 na 1. W przypadku przeszukiwania
dwukierunkowego zalecane ustawienie par 11.30 na 2.

2.4. Zabezpieczenia i blokady

2.4.1. Ograniczenia pradu, czestotliwosci, momentu i mocy

¢ Ograniczenie pradu: Aby zapobiec przecigzeniu uktadu mozna ustali¢ maksymalny dopuszczalny prad wyjsciowy
falownika — Parametry 13.41 i 13.42 fabrycznie ustawione sg na wartos¢ 150 % prgdu znamionowego silnika.
Uktad nie pozwoli prgdowi wzrosng¢ powyzej tego ograniczenia.
¢ Ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej: Aby unikng¢ sytuacji, w ktérej zostataby zadana czestotliwosc
znacznie powyzej czestotliwosci znamionowej silnika parametr 13.40 pozwala na okreslenie gérnego putapu
czestotliwosci wyjsciowej przemiennika.
Uwaga: parametr 13.40 okre$la ograniczenie czestotliwo$ci wyjsciowej, natomiast nie zmienia on ustawionej
czestotliwo$ci przypisanej do 100% wybranego zadajnika. Z tego powodu sama zmiana par. 13.40 na wartos$c
wigkszg nie spowoduje pracy silnika z wigkszg predkoscig. W tym celu nalezy zmieni¢ parametr 21.20 a parametr
13.40 ustawi¢ na warto$¢ wiekszg od par. 21.20 o np. 5Hz.
¢ Ograniczenie momentu: W celu unikniecia udaréw mechanicznych silnika i uktadu napedowego maksymainy
dopuszczalny moment na wale silnika ustawia sie za pomocg parametréw 13.43 i 13.44. Standardowo wynosi on
150 % momentu znamionowego silnika.
¢ Ograniczenie mocy:
— par. 13.50: ograniczenie mocy pobieranej przez silnik; warto$¢ podawana w stosunku do mocy znamionowe;j
przemiennika,
— par. 13.51: ograniczenie mocy oddawanej przez silnik, warto$¢ podawana w stosunku do mocy znamionowej
przemiennika,

22 Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czes¢ Il ,Software”



Rozdziat 2: Konfiguracja przemiennika

2.4.2. Blokada kierunku obrotéw silnika

Mozliwe jest zablokowanie uktadu do pracy tylko w jednym kierunku. Woéwczas niezaleznie od sygnatéow sterowania
uktad bedzie obracat silnikiem tylko w jedng strone. Parametr 11.25 pozwala na okreslenie tej nastawy:

.Nawrot” - praca dwukierunkowa (ustawienie domysine)

,Lewo” - praca jednokierunkowa

~Prawo” - praca jednokierunkowa

2.4.3. Blokada pracy ukfadu

Uaktywnienie dowolnej z ponizszych blokad pracy powoduje zatrzymanie silnika i uniemozliwia jego uruchomienie do
czasu zaniku sygnatu (przyczyny) blokady.

e Zewnetrzne zezwolenie i blokada pracy: dwa parametry pozwalajg okresli¢ wejscie cyfrowe, ktére bedzie stuzyé
jako zewnetrzne zrodto sygnatu blokada i zezwolenie pracy:
— par. 26.02 - Blokada pracy — wartos¢ ,,000 Disabled” (domys$ina) dezaktywuje zewnetrzng blokade pracy,
— par. 26.01 - Zezwolenie pracy — wartos¢ ,531 Zezwolenie” (domy$ina) zezwala na prace niezaleznie od stanu
wejs¢ cyfrowych .
¢ Blokada od termika lub termistora w silniku: Parametr 30.01 umozliwia wtgczenie blokady od zabezpieczenia
termicznego. Wybér Zrédta sygnatu temperatury dokonuje sie za pomocg parametru 30.02.
e Zewnetrzny stop awaryjny: natychmiastowe zatrzymanie przez wybieg silnika. Patrz par. 26.03. DomysInie funkcja
jest wytgczona ,,000 Disabled”.
¢ Blokada od ,,F STOP”: W strukture zadajnika wbudowana jest blokada, uaktywniana parametrem 21.11. Jezeli jest
on ustawiony na ,000 Limit” wéwczas par. 21.10 okresla minimalng czestotliwos¢ ponizej ktorej nie spadnie
czestotliwos¢ zadana (domysinie 0.5 Hz). Jezeli par. 21.11 ustawiony jest na ,TAK” wdéwczas par. 21.10 okre$la
czestotliwos¢ graniczng. Jezeli wartos¢ czestotliwosci zadanej spadnie ponizej wartosci granicznej okreslonej
parametrem 21.10 woéwczas nastgpi blokada (STOP) uktadu. Przyrost czestotliwosci powyzej okreslonej par. 21.10
uruchomi ukfad ponownie. Zatgczenie / wytgczenie objete sg niewielka petlg histerezy.

2.4.4. Zabezpieczenia termiczne silnika

Zabezpieczenie przez limit 1%

Wbudowany model termiczny silnika umozliwia teoretyczne obliczenie temperatury silnika. Model powstat przy
nastepujacych zatozeniach:

¢ ekspotencjalny przyrost temperatury uzwojen,

e temperatura maksymalna wystepuje dla pracy ciagtej przy pradzie znamionowym silnika,

e wzrost temperatury zalezny jest od stosunku (I/In)?,

¢ stata czasowa chtodzenia dla zatrzymanego silnika jest czterokrotnie wieksza niz stata nagrzewania
podczas pracy.

b) I/ In silnika
125%
a) [ [%] In 100%
Par. 30.11 / 50%
/ // Czag
Z % 0
OBSZAR PRACY c)
Par. 30.12 A
ar DEUGOTRWALEJ / —— Aktualna temperature
r/ 100% silnika Ts mozna
// odczyta¢ w par. 00.08
% fHzl G306}
0 25Hz
0~ Czas
Stala czasowa
nagrzewania, par. 30.13
Rys. 2.8. Definiowanie obszaru pracy diugotrwatej (a), zaleznos$é obliczonej temperatury silnika
od pradu (b) i (c)

Wzgledny prad diugotrwaty silnika dla czestotliwosci powyzej 25Hz okresla parametr 30.11. Dla czestotliwosci
ponizej 25Hz prad dtugotrwaly jest nizszy (mniejsza wydajnos¢ wentylatora chtodzgcego umieszczonego na wale
silnika) i okreslony przez parametr 30.12 Parametry te okreslane sg wzgledem pradu znamionowego silnika dla 100.0%
= In. W ten sposéb okreslany jest obszar pracy diugotrwatej (rys. 2.8a).

Przy chtodzeniu silnika bez dodatkowej wentylacji (tylko wentylator wewnetrzny), par. 30.12 nalezy ustawi¢ na wartos¢
35% pradu znamionowego silnika. Jezeli zastosujemy dodatkowg wentylacje silnika, wéwczas wartos¢ par. 30.12
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mozna zwiekszy¢ nawet do 75%. Jezeli prad silnika nie miesci sie w zdefiniowanym obszarze pracy diugotrwatej,
woéwczas obliczona temperatura wzro$nie powyzej 100%. Gdy obliczona temperatura osiggnie wartos¢ 105%,
wowczas nastapi wylaczenie ukladu - pojawi sie komunikat awarii. Taka sytuacja ma miejsce na rys. 2.8c dla
przyrostu temperatury oznaczonego linig przerywana.

Szybko$¢ przyrostu obliczonej temperatury okresla parametr 30.13 - stata czasowa nagrzewania silnika. Jest to czas,
po ktérym temperatura silnika osiggnie 63% wartosci koncowego przyrostu temperatury. W praktyce mozna przyjgc
nastawe:

par 30.13 = 120 * ts [min], gdzie ts [s] podawany jest przez producenta silnikéw
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3. Pierwsze uruchomienie

Przed pierwszym uruchomieniem przemiennika MFC1000, MFC810AcR nalezy zapoznaé¢ sie z rozdziatem
2 ,Konfiguracja przemiennika”. Wazny jest schemat struktury sterowania - rozdzial 2.2.1 oraz ,Tabela
parametréw” przemiennika MFC1000, MFC810.

Najwazniejsze ustawienia:

¢ ustawi¢ parametry znamionowe silnika w grupie 10 — rozdziat 2.1 na stronie 12,
¢ skonfigurowac ,miejsce sterowania” w grupie 20 — rozdziat 2.2 na stronie 12.

3.1. Tryb wektorowy. Bieg identyfikacyjny

Aby uktad mogt pracowac w trybie sterowania wektorowego oprécz wigczenia trybu Vector czujnik (z enkoderem) lub
Vector bez cz. (bezczujnikowy) za pomocg parametru 11.02, konieczne jest podanie parametrow schematu
zastepczego silnika. Jezeli nie znamy tych parametrow, wowczas mozna skorzysta¢ z wbudowanej w ukfad procedury
biegu identyfikacyjnego. Po jej uruchomieniu falownik przeprowadzi 2 lub 3 testy silnika, podczas ktérych dokonana
zostanie préba wyznaczenia parametréw schematu zastepczego.

Uwaga: Bieg identyfikacyjny nalezy wykonywaé przy nastawie param. 11.02 na 000 ,U/f lin.”

3.1.1. Etapy biegu identyfikacyjnego

Bieg identyfikacyjny podzielony jest na 3 etapy:

— Etap 1: Préba DC. Silnik zatrzymany, uktad wyznacza rezystancje stojana Rs,

— Etap 2: Préba AC. Silnik zatrzymany, uktad wyznacza rezystancje wirnika Rr, indukcyjno$¢ stojana Ls i
wirnika Lr,

— Etap 3: Préba biegu fn lub fn/2.

3.1.2. Uruchomienie biegu identyfikacyjnego

N UWAGA !l

1. Przed uruchomieniem biegu identyfikacyjnego nalezy poda¢ parametry znamionowe silnika opisane w rozdziale 2.1
na stronie 12 (moc, prad, napiecie, czestotliwo$é, predkos¢ znamionowg) — podanie btednych parametréow grozi
zniszczeniem silnika i przemiennika.

2. Podczas biegu identyfikacyjnego nie jest aktywna blokada kierunku obrotéw silnika.

3. W miare mozliwosci silnik nalezy odtgczy¢ od obcigzenia ze wzgledu na etap 3, w ktérym silnik jest rozpedzany do
predkosci odpowiadajacej czestotliwosci fn lub fn/2. Gdy obcigzenia nie mozna odtgczy¢ to w par. 10.20 ,BIEG ID”
nalezy wybra¢ opcje ,001 Bez biegu”.

Aby uruchomi¢ procedure biegu identyfikacyjnego nalezy parametr 10.20 ,BIEG ID” ustawi¢ na jedng z wartosci:

¢ 003 Bieg fn — wykonywane wszystkie 3 etapy biegu identyfikacyjnego, etap 3 przy 50 Hz.

¢ 002 Bieg fn/2 - wykonywane wszystkie 3 etapy biegu identyfikacyjnego, etap 3 przy 25 Hz.

¢ 001 Bez biegu — nie jest wykonywany 3 etap biegu identyfikacyjnego (w wypadku, gdy nie mozna
przeprowadzi¢ préby biegu ze wzgledu na maszyne napedzana).

Po ustawieniu parametru 10.20 na jedng z powyzszych opcji, ekran panelu sterujgcego przyjmie natychmiast wyglad jak
na rys. 3.1a. Po wcisnieciu jednego z przyciskow START (lewo lub prawo) nastepuje uruchomienie procedury biegu
identyfikacyjnego — rys. 3.1b, 3.1c i 3.1d. W zaleznosci od parametréw silnika etapy 1 i 2 mogg trwa¢ od kilku do
kilkudziesieciu sekund. Etap 3 trwa okoto 20s. Po zakonczonych wszystkich testach wyliczone parametry zostang
zapisane w pamieci EEPROM przemiennika (rys. 3.1e). Wtedy nalezy nacisnaé przycisk STOP i poczeka¢ chwile, az
nastgpi restart uktadu oraz powrét do normalnej pracy. Przyciskiem STOP mozna tez przerwac procedure testowg w
dowolnym momencie. Tryb wektorowy uzyskamy poprzez zmiane par. 11.02.

@) Bieg ID: Nac. Start b) Bieg ID: etap 1 ©) Bieg ID: etap 2
[ | [ I
Prad: 0,0Aa Prad: 46,7 A Prad: 96,32
d) e)

Bieg ID: etap 3 Bieg ID: Zapisano

Prad: 51,2A Prad: 0,0a

Rys. 3.1. Prawidtowy przebieg biegu identyfikacyjnego (wartosci pradéw podczas biegu zalezg od wpisanych
danych znamionowych silnika oraz chwili danego etapu)
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UWAGA 1. W przypadku przerwania biegu identyfikacyjnego klawiszem STOP przed jego zakonczeniem nowe
parametry silnika nie zostang zapisane.

UWAGA 2. W przypadku opcji (001 Bez biegu) parametr Lm jest obliczany na podstawie pozostatych parametrow
znamionowych silnika. Z tego powodu parametr Lm moze by¢ obarczony btedem.

UWAGA 3. Parametr Rr obliczany jest na podstawie parametréw znamionowych silnika. Najwiekszy wptyw na parametr
Rr wywiera predkos$¢ znamionowa silnika. W przypadku stwierdzenia, ze predkosci silnika zwieksza / zmniejsza sie po
jego obcigzeniu nalezy odpowiednio zwiekszy¢ / zmniejszy¢ par. 10.02 (co spowoduje odpowiednio zmniejszenie /
zwiekszenie Rr).

UWAGA 4. W przypadku petnej procedury biegu identyfikacyjnego (trzy etapy) przeprowadzanej przy podtagczonym
enkoderze, nie nalezy dokonywa¢ zmian w par. 12.03 (Enc. rewers) poniewaz, rozpoznawany jest kierunek zliczania
impulséw enkodera i automatycznie dokonywana jest korekta par. 12.03.

Bieg ID: Blad 1
Btad w trakcie identyfikacji parametrow silnika (rys. 3.2) moze wystgpi¢, gdy:

¢ silnik nie jest podtgczony do przemiennika,

¢ silnik jest uszkodzony,

e prad w trakcie identyfikacji przekroczyt 170% pradu znamionowego silnika, Prad: 0,02

* nie mozna okresli¢ parametréw dla danego silnika. Rys. 3.2. Btad w trakcie
identyfikacji

Po ustawieniu parametrow silnika i sterowania uklad jest gotowy do pracy.

3.2. Zapamietywanie i odczyt nastaw dla 4 réznych silnikéw

Istnieje mozliwos¢ zapamietania w pamieci EEPROM i odczytania z tejze pamieci, czterech zestawow
parametrow zwigzanych z konkretnym silnikiem. Daje to mozliwo$s¢ wykorzystania jednego przemiennika do pracy
z czterema silnikami, bez koniecznosci recznej zmiany nastaw wybranych parametrow. W skiad zestawu parametrow
wchodzg parametry z grupy 10.

ZAPIS.
Aby dokonac¢ zapisu nalezy w par. 10.18 wybraé¢ bufor pamieci (od 1 do 4), pod ktéry zostang zapamietane powyzsze
parametry i zatwierdzi¢ zapis. Wybor przycisku ESC spowoduje rezygnacje z zapisu.

ODCZYT.

Aby wczyta¢ wczesniej zapisane parametry silnika nalezy w par. 10.19 wybra¢ bufor pamieci (od 1 do 4), pod ktéry
zostaly zapisane interesujace nas parametry i zatwierdzi¢ odczyt. Wybor przycisku ESC spowoduje rezygnacje z
odczytu.

UWAGA. Dokonanie zapisu/odczytu mozliwe jest wytgcznie na postoju silnika.
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4. Regulatory PID

Uktad jest posiada wbudowane cztery regulatory typu PID: PID1, PID2, PID3 PID4. Regulatory te stuzg do stabilizacji na
okreslonym poziomie dowolnego parametru procesu.

4.1. Ograniczenie nasycenia i funkcja SLEEP

Utrzymywanie sie uchybu dodatniego lub ujemnego przez jakis czas doprowadzi¢ moze do nasycenia wartosci
wyjsciowej regulatora PID. Aby zapobiec temu zjawisku, nalezy ustawi¢ ograniczenia wartosci wyj$ciowej regulatora:

* najnizszg wartos¢ wyjsciowa: par. 29.08 (PID1), 29.28 (PID2), 29.48 (PID3), 29.68 (PID4) - domy$inie 0.0 %
* najwyzszg warto$¢ wyjsciowa: par. 29.07 (PID1), 29.27 (PID2), 29.47 (PID3), 29.67 (PID4) - domysinie
100.0%

Funkcja SLEEP regulatora PID umozliwia automatyczne zatrzymanie pracy silnika gdy wartos¢ wyjsciowa regulatora
PID bedaca jednoczesnie zadajnikiem czestotliwosci pracy ukfadu utrzymuje si¢ na minimum okreslonym przez par.
29.12 (PID1), par. 29.32 (PID2), par. 29.52 (PID3), par. 29.72 (PID4) przez czas okreslony przez par. 29.11 (PID1),
29.31 (PID2), 29.51 (PID3), 29.71 (PID4). Uktad zostanie wowczas zablokowany. Odblokowanie nastgpi automatycznie,
gdy spetniony zostanie co najmniej jeden z warunkow:

— wyjscie regulatora osiggnie wartos¢ wyzsza niz (PID x min out + PID x Sleep tresh) - dla PID1 to beda
parametry 29.08 + 29.12,
— uchyb bedzie wiekszy niz PID x Sleep tresh - par. 29.12 dla PID1.

Dziatanie ograniczenia i blokady SLEEP dla PID1 ilustruje rys. 4.2.

Wyjscie PID

warto$¢ Wy.PID mozna odczyta¢ w grupie 04

KprKd*de/Ts 2Kp'e Par. 2007

o | _UchybPiD(e) BLOKADA (STOP)

Kp = par. 29.04
Kp'e Ki = par. 29.05 Par. 29.11
Kd = par 20.06

czas

Par.29008 N0 b e o Par. 29.12

Rys. 4.1. Odpowiedz regulatora PID1 na

skok uchybu w otwartej petli sprzg¢zenia Rys. 4.2. llustracja dziatania ograniczenia wyjécia PID1 i
zwrotnego blokady SLEEP

5. Zaawansowane programowanie

Aby moc w petni wykorzystaé mozliwosci przemiennika i opanowaé sztuke jego programowania nalezy zapoznac sie z
pojeciami:

Punkt charakterystyczny (w skrécie PCH) — dowolna sposréd dostepnych 999 wielkosci bedgcych odzwierciedleniem
aktualnego stanu pracy ukfadu, np. istniejg punkty charakterystyczne odpowiadajace za stan wejs¢ i wyjsé cyfrowych,
wartosci zadajnikéw, punkty bedgce wyjsciami blokow OUT sterownika PLC itd.

Wskaznik — parametr decydujgcy o tym, ktéry sposrod dostepnych 999 réznych punktdow charakterystycznych (PCH)
zostanie wziety jako wielko$¢ wejsciowa w danym miejscu procesu. Wiele standardowych parametréw decydujacych o
pracy MFC-1000 jest w istocie wskaznikami, co umozliwia np. powigzanie pracy uktadu z wbudowanym sterownikiem
PLC.

5.1. Punkty Charakterystyczne (PCH)

Kazdy z 999-tu Punktow Charakterystycznych jest liczbg 16-bitowg i moze przyjmowac warto$¢ liczbowg zawierajgca
sie w granicach od 0 do 65536 dla liczb bez znaku lub -32768 do 32767 dla liczb ze znakiem. Jezeli dany PCH jest
traktowany jako wartos¢ cyfrowa (logiczne 0 lub 1) wéwczas wartosci “logiczne 0” odpowiada wartos¢ PCH = 0 a
wartosci “logiczne 1” odpowiada kazda dowolna wartos¢ PCH # 0. PCH ponumerowane sg od 0 do 999. Niektérym z
nich nadano nazwy, aby czytelnie przedstawi¢ ich funkcje na wyswietlaczu panelu kontrolnego. Czes¢ PCH pozostaje
niewykorzystana, przeznaczona do uzytku w przyszitosci. Tabela 5.1 przedstawia ogdlnie podziat PCH. Dokfadny opis
kazdego PCH znajduje sie w Zatgczniku A “Punkty Charakterystyczne”.
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Tabela 5.1. Ogélny podziat PCH

Numer PCH Znaczenie Numer PCH Znaczenie
0...199 Wejscia/wyjscia analogowe/cyfrowe 600...699 | Awarie
200...249 |Wielkosci elektryczne (prady, napiecia, 700...799 | Komunikacja

czestotliwo$¢) i mechaniczne (obroty, moment,
moc) - zadane i zmierzone

250...280 | Temperatura czesci falownikowej, prostownika
aktywnego, zewnetrznych czujnikéw (PT100)

300...499 |Zadajniki 800...899 | Uktady zaawansowane: pompy,
500..599 | Sterowanie kalkulator nawijakowy

5.2. PCH i Wskaznik — jak to dziata

Wskazniki i PCH wspétpracujg ze sobg. Wartos¢ wskaznika (zawierajaca sie w granicach 0...999) decyduje o tym ktory
PCH zostanie wybrany — warto$é tego PCH jest wielkoscig wyjsciowsg (rys. 5.1).

PCH nr0
PCH nr 1
PCH nr 2
PCH nr3

RCHnn4 Wartos$¢ wyjsciowa

- PCHnr5 “x
Wskaznik - = zawartos¢
0 wartosci 0...999 > ﬁg: 2:? wybranego PCH

Wartosc ;
wskaznika ’,'
decyduje, ktdry |-~ PCH nr 997
PCH zostanie PCH nr 998
wybrany PCH nr 999

Rvs. 5.1. Zasada wvboru PCH przez wskaznik

5.3. Modyfikacja sterowania standardowego

Czes$¢ parametrow w przemienniku MFC1000 zdefiniowano jako wskazniki. Dzieki temu mozna zmieni¢ standardowy
spos6b sterowania przemiennikiem podigczajac poprzez te parametry inne PCH mogg by¢ to np. wyjscia blokéw
sterownika PLC realizujgcego dowolny algorytm sterowania.

Ze wzgledodw bezpieczenstwa parametry bedgce wskaznikami i dotyczace pracy przemiennika posiadajg ograniczenie
zakresu wyboru PCH zawezajgce wybor do kilku przewidzianych standardowo wielkosci. Gwarantuje to, ze
niedoswiadczony uzytkownik nie przestawi tego parametru na nieokreslong wartosé. Jezeli jednak projektowana
aplikacja wymaga innego niz standardowe ustawienia wskaznika (a jest tak, gdy do sterowania przemiennikiem chcemy
wykorzystywaé wewnetrzny sterownik PLC lub sterownik zespotu pomp), wéwczas nalezy parametr 40.06 “Full PCH”
ustawi¢ na 001 ,Tak”.

Kolejno$¢ czynnosci przy zmianie standardowego sterowania:

Odblokowaé mozliwo$¢ zmiany parametrow w sposob podany w rozdziale 1.
Parametr 40.06 ustawi¢ na 001 ,Tak”.

Zmieni¢ zgdany parametr przemiennika bedgcy wskaznikiem.

Ewentualnie zablokowa¢ mozliwo$é zmiany parametrow.

PoON~
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6. ,,Backspin control” - kontrola przeplywu wstecznego dla przepompowni
wysokocisnieniowych (opcja)

Funkcja ,Backspin control” (BCS) umozliwia kontrole przeptywu wstecznego ropy lub innej cieczy podczas zaniku
zasilania oraz kontrolowane zatrzymanie pracy pompy. Przez zanik zasilania rozumie sie brak jednej fazy w napieciu
zasilajgcym lub catkowity brak napiecia zasilajgcego.

a. Praca przemiennika przy zaniku jednej fazy w napieciu zasilajgcym

W celu aktywacji funkcji umozliwiajgcej prace przemiennika po zaniku jednej fazy w napieciu zasilajgcym parametr
11.43 nalezy ustawi¢ 001 Yes - spowoduje to zatgczenie regulatora utraty fazy. Wtedy w sytuacji zaniku jednej fazy
przemiennik zmniejszy czestotliwo$¢ wyjsciowa do poziomu zapewniajgcego tetnienia napiecia o wartosci bezpiecznej
dla kondensatoréw w obwodzie posredniczacym DC-link.

b. Kontrola przeptywu wstecznego przy catkowitym zaniku zasilania

Kontrole przeptywu wstecznego przy catkowitym zaniku zasilania ,Backspin control” aktywuje si¢ poprzez ustawienie
parametru 17.01 na 001 Yes. Spowoduje to aktywacje algorytmu umozliwiajgcego odzyskiwanie energii potencjalnej ze
stupa cieczy (np. ropy) przy zaniku napiecia zasilajgcego. W rezultacie predkos¢ opadania stupa cieczy zostanie

spowolniona. Spowolnienie to umozliwi szybszy powr6t do normalnej pracy po krotkotrwaltym zaniku napiecia
zasilajgcego oraz moze przyczynic¢ sie do zapobiezenia potencjalnym uszkodzeniom.

Algorytm pracy przemiennika przy catkowitym zaniku napiecia zasilajgcego

Zanik napiecia zasilajgcego powoduje zatrzymanie pracy modutu prostownika aktywnego AcR, zmiane kierunku

predkosci obrotowej silnika, przejscie przemiennika w stan pracy generatorowej
i w stan regulacji napiecia w obwodzie posredniczacym. Predkos¢ w stanie pracy generatorowej
z kontrolg przeptywu wstecznego jest ograniczona poprzez nastawy parametrow

17.03 BSC freq min (minimalna czestotliwo$¢ pracy w trybie Backspin) oraz 17.04 BSC freq max (maksymalna
czestotliwos¢ pracy w trybie ,,Backspin control”).

Praca z kontrolg przeptywu wstecznego ,Backspin control” musi odbywac sie w trybie pracy wektorowym czujnikowym
(par. 11.02 = 003 Vector sensor) lub wektorowym bezczujnikowym (par. 11.02 = 002 Vector s. less).

W wektorowym bezczujnikowym trybie pracy (parametr 11.02 = 002 Vector s. less), ze wzgledu na ograniczong
doktadno$¢ estymowania predkosci obrotowej przy matych predko$ciach, predkos¢ obrotowa nie moze by¢ mniejsza od
1 Hz.

Praca w trybie ,Backspin control” moze powodowa¢ wzrost napiecia w obwodzie posredniczacym do poziomu
wymagajgcego zatgczenia zewnetrznych rezystorow. Dlatego zaleca sie podigczenie zewnetrznego rezystora
hamowania do zaciskéw DC+ BR.

W momencie, kiedy nastgpi powrét napiecia zasilajgcego przemiennik, modut prostownika aktywnego AcR zaczyna
ponownie pracowac i przekazuje informacje do bloku sterujgcego czescig napedowa, aby rozpoczgé procedure powrotu
do predkosci obrotowej, z ktérg przemiennik pracowat przed utratg zasilania. Zmiana predkosci odbywa sie liniowo z
rampg ustawiong poprzez parametr 17.02 BSC acc.

c. Hamowanie pradem stalym

Jesli przemiennik pracuje w systemie przepompowni wysokoci$nieniowych wttaczajac (pompujgc) ciecz, to istnieje
mozliwo$¢ zatrzymania, w wyniku ktérego ciecz nie bedzie unoszona ku gérze ale jednoczes$nie nie zostanie
spowodowany jej spadek. Odbywa sie to poprzez aktywacje hamowania prgdem statym w parametrze 11.52.

Zachowanie przemiennika w przypadku wywotania polecenia STOP okreslajg parametry 11.51 Ham. DC T oraz 11.52
Ham. enable. Parametr 11.51 okresla czas, w ciggu ktérego ma dziata¢ hamowanie prgdem statym. Wartos¢ 0
oznacza, ze nie ma ograniczenia czasowego i hamowanie bedzie trwato az do momentu wywotania komendy START.

Aktywacje hamowania pradem stalym mozna takze zatgczaé poprzez wejscie cyfrowe. Np. jesli parametr 11.52 = 002
Input 2, to stan niski wejscia cyfrowego DI2 oznacza, ze hamowanie DC jest wytgczone, natomiast podanie stanu
wysokiego (+24V) na DI2 spowoduje aktywowanie opcji hamowania.
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Tabela 6.1. Parametry konfiguracyjne dla funkcji ,Backspin control” oraz hamowania pradem statym

Parametr

Opis

11.02

Tryb pracy.
Nastawa: 002 Vector s. less, 003 Vector sensor

11.20

Typ stop.
Nastawa: 002 BSC

11.43

Utrata fazy.
Nastawa: 001 Yes

11.50

Wartos¢ napiecia hamowania DC
Zakres: 0.0..40.0% Un silnika
Nastawa domysina: 0.5%

11.51

Warto$¢ czasu hamowania DC
Zakres: 0.0..320.0 s
Nastawa domysina: 2.0 s

11.52

Aktywacja hamowania DC
Nastawa: 531 Enable (zatgczenie na state) lub poprzez wejscia cyfrowe 001 DI1 .. 010 DI10

11.53

Prad hamowania DC
Zakres: 0.0..120% In silnika
Nastawa domysina: 50.0%

17.01

Aktywacja funkcji Backspin Control
Nastawa: 001 Yes

17.02

Przyspieszenie w trybie pracy Backspin Control.
Zakres: 0.0..320.0 s
Nastawa domysina: 20 s

17.03

Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa w trybie pracy Backspin Control.
Zakres: 0.5..20.0 Hz.
Nastawa domysina: 2.0 Hz

17.04

Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa w trybie pracy Backspin Control.
Zakres: 1.0..50.0 Hz
Nastawa domysina: 10.0 Hz

17.05

Stata Kp regulatora predkosci w trybie pracy Backspin Control
Zakres: 1.0..3200.0%.
Nastawa domysina: 100.0%

17.06

BSC Ti speed. Stata Ti regulatora predkosci w trybie pracy Backspin Control.
Zakres: 1.0..3200.0%. Nastawa domysina 100.0%

17.07

Stata Kp regulatora momentu w trybie pracy Backspin Control.
Zakres: 1.0..3200.0%.
Nastawa domysina 100.0%

17.08

Stafa Ti regulatora momentu w trybie pracy Backspin Control
Zakres: 1.0..3200.0%.
Nastawa domysina: 100.0%

17.09

Zadane minimalne napiecie w obwodzie posredniczgcym DC-link w trybie pracy Backspin Control.
Zakres: 0..900V.
Nastawa domysina: 610V

17.10

Zadane maksymalne napigcie w obwodzie posredniczgcym DC-link w trybie pracy Backspin Control.
Zakres: 0..900V.
Nastawa domyslna: 710V

17.12

Moment obrotowy przy ktérym nastgpi zatrzymanie pracy uktadu. Aktywne gdy par. 11.20 = 002 BSC
Zakres: -20.0%..30.0%.
Nastawa domysina: 10%

17.13

Parametr serwisowy

30
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7. Sterowanie praca przemiennika poprzez zlgcza komunikacyjne

Komunikacja poprzez ztgcza komunikacyjne umozliwia sterowanie pracg uktadu z komputera lub zewnetrznego
sterownika.

W przemiennikach MFC810 i MFC2000 stosowana jest ptyta sterujgca MFC1000/11. W przemiennikach MFC1000, w
zaleznosci od mocy znamionowej, stosowane sg dwie rozne plyty ze ztgczami komunikacyjnymi:

e przemienniki MFC1000 o mocy do 18,5 kW wigcznie: ptyta sterujgca MFC1000/12,

*  przemienniki MFC1000 o mocy powyzej 18,5 kW : ptyta sterujgca MFC1000/11.

Obie plyty komunikacyjne réznig sie iloscia wej$¢/wyj$¢ analogowych i cyfrowych oraz dostepnych zigcz
komunikacyjnych. Ponadto ptyta sterujgca MFC1000/11 umozliwia zastosowanie opcjonalnych modutéw rozszerzen.

Podstawowe cechy i mozliwosci komunikacji MODBUS RTU poprzez ztgcze RS przemiennika to:
«  praca z predkoscig 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 lub 115200 bitéw na sekunde,
format znaku: 8 bitéw danych, brak kontroli parzystosci, 2 bity stopu,
obstugiwany protokét transmisji: MODBUS tryb RTU,
kontrola poprawnosci transmisji poprzez sume CRC,
numer jednostki ustawiany za pomocg parametru (standardowo 12),
obstugiwane komendy protokotu MODBUS: komenda 3 - “odczyt rejestru” - umozliwia odczyt pojedynczego
rejestru z przemiennika lub bloku o dtugosci do 127 rejestrow. Komenda 6 - “zapis rejestru” - zapis
pojedynczego rejestru do przemiennika,
* mozliwo$¢ odczytu stanu pracy, sterowania start-stop, odczytu i zapisu zadajnikéw,
*  mozliwo$¢ odczytu i zapisu wszystkich parametrow przemiennika tak jak na panelu sterujgcym,
*  mozliwo$¢ odczytu zawartosci wszystkich 512 PCH oraz zapisu 64 z nich przeznaczonych do zapisu przez
tacze RS.
Operacje opierajg sie na komendach protokotu MODBUS RTU — nr 3 i 6 opisanych w publikacjach na temat MODBUS.
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7.1. Ptyta MFC1000/12

Przemienniki czestotliwosci z ptyta MFC1000/12 sg standardowo wyposazone w ztgcza komunikacyjne RS-485
i Ethernet —rys. 7.1. W zalezno$ci od zamowienia moga takze posiada¢ dodatkowy modut komunikacyjny CAN.

Tabela 7.1. Kanaly komunikacyjne dostepne na ptycie MFC1000/12

Nr kanatu Typ komunikacji Opis Numer grupy
komunikacyjnego parametrow
Kanat 1 (CH1) Modbus RTU (RS-485) |Zigcze X7 Grupa 45

Zworki J1, J2 — terminator linii RS-485
Kanat 2 (CH2) CAN (CiA 402) Ztgcze X8. Grupa 46

W celu uruchomienia komunikacji CAN konieczne jest
zainstalowanie dodatkowego modutu rozszerzen
w zigcza X21 i X6.

Kanat 3 (CH3) Modbus TCP/IP Port Ethernet Grupa 47
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Rys. 7.1 — Widok ptyty sterowania MFC1000/12: ztagcza komunikacyjne
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Tabela 7.2. Opis ztgcz komunikacyjnych na ptycie sterowania MFC1000/12

Oznaczenie Opis
X1 Wyijscia przekaznikowe K1, K2, K3
Przekaznik K1
K1_NO - styk normalnie otwarty
K1_NC - styk normalnie zamkniety
K1_COM - styk wspodlny
Przekaznik K2
K2_NO - styk normalnie otwarty
K2_COM - styk wspdlny
Przekaznik K3
K3_NO - styk normalnie otwarty
K3_COM - styk wspolny
X2 DO4: wyijscie cyfrowe ,otwarty kolektor”
DIN1..DING: wejscia cyfrowe
24V: napiecie 24 Vdc do sterowania wejsciami cyfrowymi
Maksymalna obcigzalno$é: 200 mA
GND: potencjat GND wejs¢ cyfrowych DIN1..DIN6 i wyjscia DO4
Wejscia analogowe
AINO — wejscie analogowe 0 — tylko tryb napieciowy
U1/11 - wejscie analogowe 1 — tryb napieciowy lub prgdowy, konfigurowalne mikroprzetgcznikami,
patrz tab. 7.3
U2/12 - wejscie analogowe 2 — tryb napieciowy lub prgdowy, konfigurowalne mikroprzetgcznikami,
X3 patrz tab. 7.3
Wyjscia analogowe
OUT1 — wyjscie analogowe 1
OUT2 — wyjscie analogowe 2
10V: napiecie 10Vdc
AGND: Potencjat GND dla wejs¢ i wyjs¢ analogowych
X5 Zigcze serwisowe
X7 Ztgcze RS-485
X8 Ztacze CAN
X13 Zigcze karty rozszerzen enkodera inkrementalnego: 5V DC
X15 Ztagcze karty rozszerzen enkodera absolutnego SSI
J5 Ztacze Ethernet
8 Gdy wejscie analogowe napieciowe AINO ma by¢ wykorzystane jako pomiar temperatury silnika to
nalezy zatozy¢ zworke J8.
Tabela 7.3. Konfiguracje we/wy za pomocg mikroprzetacznikow
Oznaczenie Opis Konfiguracja
JP1 Konfiguracja wyjscia analogowego OUT1 1-2: OUT1 w trybie prgdowym 0..20 mA
2-3: OUT1 w trybie napieciowym 0..10 V
JP2 Konfiguracja wyjscia analogowego OUT2 1-2: OUT2 w trybie prgdowym 0..20 mA
2-3: OUT2 w trybie napieciowym 0..10 V
JP3 Konfiguracja wejscia analogowego U2/12 1-2: U2/12 w trybie pradowym 0..20 mA
2-3: U2/I1 w trybie napieciowym 0..10 V
JP4 Konfiguracja wejscia analogowego U1/11 1-2: U1/11 w trybie pradowym 0..20 mA
2-3: U1/I1 w trybie napieciowym 0..10 V
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7.2. Ptyta MFC1000/11

Przemienniki czestotliwosci z ptyta MFC1000/11 sg standardowo wyposazone w ztgcza komunikacyjne RS-485
i Ethernet — rys. 7.2. W zaleznosci od zamowienia mogg takze posiada¢ dodatkowe moduty komunikacyjne
umieszczone w jednym ze slotow 0..4.

Nr kanatu Typ komunikacji Opis Numer grupy
komunikacyjnego parametrow
Kanat 1 (CH1) Modbus RTU (RS-485) Piny: 32,33,34 Grupa 45

Kanat 2 (CH2) Modbus RTU (RS-485), Dodatkowy modut komunikacyjny w Slocie 0 | Grupa 46, 48
CAN, Ethernet/IP, Profinet,
inne mozliwosci

Modbus RTU (RS-485) Piny: 35,36,37 lub dodatkowy modut
Kanat 3 (CH3) " komunikacyjny w jednym ze slotéw: 1, 2, 3, 4. | Grupa 47

Modbus TCP Port Ethernet

" Typ komunikacji wykorzystywany w kanale 3 (CH3) zalezy od ustawienia mikroprzetgcznikow JP3 i JP4 — zgodnie
z tabelg 7.4.
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Rys. 7.2 — Plyta sterowania MFC1000/11: ztagcza komunikacyjne

Mikroprzetgcznik JP8 jest przeznaczony do diagnostyki urzgdzenia i podczas normalnej pracy urzgdzenia powinien by¢
ustawiony w pozycji 1.

Tabela 7.4. Konfiguracja kanatu komunikacyjnego nr 3 (CH3)

Ethernet: JP4 =1 RS-485: JP4 =2
(Modbus TCP) JP3 =1 (Modbus RTU) JP3=2
Parametr 47.01 =2 Parametr 47.01 =0 lub 1
Tabela 7.5. Dostepne moduty rozszerzen
Oznaczenie modutu Funkcja Obstugiwane sloty
MFC1000/512 Modut komunikacyjny CAN SLOTO
MFC1000_ANYBUS_01 | Modut komunikacyjny Anybus SLOT O
(Ethernet IP, Profinet) (modut umieszcza sie w slocie 0; szerokos¢
modutu uniemozliwia uzycie slotéw 1 2)

MFC1000/520 Modut 6 wejsé cyfrowych SLOTO0,1,2,3,4
MFC1000/521 Modut 3 wyjs¢ przekaznikowych SLOTO0,1,2,3,4
MFC1000/524 Modut 5 wyjs¢ przekaznikowych SLOTO0,1,2,3,4
MFC1000/503 Modut enkodera TTL SLOTO0,1,2,3,4
MFC1000/523 Modut 6 wyjs¢ cyfrowych OC SLOTO0,1,2,3,4
MFC1000/530 Modut 2 wyj$¢ analogowych SLOTO0,1,2,3,4
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7.3. Parametry dotyczace komunikacji

Dostepnos¢ parametrow zalezy od typu i mocy uktadu.

Tabela 7.6. Parametry dotyczgce komunikac;ji

Nastawa 2pians
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka £ podczas
abryczna
pracy
Grupa 45 — Kanal komunikacyjny 1
. 0 Modbus RTU - RS-485
45.01 Protokol Wybor protokotu 1 Modbus RTU Master - RS-485 0 Tak
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH1)
000 2400 001 4800
i - 002 9600 003 19200
45.02 Predkosc Predkos¢ transmisji 004 38400 005 57600 002 9600 Tak
006 115200
45.03 Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
45.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
45.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas
) odstepu pomiedzy
45.06 Timeout kolejnymi bajtami 0..600s 30s Tak
W ramce
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
uktad dalej bedzie pracowac z zadang
czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie¢ z komunikatem o
45.07 Tout reakcja komunikacji przez fgcze numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
czestotliwos¢ zostanie na poziomie $redniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie pracowac z
czestotliwoscig Fstala15
Grupa 46 — Kanal komunikacyjny 2
0 Modbus RTU - RS-485
1 Modbus RTU Master - RS-485
. 2 CAN
46.01 Protokol Wybdr protokotu Uwaga: w uktadach o mocy 18,5 kW i nizszej do B i
kanatu komunikacyjnego nr 2 na stafte jest
przypisany protokét CAN.
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH2)
000 2400 001 4800
i - 002 9600 003 19200
46.02 Predkosc Predkos$¢ transmisji 004 38400 005 57600 002 9600 Tak
006 115200
46.03 Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
46.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
46.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas
46.06 Timeout odstepu pomigdzy 0..600s 30s Tak
kolejnymi bajtami
W ramce
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
uktad dalej bedzie pracowac¢ z zadang
czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z komunikatem o
46.07 Tout reakcja komunikacji przez tagcze | numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
czestotliwos¢ zostanie na poziomie Sredniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uklad bedzie pracowaé z
czestotliwoscig Fstala15
Parametry komunikacyjne CAN (CH2)
46.06 Timeout RxPDO1 Timeout 0..600s 30s TAK
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Nastawa AT
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
Reakcia na brak uktad dalej bedzie pracowac
ja na 002 Fault - uktad zatrzyma sie i wyswietli
46.07 Tout react G acl Preez RS2 omunikat o numerze awari 000 None TAK
’ ) 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
(RxPDO Timeout, totliwose tani iomie sredniei
Heartbeat Timeout) czegstotliwo$¢ zostanie na poziomie Sredniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie pracowa¢ z
czestotliwos$cig Fstala15
46.10 CAN ID 1..127 12 Tak"
000 50 kbit 001 100 kbit
46.11 Predkos¢ transmisji CAN | 002 125 kbit 003 250 kbit 004 500 kbit Tak"
004 500 kbit 005 1000 kbit
) 000 CiA 402 . 1
46.12 Profil CAN 001..011 USER1 000 CiA 402 Tak
46.13 HeartBeat Procuer Time | 0..32000 ms 0 Tak"
4614 HearBeat Consumer 1127 0 Tak?
Node
46.15 HeartBeat Consumer |4 32000 ms 0 Tak?
Time
PDO1
46.20 Rx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (0xO0 .. Ox57F) 0x200 Tak"
46.21 Rx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
. 0, 1: 1
46.24 Rx PDO1 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 1 Tak
46.25 Tx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. 0x57F) 0x180 Tak"
46.26 Tx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
46.27 Tx PDO1 Event Time 0 .. 65535 ms 0ms Tak"
46.28 Tx PDO1 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms, tylko dla RTR 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
46.29 Tx PDO1 Active / RTR bit 0: 1=aktywne 3 Tak"
O=nieaktywne
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO2
46.30 Rx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (0xO0 .. Ox57F) 0x300 Tak"
46.31 Rx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
. 0,1 1)
46.34 Rx PDO2 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 1 Tak
46.35 Tx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (0xO0 .. Ox57F) 0x280 Tak"
46.36 Tx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
46.37 Tx PDO2 Event Time 0 .. 65535 ms 0 ms Tak"
46.38 Tx PDO2 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
. bit 0: 1=aktywne 1
46.39 Tx PDO2 Active / RTR O=nieaktywne 3 Tak
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO3
46.40 Rx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x400 Tak"
46.41 Rx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
. 0,1 1)
46.44 Rx PDO3 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 1 Tak
46.45 Tx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (0xO0 .. Ox57F) 0x380 Tak"
46.46 Tx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
46.47 Tx PDO3 Event Time 0 .. 65535 ms 0ms Tak"
46.48 Tx PDO3 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
bit 0: 1=aktywne
46.49 Tx PDO3 Active / RTR O=nieaktywne 3 Tak"

bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone

1) Konieczny jest restart przemiennika
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Rozdziat 7: Sterowanie pracg przemiennika poprzez ztgcza komunikacyjne

Nastawa ke
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
PDO4
46.50 Rx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x500 Tak"
46.51 Rx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
46.54 Rx PDO4 Active 0,1 ) 1 Tak?
O=nieaktywne, 1=aktywne
46.55 Tx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. 0x57F) 0x480 Tak"
46.56 Tx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
46.57 Tx PDO4 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.58 Tx PDO4 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
. bit 0: 1=aktywne 1
46.59 Tx PDO4 Active / RTR O=nieaktywne 3 Tak
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
Grupa 47 — Kanat komunikacyjny 3
0 Modbus RTU (RS-485)
1 Modbus RTU Master (RS-485)
. 2 Modbus TCP (Ethernet)
47.01 Protokol Wybor protokotu Uwaga: w uktadach o mocy 18,5 kW i nizszej do 0 Tak
kanatu komunikacyjnego nr 3 na stafe jest
przypisany protokét Modbus TCP.
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH3)
000 2400 001 4800
iy - 002 9600 003 19200
47.02 Predkosc Predkos¢ transmisji 004 38400 005 57600 002 9600 Tak
006 115200
47.03 Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
47.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
47.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas
) odstepu pomiedzy
47.06 Timeout kolejnymi bajtami 0..600s 30s Tak
w ramce
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
uktad dalej bedzie pracowac¢ z zadang
czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z komunikatem o
47.07 Tout reakcja komunikacji przez tgcze | numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
czestotliwo$¢ zostanie na poziomie Sredniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - ukfad bedzie pracowac¢ z
czestotliwosciag Fstala15
Parametry komunikacyjne Modbus TCP (CH3)
4710 ETHIP 1 Pierwsza cze$¢ adresu IP | 0 .. 255, np. 192.168.1.2 192 Tak
4711 ETHIP 2 Druga czgs$¢ adresu IP 0..255, np. 192.168.1.2 168 Tak
4712ETHIP 3 Trzecia czes¢ adresu IP |0 .. 255, np. 192.168.1.2 1 Tak
4713 ETHIP 4 Czwarta czes$¢ adresu IP |0 .. 255, np. 192.168.1.2 2 Tak
47.14 ETH MASK 1 Pierwsza czesc maski | g 555 1, 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
47.15 ETH MASK 2 Druga cze$¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
47.16 ETH MASK 3 Trzecia czes¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
4717 ETH MASK 4 Czwarta cze$¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 0 Tak
podsieci
Pierwsza cze$¢ adresu
4718 ETH GW 1 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 192 Tak
(gateway)
Druga czes$¢ adresu
4719 ETH GW 2 bramy sieciowe;j 0..255, np. 192.168.1.1 168 Tak
(gateway)
Trzecia czes$¢ adresu
4720 ETHGW 3 bramy sieciowe;j 0..255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)
Czwarta cze$¢ adresu
47.21 ETH GW 4 bramy sieciowej 0..255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)
47.22 ETH port Port Ethernet 0 ..65535 502 Tak
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Rozdziat 7: Sterowanie pracg przemiennika poprzez ztgcza komunikacyjne

Nastawa AT
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
47.23 ETH DHCP DHCP 0:No No Tak
’ 1: Yes
47.24 ETH timeout Dopuszczalny czas utraty | 5 gqq g 10s Tak
potaczenia TCP
Grupa 48 — Modut komunikacyjny Anybus
48.01 ETHIP 1 Pierwsza cze$¢ adresu IP | 0 .. 255, np. 192.168.1.3 192 Tak
48.02 ETH IP 2 Druga czesc¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.3 168 Tak
48.03 ETHIP 3 Trzecia cze$é adresu IP | 0 .. 255, np. 192.168.1.3 1 Tak
48.04 ETH IP 4 Czwarta czes$¢ adresu IP |0 .. 255, np. 192.168.1.3 3 Tak
48.05 ETH MASK 1 Pierwsza cz¢$¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
48.06 ETH MASK 2 Druga czgs¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
48.07 ETH MASK 3 Trzecia czgs¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
48.08 ETH MASK 4 Czwarta czgs¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 0 Tak
podsieci
Pierwsza czgs¢ adresu
48.09 ETH GW 1 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 192 Tak
(gateway)
Druga czes$c¢ adresu
48.10 ETH GW 2 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 168 Tak
(gateway)
Trzecia czes$é adresu
48.11 ETHGW 3 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)
Czwarta cze$¢ adresu
48.12 ETH GW 4 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)
48.13 ETH DHCP DHCP 0:No No Tak
’ 1: Yes

UWAGA: W przypadku, gdy sterowanie RS jest zablokowane (par. 40.07) a parametry 20.10, 20.11, 20.20, 20.21,
20.30, 20.31, 20.40, 20.41 okreslajg sterowanie jako “RS”, wowczas uktad pozostaje w stanie STOP lub zadajnik
czestotliwo$ci przyjmuje wartosc 0.

7.4. Mapa rejestrow dostepnych przez kanaly komunikacyjne
Wszystkie rejestry sg liczbami 16-bit. Adresy rejestréw (dziesietne), ktdére pominieto nie sg obstugiwane.

Tabela 7.7. Rejestry uktadu

Adres rejestru
(dziesietny)

Opis (znaczenie) Tryb

REJESTRY PCH - patrz zatgcznik ,Punkty Charakterystyczne PCH”

1000..699 PCH od numeru 0 do numeru 699 tylko odczyt
1700..749 PCH od numeru 700 do numeru 749 przeznaczone do zapisu zapis / odczyt
1750..1769 PCH od numeru 750 do numeru 769 przeznaczone do zapisu (parametry z grupy 49) zapis / odczyt
1770..1789 PCH od numeru 770 do numeru 789 przeznaczone do odczytu (parametry z grupy 49) tylko odczyt
1790..1999 PCH od numeru 790 do numeru 999 tylko odczyt
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Rozdziat 7: Sterowanie pracg przemiennika poprzez ztgcza komunikacyjne

Adres rejestru
(dziesietny/hex)

Opis (znaczenie)

Tryb

REJESTRY STANU PRACY

20004
7D0x

Rejestr STEROWANIE RS. Dane wazne tylko, gdy parametr 40.07 (Zezwolenie RS) pozwala na
prace uktadu ze sterowaniem RS. Znaczenie bitow:

Nr Bitu Opis

0 Nieuzywany

1 Sekwencja 0 — 1 — 0 kasuje zgtoszenie awarii

2+11 Nieuzywane

12 1 = BLOKADA PRACY wytaczenie wg. Parametru

13 1 = BLOKADA PRACY wytgczenie RAMP

14 1 = BLOKADA PRACY wytaczenie WYBIEG

15 1=START 0 = STOP

Bity 12,13,14 blokujg prace uktadu niezaleznie od ustawionego rodzaju sterowania. (takze gdy np.

jest sterowanie przez RS i bit15=1).

zapis / odczyt

Odczytywana
jest wartos¢
ostatnio
wpisana do
tego rejestru

20014
7D1hn

ZADAJUNIK CZESTOTLIWOSCI RS

Aktywne tylko gdy parametr 40.07 (Zezwolenie RS) pozwala na prace z RS.

Rozdzielczos$¢ i jednostka zadajnika sg ustawiane w parametrze ,21.20 Ref. resol.”, a wartos$¢
maksymalna parametrem ,21.02 Zad.max”.

Przyktad dla par. 21.20 ustawionego na ,000 0.1 Hz” oraz 21.02 ustawionego na 50,0 Hz
Poniewaz rozdzielczo$¢ wynosi 0.1Hz to dopuszczalny zakres rejestru wynosi -500..500.
np. 250 = 25.0 Hz obroty w prawo
np. -122 = 12.2 Hz obroty w lewo

Uwaga: bez wzgledu na wybor jednostki w par. 21.20, warto$¢ wpisana w par. 21.02 zawsze
wyrazona jest w [Hz].

zapis / odczyt

20024
7D2y

Zadajnik regulatora PID - tylko gdy parametr 40.07 (Zezwolenie RS) pozwala na prace z RS.
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0..1000, np. 445 = 44.5 %.

zapis / odczyt

20034
7D3s

Wymuszanie stanu wej$¢ cyfrowych uktadu. Rejestr stuzy do celéw testowych. Jezeli ustawiony
jest bit 15 tego rejestru, wéwczas bity 0..5 wymuszajg stan wejscia cyfrowego 1..6 uktadu (stan
na prawdziwym wejsciu cyfrowym jest ignorowany).

zapis / odczyt

2004
7D4,

STAN STEROWANIA - rejestr moéwigcy skad w danej chwili pochodzi zrédto sygnatu
START/STOP i zadajnik czestotliwosci uktadu.

Bity 0,1: miejsce sterowania A1/A2, B1/A2

0: A1 1: A2 |2:B1 3:B2

Bity 2,3,4: zadajnik predkosci (czestotliwosci wyjsciowej)

0: inny 1: panel sterujgcy 2: motopotencjometr 3: regulator PID

4: facze RS 5: wejscie analogowe | 6: inny niz RS -

Bity 5,6,7 (0..7) — doprecyzowanie zadajnika predkosci (czestotliwosci wyjsciowej)
wybranej
w bitach 2,3,4:
2: motopotencjometr:
1: motopotencjometr 1 | 2:

motopotencjometr 2

3: motopotencjometr 3 | 4: motopotencjometr 4

3: regulator PID:

1:PID1 2: PID 2
3:PID3 4:PID 4
5: wejscia analogowe:
1: wejscie analog. 1 2: wejscie analog. 2

3: wejscie analog. 3 4: wejscie analog. 4

6: inny niz RS - dla komunikacji innej niz poprzez ztgcze RS
1: komunikacja 1 2: komunikacja 2

3: komunikacja 3 -

Bity 8,9,10: Zrédto sygnatu Start/Stop:

‘ 0: panel sterujgcy

1: kanat komunikacyjny 2..5: zdalne 1..4

Bity 11..15 - zarezerwowane

tylko odczyt
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Rozdziat 7: Sterowanie pracg przemiennika poprzez ztgcza komunikacyjne

Adres rejestru - .
(dziesietny/hex) Opis (znaczenie) Tryb
STAN PRACY
Wartos¢ tego rejestru stuzy do identyfikacji stanu uktadu.
Nr bitu Opis
0 1 = ukfad pracuje
1 1 = jest aktywny jeden z zadajnikéw panelu (czestotliwosci, regulatora PID lub
zadajnik uzytkownika)
27%)21" 2 1 = uktad jest zablokowany tylko odczyt
3 1 = gotowy do restartu (skasowano sygnat awarii, ale nie znikngta przyczyna awarii)
4+12 Kod awarii lub ostrzezenia (0 = brak awarii)
13 Znaczenie kodu awarii: 0 = awaria, 1 = ostrzezenie
14 Kierunek pracy (0 = prawo, 1 = lewo)
15 1 = bieg identyfikacyjny (uruchamiany przez par. 10.20)
STATUS BIEGU IDENTYFIKACYJNEGO
Nr bitu Opis
0 1 = trwa bieg identyfikacyjny (uruchamiany przez par. 10.20)
1+4 Etapy biegu identyfikacyjnego
0 — Stop
1—-Etap 1 DC
20074 2 — Etap 2 AC1
7D7h 3 — Etap 3 AC3
4 — Rezerwa
5 — Zapis parametrow silnika
6 — Rezerwa
7 — Parametry zapisane, bieg identyfikacyjny zakonczony
5+9 Status VSD (patrz tabela 1.3 ,Status pracy przemiennika” na str. 6
10+15 |Rezerwa
REJESTRY ZWIAZANE Z PARAMETRAMI
XX-numer grupy, YY numer parametru zapis / odczyt
AXXYY Przykfad: par.00.01 — 40001d (w zaleznosci
par.20.11 — 42011d od grupy par.)

7.5. Obstuga bledéw komunikacji

W przypadku wystgpienia btedéw transmisji lub wystania komendy z niewtasciwymi parametrami uktad odpowiada w
sposob przewidziany standardem MODBUS. Mozliwe zwrotne kody btedéw to:

1 = nieznana komenda — gdy wystano komendeg inng niz 3 lub 6,
2 = zly adres — adres rejestru nie jest obstugiwany przez uktad (nie ma takiego rejestru),

3 = zla warto$¢ — komendg 6 probowano wysta¢ wartosc¢ rejestru spoza dopuszczalnego zakresu.

W przypadku btednej transmisji (np. btgd CRC) uktad nie wysyta odpowiedzi na komendy.
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Rozdziat 8: Tabela funkcji Blokéw Uniwersalnych

8. Tabela funkcji Blokéw Uniwersalnych

Kazdy blok uniwersalny posiada 3 wejscia oznaczone A, B i C. Wejscia te mogg by¢ wskaznikami lub parametrami. W
ponizszej tabeli zastosowano konwencje oznaczania typu: A (duza litera A) oznacza, ze wejscie A jest parametrem
(przypisuje sie mu bezposrednio jakg$s wartos¢), natomiast a (mata litera a) oznacza, ze wejscie a jest wskaznikiem
(wskazuje na PCH, ktéry zawiera warto$¢ wejsciowg). Ta sama konwencja dotyczy wejs¢ Bi C.

Uwaga: W OUT, ktdre jest interpretowane jako wartos¢ logiczna (0/1 lub NIE/TAK) uzyto skrétu H dla okreslenia
dowolnej wartosci roznej od zera (logiczne 1). Dla okreslenia wartosci “logiczne 0” uzyto skrotu L.

Tabela 8.1. Funkcje Blokéw Uniwersalnych

Nr funkcji Wyjscie (OUT bloku) = Opis

Ola Wyjscie OUT bloku przyjmuje wartos¢ okreslong przez wejscie a. Stuzy to
do kopiowania wartosci szybkozmiennych — przez 10ms po wykonaniu tego
bloku wartos¢ wyjscia OUT nie ulegnie zmianie, warto$¢ wejsciowa moze
ulec zmianie.

1la+b+c Wyjscie bloku OUT jest suma trzech wskaznikéow a, bic

2la*b/c Wyjscie bloku OUT jest iloczynem a * b podzielony przez wartos¢ ¢

3|NEG (a+b) Wyjscie bloku OUT = - (a + b) (negacja sumy)

4|ABS (a +b) Wyjscie bloku OUT = warto$¢ bezwzgledna (a + b)

5|la+b-c Wyjscie bloku OUT=a+b-c¢

6|b<ac<c Ograniczenie zakresu wyjscia. Wyjscie bloku OUT zawiera sie pomiedzy b
(minimum) a ¢ (maksimum) wg. zaleznosci opisanych ponizej:
jezeli(a<b)—>O0OUT =b
jezeli(azb)i(asc)—>OUT=a
jezeli(@a>c)—>0OUT=c

7/B<asC jw. B i C sg parametrami statymi

8|la+B OUT = a + B, B jest parametrem (np. dodanie statego offsetu)

9| Jezeli c = H wéwczas OUT

=b

Jezeli ¢ = L wéwczas OUT
=a

Multiplekser 1 z 2. Stan logiczny wejscia ¢ decyduje w wyborze wielkosci
wyjsciowej a lub b

4\-— ouT

B -

10

Jezeli (a 2 B) wéwczas
OUT =a

Jezeli (a < B) wowczas
OUT=c

Jezeli warto$¢ wejscia a jest rowna lub znajduje sie powyzej progu
okreslonego wejsciem B wowczas na wyjscie przepisana zostanie wartosé
a. Jezeli wartos$¢ wejscia a jest mniejsza bgdz réwna od wartosci progu B
wowczas na wyjscie przepisana zostanie wartos$¢ wejscia ¢

1Mjaz(b*C) OUT = H gdy nieréwnos$c¢ prawdziwa, OUT = L gdy nieréwnos$c¢
nieprawdziwa
12/laz2(b+C) OUT = H gdy nieréwnos¢ prawdziwa, OUT = L gdy nieréwnos$c¢
nieprawdziwa
13|a = (b+/-C) OUT = H gdy warto$¢ a zawiera sie w przedziale domknietym <b-C...b+C>,
OUT = L w przeciwnym przypadku
14 | Jezeli (a < b - C) wowczas |Histereza. Wyjscie nie ulega zmianie dla a zawierajgcego sie w przedziale
OUT =L <b-C...b+C> b
Jezeli (a > b + C) wowczas I e
OuUT =H T [ OUT
L C

fa

15

B+a*(C—-B)/1000

Przeskalowanie. Wielko$¢ wejsciowa a ulega przeskalowaniu z zakresu
0...1000 (0.0...100.0 %) do zakresu okreslonego C
parametrami B i C P 1000%

o0— 5

— OUT

16

(a—B)* 1000/ (C - B)

Przeskalowanie. Wielko$¢ wejsciowa a ulega przeskalowaniu z zakresu
okreslonego parametrami B i C do zakresu 0...1000 1000
(0.0...100.0 %) c /
BL—

a—|

— OUT

17

Jezeli (a = H) wéwczas
OUT =b.

Jezeli (a = L) wowczas
OUT pozostaje bez

zZmian.

Wartos¢ OUT bloku jest uaktualniana tylko wéwczas, gdy na wejsciu a jest
wartos¢ H
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Rozdziat 8: Tabela funkcji Blokéw Uniwersalnych

Nr funkcji Wyjscie (OUT bloku) = Opis
18/aORbORC OUT bloku jest sumg logiczng wartosci wejs¢ a, b i c. UWAGA: nie jest to
operacja na bitach! (0 oznacza wejscie = 0; 1 oznacza wejscie # 0)
a b c ouT
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 1
0 1 1 1
1 0 0 1
1 0 1 1
1 1 0 1
1 1 1 1
19/a AND b AND ¢ OUT bloku jest iloczynem logicznym wartosci wejs¢ a, bic
a b c ouT
0 0 0 0
0 0 1 0
0 1 0 0
0 1 1 0
1 0 0 0
1 0 1 0
1 1 0 0
1 1 1 1
20|a XOR b OUT bloku jest wynikiem operacji Exclusive OR na wejsciach ai b
a b ouT
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0
21|NOT (aOR b ORc) OUT bloku jest negacjg sumy logicznej wartosci wejsé a, b i ¢ (NOR)
22 |NOT (a AND b AND c) OUT bloku jest negacja iloczynu logicznego wartosci wejs¢ a, b i ¢ (NAND)
23 |NOT (a) Logiczna negacja wielkosci wejsciowej a
24 | wg. tabeli prawdy Przerzutnik typu RS. Priorytet ma wejscie R
a=R,b=S R| S| ouT
— ™R 0] 0| n-1
Q— [o]1]1
s 100
1[1]o
25 | wg. tabeli prawdy Przerzutnik typu D (Latch).
a=D,b=CLK,c=R R| D| CLK| OUT
0/0[0 n-1
0/ 0|1 n-1
a—»{D Q—PCH |O0] 1] 1
c— R 0/ 1]0 n-1
0] 11 n-1
1| XX |0
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Rozdziat 8: Tabela funkcji Blokéw Uniwersalnych

Nr funkcji Wyjscie (OUT bloku) = Opis

26 | Aktualna wartos$¢ licznika Licznik z wej$ciami zerowania i ustawiania kierunku liczenia.
a =CLK, b =CLR, c=DIR |Minimalny okres dla CLK to 20 ms. Dotyczy to wszystkich licznikow.

Uwaga: wyjscie tego T
Iicznik’a _moZe pr.zy_jm.owa(: OouT — 0.,
sz:ErSeCsl ljiodatnle i ujemne CLR ‘
<-32768...32767>. DIR ‘
ce |[JULULULUDULULUU DU UL

27 | Aktualna wartos$c licznika | Licznik typu “one shoot” “w dot” z wejsciem ustawiania na wartos¢

a = CLK, poczatkowa (SET) i wejsciem wartosci poczatkowej
2 : \?Vi-ll'-t‘oéé Poczatkowa — Wartoéé |
OUT *—7777 poczatkowa 0
SET
e |[JUUUUUUUUUDUUUUUUOUY

28 | Aktualna warto$¢ licznika | Licznik modulo “w goére”, z wejsciem wartosci maksymalnej i wejsciem

a = CLK, zezwolenia liczenia ENABLE.

b = ENABLE,

¢ = Warto$¢ maksymalna Icn :k\:’y?;t;ii
ouT — 077—*;§ — —
ENA
cx [JJUUTUUUUUUUDUUDUUUTT

29| F_wyjsciowa = Dzielnik czestotliwosci z wejsciem ENABLE
F_we_j’éqiowa / (2*C);

b- Eﬂv/gig?vcva:’ dzienik | OUT_| dla C=2
ENA
cee [JUUTUUUUUUDUUUDUUUTT

30 | Aktualna wartos$c licznika | Licznik “w gore” z wejsciem zezwolenia ENABLE i zerowaniem negacjg

a = CLK, Uwaga: po przepetnieniu (max = 65535) licznik liczy od zera

b = ENABLE,

¢ = NOT(CLR) T .
OouT o 0.
CLR
ENA
ce [[JUUUUUDUUUUUTUUOULUD
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Rozdziat 8: Tabela funkcji Blokéw Uniwersalnych

Nr funkcji Wyjscie (OUT bloku) = Opis
310...7 w zaleznosci od stanu | Dekoder binarny. Zamienia liczbe zakodowang dwojkowo podang na
wejs¢ a, b, ¢ wejscia a, b i ¢ na liczbe dziesietng z zakresu <0...7> wg. tabeli
a b c ouT
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 2
1 1 0 3
0 0 1 4
1 0 1 5
0 1 1 6
1 1 1 7
32 | Impuls pozytywny lub Uwaga: minimalna dtugo$¢ impulsu wyzwalajgcego TRIG to 1*T". Impuls na
negatywny OUT jest opozniony o warto$¢ max. 1*T" w stosunku do zbocza TRIG.
a = TRIG (dodatnie Ponowne wyzwolenie generatora mozliwe jest dopiero po zakonczeniu
zbocze), generowanego impulsu.
Tmp=B*5*T + T,
C = polaryzacja TRIG dlaC=0 TRIG dlaC=1
ouT § imp . ouT o
33 | Impuls pozytywny lub Jak funkcja 32. Rdznica: wejscia b i ¢ sg wskaznikami — mozna zmienia¢
negatywny dlugos¢ impulsu i polaryzacje w trakcie pracy PLC.
34 | Sygnat generatora Ton=B*T,
a = ENABLE, Tx=C*T
B, C - czasy
Ton Toﬂ' Ton off Ton off Tun
ouT ]
ENABLE
35| Impuls opdzniony Tp1=B*T, Toe=C*T
a = impuls wejsciowy Wykrywanie kolejnego impulsu rozpoczyna sie w punktach W1 i W2.
B, C — czasy op6znien
Tt T T
~ wi mp? w2
o [
ouT
TlmpZ o
Tnpl 412: Tonl Tmuz
36 | Funkcja typu zatgcz / Te=C*T
wylgcz z opdznionym T,
wytgczaniem
a = impuls zatgczajgcy a T
(dodatnie zbocze) *‘
b = impuls wylgczajgcy b
(dodatnie zbocze) OUT
C = opdznienie wytaczania —
37 | Funkcja typu zatgcz / Too = C * T'. Jezeli impuls b pojawi sie w czasie T,,, wowczas nie nastgpi

wytgcz

z op6znionym zatgczaniem

a = impuls zatgczajgcy
(dodatnie zbocze)

b = impuls wylgczajacy
(dodatnie zbocze)

C = opdznienie zatgczania

zafgczenie.

T

op

]

]

ouT

*T =par. 5.145x 0.2 ms
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Rozdziat 8: Tabela funkcji Blokéw Uniwersalnych

Nr funkcji Wyjscie (OUT bloku) = Opis
38| Filtr sygnatéw analogowych | Jako wejscie filtru brana jest suma (a+b). T;=C* T
a, b — wejscia filtru
C — stata filtru
wyjécie |
filtru |
Gt
0 T
39 | Szybki licznik Licznik zlicza impulsy z wejscia cyfrowego WeC5. Maksymalna
a —ilos¢ impulséw do czestotliwosc¢ zliczanych impulséw 2kHz. Blok moze byé uzyty tylko raz w
zliczenia strukturze programu.
B — mnoznik Jedlii_i<(a*B) - OUT =L a_,
C - reset Jedlii_i=(a*B) - OUT =H B
Jesli 20 — OUT = H . — OuT
i_i —ilo$¢ impulséw zliczonych z wejscia WeC5. ¢,
Aktualizacja wyjscia OUT bloku co czas T.
40 | Sekwenser Patrz opis sekwensera
wejscia - nieaktywne
41 | Multiplekser 1 Patrz opis multipleksera
wejscia - nieaktywne
42 | Multiplekser 2 Patrz opis multipleksera
wejscia - nieaktywne
43 | Blok Ksztattowania Krzywej | Patrz opis Bloku Ksztattowania Krzywej
46 | Odczyt modbus Wyjscie bloku przyjmuje warto$¢ odczytang poprzez modbus z adresu o
A — nr uktadu numerze B w urzgdzeniu o numerze A - patrz z tab. 7.7 na str. 38.
B — adres rejestru Uwaga: odczytu moze dokonywac tylko urzgdzenie master (o numerze
jednostki = 0)
47 | Zapis modbus Uktad poprzez modbus zapisuje wartos¢ z PCH okreslonego
A — nr ukfadu parametrem,c” w urzgdzeniu o numerze A pod adresem B - patrz z tab. 7.7
B — adres rejestru na str. 38.
c—-PCH Uwaga: zapisu moze dokonywac tylko urzadzenie master (o numerze

jednostki = 0)
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Rozdziat 9: Awarie i ostrzezenia

9. Awarie i ostrzezenia

9.1. Komunikaty awarii i ostrzezen na panelu sterujacym

Stan awarii sygnalizowany jest $wieceniem czerwonej diody LED oraz wyswietleniem komunikatu. Falownik zostaje
zatrzymany. Aby mozliwy byt ponowny start konieczne jest usuniecie przyczyny i skasowanie zgtoszenia awarii. W
przypadku niektorych awarii mozliwy jest automatyczny restart (kasowanie zgtoszenia) po zaniknieciu przyczyny awarii.

Stan ostrzezenia sygnalizowany jest podczas pracy falownika bez jego zatrzymania odpowiednim komunikatem na
wyswietlaczu oraz miganiem czerwonej diody LED. Ostrzezenie zostanie samoczynnie skasowane po zatrzymaniu
silnika.

W obu przypadkach dziatanie panelu jest niezaktécone, tzn. mozna bez przeszkdd przegladac i zmienia¢ wszystkie
parametry przemiennika.

9.2. Kasowanie zgtoszenia awarii. Restarty automatyczne

9.2.1. Kasowanie reczne

- Przytrzymac¢ powyzej 2 sekund

9.2.2. Kasowanie poprzez wejscie cyfrowe przemiennika

Parametr 26.11 pozwala na wybor wejscia cyfrowego, ktore bedzie stuzyto do kasowania zgtoszenia awarii.

9.2.3. Kasowanie zdalne poprzez tacze RS

Jezeli aktywne jest wybierane parametrem 40.07 zezwolenie na prace uktadu ze sterowaniem RS, woéwczas sekwencja
2 kolejnych zapiséw do rejestru 2000 (MODBUS) umozliwia skasowanie zgtoszenia awarii. Dokladny opis znaczenia
bitéw i sposobu kasowania awarii w opisie rejestru 2000 — rozdziat 13.

9.2.4. Gotowos¢ do restartu gdy nie znikneta przyczyna awarii

Jezeli jednym ze sposobow opisanych w rozdziatach 6.2.1 ... 6.2.3 skasowano zgtoszenie awarii, a nie znikneta
przyczyna, dla ktérej awaria sie pojawita, wowczas uklad pozostaje zatrzymany w stanie ,gotowosci do restartu”.
Gdy zniknie przyczyna awarii, nastgpi samoczynny restart uktadu.

9.3. Kody awarii i ostrzezen

Zestawienie kodéw awarii i ostrzezen znajduje sie w rozdziale 10 Kody awarii i ostrzezen na str. 48.

9.4. Biezace awarie i ostrzezenia
Biezgce awarie i ostrzezenia mozna podejrze¢ na ekranie gtéwnym panelu OP-11. W sytuacji wystgpienia awarii bgdz

ostrzezenia, z poziomu ekranu gtdwnego nalezy nacisnac¢ cztery razy klawisz strzatki w prawo b aby przejs¢ do
czwartego, dodatkowego ekranu.
Na tym ekranie mozliwe jest usuniecie biezgcego ostrzezenia podczas pracy przemiennika. W tym celu na ekranie

nalezy nacisng¢ klawisz enter . i usuniecie ostrzezenia potwierdzi¢ ponownym nacisnieciem i przytrzymaniem

. s
klawisza enter . .

Biezgce awarie i ostrzezenia sg dostepne w przestrzenni adresowej Modbus 7840+7999. Odczytane kody awarii majg
znak ,+”, a ostrzezenia znak ,-".

9.5. Rejestr historii awarii i ostrzezen

Parametry grupy 90..91 zawierajg rejestr awarii, ktéry umozliwia odtworzenie historii ostatnich co najmniej 98 awarii.
Awarie sg zapamietywane po zaniku napiecia zasilajgcego.

Parametry grupy 92..93 zawierajg rejestr ostrzezen, ktéry umozliwia odtworzenie historii ostatnich co najmniej 98
ostrzezen. Ostrzezenia nie sg zapamietywane po zaniku napiecia zasilajgcego.

Kazdy wpis do rejestru awarii zawiera sie w dwéch parametrach, z ktérych pierwszy podaje kod awarii, a drugi czas jej
wystgpienia. Parametry 90.01 i 90.02 dotyczg najnowszego zapisu awarii.

W jednej godzinie czasu pracy przemiennika taka sama awaria moze wystgpi¢ wiele razy. Aby w takim wypadku nie
wystepowato zbyt szybkie przepetnienie rejestru awarii, powigkszona zostaje jedynie ilo$¢ wystgpien awarii w dane;j
godzinie. Dzigki temu realna ilo§¢ mozliwych do zapamietania awarii wzrasta.
Dodatkowo jest mozliwo$¢ odczytania zarejestrowanych parametréw pracy przemiennika:

— four — czestotliwos¢ wyjsciowa

— Unc — napiecie obwodu posredniczacego
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Rozdziat 9: Awarie i ostrzezenia

— lour — wartos¢ skuteczna pradu silnika ($rednia z 3 faz)

— Trap — temperatura radiatora

— Torq — moment rzeczywisty (jednostka: procent warto$ci znamionowej)
— Torq rer — moment zadany (jednostka: procent wartosci znamionowej)

RPM — predkos¢ rzeczywista

— RPMger — predkos¢ zadana

Status btedu 1 (status word 1) — informacja serwisowa

— Status btedu 2 (status word 2) — informacja serwisowa
W tym celu nalezy nacisng¢ klawisz funkcyjny @ podczas przegladania kodu awarii (par. 90.01, 90.03 ...).

Dodatkowo poprzez protokdt Modbus istnieje mozliwo$¢ odczytania ostatnich 256 awarii. Na kazdg z awarii przypada
15 adresowa przestrzeh danych. Awaria nr 1 jest awarig najnowszg i odpowiada awarii zapisanej w parametrach 90.01

i 90.02.

Tabela 9.1. Rejestr historii awarii — adresy bazowe Modbus

Numer awarii Adres bazowy
1 4000
2 4015
3 4030
255 7810
256 7825

Tabela 9.2. Rejestr historii ostrzezeh — adresy bazowe Modbus

Numer ostrzezenia Adres bazowy
1 9000
2 9015
3 9030
255 10890
256 10905

Tabela 9.3. Rejestr historii awarii i ostrzezen — zawartos¢ ramki Modbus

Adres bazowy + ... Zawartos¢ Jednostka
0 Kod zdarzenia -
1 Czas wystgpienia zdarzenia — rejestr starszy Unix Time
2 Czas wystgpienia zdarzenia — rejestr mtodszy
3 Status Word 1 -
4 Status Word 2 -
5 four — czestotliwos¢ wyjsciowa 0.1 Hz
6 RPM — predkos¢ rzeczywista rpm
7 RPMger — predko$¢ zadana rpm
8 lour — warto$¢ skuteczna pradu silnika (Srednia z 3 faz) 0.1A
9 Torg — moment rzeczywisty (jednostka: procent warto$ci znamionowej) 0.1 %
10 Torgrer — moment zadany (jednostka: procent warto$ci znamionowej) 0.1 %
11 UDC - napiecie obwodu posredniczgcego DC 1V
12 Temperatura modutu mocy (IGBT lub SiC) 1°C
13 Uzytkownik / poziom zalogowania -
14 llos¢ kolejnych powtérzen danego zdarzenia -

Przykitad

Temperatura radiatora podczas wystgpienia awarii nr 1 jest zapisana w adresie 4012.

Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czesc¢ Il ,Software”

47



Rozdziat 10: Kody awarii i ostrzezen

10. Kody awarii i ostrzezen

poprzez kanat
komunikacyjny nr 1

parametry transmisji.

zewnetrzne i poprawnosc¢
parametrow.

Kody awarii Nazwa Opis Mozliwa przyczyna Przeciwdziatanie Status
i ostrzezen wyswietlana
(CANopen)
100...200: btedy obwodéw sterowania
101 Blad Btad programu: ST |Uszkodzona pamie¢ Whytgczyé zasilanie i Awaria
(6200h) program 1 programu, zewnetrzne | ponownie zatgczyc.
zaktocenia Skontaktowac sie z .
102 Blad Btad programu: lekt t ; Awaria
(6200h) | program 2 sterownik silnika elexiromagnetyczne. serwisem.
103 Blad Btad programu: Alarm
(6200h) program 3 sterownik
prostownika
104 Nieprawidlowy | Nieprawidtowa data | Niskie napiecie baterii | Wymieni¢ baterie CR1220 |Alarm
czas systemowy |w sterowniku w sterowniku w sterowniku MFC1000/11
MFC1000/11 MFC1000/11 i ustawic prawidtowy czas
w menu panelu OP-11.
105 Blad crc param |Btad pamieci — Uszkodzona pamieg, Wytgczy¢ zasilanie i Alarm
EEPROM sterownik mocy zaktocenia. ponownie zatgczyc. Awaria
Zatadowac parametry
fabryczne.
Skontaktowac sie z
serwisem.
109 Blad crc param | Btad pamieci — Uszkodzona pamie¢, Wytgczy¢ zasilanie i Alarm
EEPROM obszar pamieci zakidcenia. ponownie zatgczyc. Awaria
nastaw parametrow Zatadowac parametry
konfiguracyjnych fabryczne.
(MFC1000/11) Skontaktowac sie z
serwisem.
110 Blad Btad pamieci — Uszkodzona pamie¢, Whytgczyé zasilanie i Alarm
(6310h) EEPROM obszar pamiegci zaklocenia. ponownie zatgczyc. Awaria
nastaw parametrow Zatadowac parametry
serwisowych oraz fabryczne.
awarii Skontaktowac sie z
serwisem.
111 Brak danych fal | Brak komunikacji z | Brak prawidtowego Wytgczy¢ i po chwili Awaria
(6200h) modutem VSD potgczenia pomiedzy zatgczy¢ ponownie
ptytg sterujgca a ptytg | napiecie zasilajgce.
modutu VSD. Sprawdzi¢ pofaczenia
pomiedzy ptytami.
112 Brak danych Brak komunikacji z | Brak prawidtowego Wytgczy¢ i po chwili Awaria
(6200h) |ACR modutem AcR potgczenia pomiedzy zatgczy¢ ponownie
plytg sterujgca a ptytg | napiecie zasilajgce.
modutu AcR. Sprawdzi¢ pofgczenia
pomiedzy ptytami.
120 Brak Awaria komunikacji | Uszkodzenie panelu Sprawdzi¢ potgczenia, Alarm
(7500h) panelu Z panelem sterujgcego OP-11 lub | przewdd tgczacy. Awaria
sterujgcym OP11 przewodu tgczgcego.
121 Brak kom. Awaria komunikacji | Uszkodzenie modutu Skontaktowac sie z Awaria
(7500h) zVSD modutu falownika | falownika VSD lub serwisem.
VSD wewnetrznego
przewodu tgczgcego.
122 Brak kom. Awaria komunikacji | Uszkodzenie modutu Alarm
(7500h) z ACR modutu AcR lub wewnetrznego
prostownika przewodu tgczgcego.
aktywnego AcR
123 Brak kom. 1 Uszkodzenie przewodu, Alarm
(7500h) Brak komunikacji niewtasciwie ustawione |Sprawdzi¢ potgczenie Awaria
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Kody awarii i ostrzezen

Kody awarii Nazwa Opis Mozliwa przyczyna Przeciwdziatanie Status
i ostrzezen wyswietlana
(CANopen)
124 Brak kom. 2 Uszkodzenie przewodu, Alarm
(7500h) Brak komunikaciji niewlasciwie ustawione | Sprawdzi¢ potaczenie Awaria
poprzez kanat parametry transmisji. zewnetrzne i poprawnos$¢
komunikacyjny nr 2 parametrow.

125 Brak kom. 3 Uszkodzenie przewodu, Alarm
Brak komunikacji niewtasciwie ustawione | Sprawdzi¢ potgczenie Awaria
poprzez kanat parametry transmisiji. zewnetrzne i poprawnosc¢
komunikacyjny nr 3 parametrow.

126 Brak kom. panel | Awaria komunikacji | Uszkodzenie panelu Sprawdzi¢ potgczenie Alarm

HMI z panelem HMI HMI lub przewodu panelu HMI. Awaria
taczacego. Sprawdzi¢ nastawy param.
Btedne parametry 47-10+47.24.
komunikacji Modbus Sprawdzi¢ konfiguracje
TCP/IP (47.10+47.24). |nastaw panelu HMI.
Btedna konfiguracja
nastaw panelu HMI.
130 Bieg id zla Parametry Nieprawidtowe dane Zweryfikowaé parametry Awaria
(FF80h) wartosc schematu silnika w parametrach [ 10.01+10.06 z tabliczka
zastepczego silnika | 10.01+10.06. znamionowsg silnika.
uzyskane podczas |Nieprawidtowy silnik. Zmienic silnik.
biegu
identyfikacyjnego
silnika przekroczyty
maksymailne
dopuszczalne
wartosci
135 EEPROM save |Biad podczas Zewnetrzne zaktocenia | Wytgczyé¢ i po chwili Awaria
(6320h) not ok zapisywania elektromagnetyczne, zatgczyé ponownie
parametrow do uszkodzenie pamieci napiecie zasilajgce.
pamigci eeprom EEPROM. Wagra¢ parametry
136 |EEPROMload |Blad podczas aovezne.
. ez
(6320h) not ok odczytngnla serwisem.
parametrow z
pamieci eeprom
141 Brak silnika Brak prawidtowo Silnik elektryczny nie Sprawdzi¢ przewody Alarm
(FFOOh) podtgczonego jest podigczony lub jest | potgczeniowe silnika z Awaria
silnika podigczony przemiennikiem
nieprawidfowo. czestotliwosci.
Sprawdzi¢ poprawnosc¢
wpisanych wartosci w
parametrach 10.03 i 30.26.
144 Brak Brak sygnatu z Uszkodzony przewdd. | Sprawdzi¢ potgczenie.
(FFO1h) LEM czujnika pomiaru Brak styku na ztgczu. Skontaktowac sie z
prgdu LEM serwisem.
150 Blad Niewtasciwe Usterka obwodu Skontaktowac sie z Awaria
(5111h) VCC VSD napiecie zasilania |sterownika silnika. serwisem.
obwodow
pomiarowych
sterowania silnika
155 Blad Niewtasciwe Usterka obwodu Alarm
(5111h) VCC ACR napiecie zasilania |sterownika prostownika
obwodéw aktywnego.
pomiarowych
sterowania
prostownika
180 Blad Btad enkodera Uszkodzenie enkodera Alarm
(7305h) enkoder lub przewoddéw
taczacych.
200...300: btedy obwoddw silnika
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Kody awarii Nazwa Opis Mozliwa przyczyna Przeciwdziatanie Status
i ostrzezen wyswietlana
(CANopen)
201 Wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw Sprawdzi¢ skuteczno$c Alarm
(4200h) Temp.1 modutu 1 IGBT czynnika chtodzgcego. |chtodzenia przemiennika
wyzsza od 95°C Przecigzenie uktadu. (radiator, wentylatory).
202 Wysoka Temperatura iz)gfgga temperatura Alarm
(4200h) Temp.2 modutu 2 IGBT '
wyzsza od 95°C
203 Wysoka Temperatura Alarm
(4200h) Temp.3 modutu 3 IGBT
wyzsza od 95°C
205 Brak czuj. Brak sygnatu z Uszkodzenie czujnika | Skontaktowac sie z Awaria
(FFO2h) temp. czujnika lub przewodu Serwisem.
temperatury taczacego.
modutu IGBT
206 Zw. czuj. Zwarcie czujnika Uszkodzenie czujnika
(FFO3h) temp. temperatury lub przewodu
modutu IGBT taczacego.
211 Za wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw Sprawdzi¢ skutecznos¢ Awaria
(4200h) Temp.1 modutu 1 IGBT czynnika chtodzacego. |chtodzenia przemiennika
radiatora wyzsza Przecigzenie uktadu. (radiator, wentylatory).
od 100°C Za wysoka temperatura
t ia.
212 Za wysoka Temperatura otoczenia
(4200h) Temp.2 modutu 2 IGBT
radiatora wyzsza
od 100°C
213 Za wysoka Temperatura
(4200h) Temp.3 modutu 3 IGBT
radiatora wyzsza
od 100°C
215 Za wysoka Temperatura Awaria wentylatora Sprawdzi¢ skuteczno$c Alarm
temp. trafa transformatora dachowego. chtodzenia szafy Awaria
sredniego napiecia | Utrudniony przeptyw transformatora: sprawdzic¢
wyzsza od wartosci | powietrza chtodzgcego |droznosé kratek wiotowych
wpisanych w par. Zbyt wysoka i wylotowych; wyczyscié
60.60 i 60.61 temperatura otoczenia. |lub w razie potrzeby
wymieni¢ filtry; sprawdzié¢
czy wentylator dachowy sie
pracuje poprawnie.
Obnizy¢ temperature
pomieszczenia
transformatora.
217 Brak kom. Btad komunikac;ji Uszkodzony modut Sprawdzi¢ potagczenia. Awaria
(7520h) zVSD 2 miedzy modutem mocy. Skontaktowac sie z
mocy a Uszkodzony serwisem.
sterownikiem VSD | Swiatlowdd.
(zgtasza sterownik)
218 Brak kom. VSD |Btad komunikacji Uszkodzony sterownik. | Sprawdzi¢ potgczenia. Awaria
cell miedzy modutem Uszkodzony Skontaktowac sie z
mocy a Swiattowaod. serwisem.
sterownikiem VSD
(zgtasza modut
mocy)
220 Wysokie UDC Wysokie napiecie | Zbyt wysokie napiecie | Sprawdzi¢ napiecie sieci Awaria
(3211h) hardware obwodu DC sieci. zasilajacej.
Int h ie | Zwigkszyc¢
221 Wysokie UDC | Wysokie napiecie  |giome oo h;"rfoféﬁac(z:;ézmema) Awaria
(3212h) software 1 obwodu DC (par 13.02 lub 13.11).
222 Wysokie UDC | Wysokie napiecie Zdezaktywowac parametr | Awaria
(3212h) | software 2 obwodu DC 13.20 (nastawg 0.0) lub
zwiekszy¢ jego wartosé.
223 Wysokie UDC Wysokie napiecie Awaria
(3212h) software 3 obwodu DC
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230 Wysoka temp. Temperatura Utrudniony przeptyw Sprawdzi¢ skuteczno$¢ Alarm
(4310h) Silnika uzwojen silnika czynnika chtodzacego |chtodzenia silnika
osiggneta | lub Il silnik. Moze by¢é wymagany
prog Za wysoka temperatura | dodatkowy wentylator
otoczenia. chtodzacy silnik dla pracy
Praca przy przy niskich predkosciach.
przecigzonym silniku
lub
dtuga praca przy duzym
obcigzeniu i matych
predkosciach.
231 Za wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw Awaria
(4310h) temp. silnika uzwojenh silnika czynnika chtodzacego.
osiaggneta Il prég Przecigzenie uktadu.
Za wysoka temperatura
otoczenia.
240 Wysoki prad 1 Za wysoki prad Zbyt intensywny Zwiekszy¢ czas rozruchu | Awaria
(2300h) wyjsciowy rozruch. silnika.
(hardware) Gwattowna zmiana
obcigzenia silnika
241 Wysoki prad 2 | Za wysoki prad Zbyt intensywny
(2300h) wyjsciowy rozruch.
(software) Gwattowna zmiana
obcigzenia silnika.
244 Wysoki Przecigzenie Praca przy Zmniejszy¢ obcigzenie Awaria
(2311h) Prad 1%t termiczne %t przecigzonym falowniku | silnika.
falownika - zbyt duzy prad
wyjsciowy falownika
(lwy>1.5In@60sek).
245 Wysoki Przecigzenie silnika | Praca przy Zmniejszy¢ obcigzenie Awaria
(2300h) Prad motor przecigzonym silniku - | silnika.
zbyt duzy prad silnika.
248 Doziemienie Suma pradéw Uszkodzona izolacja Sprawdzi¢ rezystancje Awaria
(2330h) silnika nie jest uzwojenh silnika lub izolacji przewodow
réwna zeru przewodéw potaczeniowych do silnika i
potgczeniowych. rezystancje izolacji
uzwojen silnika.
250 VSD IGBT Zwarcie na wyjsciu | Zwarcie w silniku lub Odtgczy¢ silnik oraz Awaria
(2320h) blad drivera uktadu lub usterka | przewodzie zasilajgcym | sprawdzi¢ czy usterka
stopnia mocy silnik. nadal wystepuje, jezeli tak
to skontaktowac sie z
serwisem jesli nie to
sprawdzi¢ izolacje
przewoddw oraz uzwojen
silnika.
251 VSD IGBT zasil. Awaria
252 VSD IGBT 1 Zwarcie na wyjsciu | Zwarcie w silniku lub Odtaczy¢ silnik oraz Awaria
blad drivera uktadu lub usterka | przewodzie zasilajgcym | sprawdzi¢ czy usterka
stopnia mocy silnik. nadal wystepuje, jezeli tak
to skontaktowac sie z
serwisem jesli nie:
sprawdzi¢ izolacje
przewoddw oraz uzwojen
silnika.
253 VSD IGBT 1 Awaria
zasil.
254 VSD IGBT 2 Zwarcie na wyjsciu | Zwarcie w silniku lub Odtaczy¢ silnik oraz Awaria
blad drivera uktadu lub usterka | przewodzie zasilajgcym | sprawdzi¢ czy usterka
stopnia mocy silnik. nadal wystepuje, jezeli tak
to skontaktowac sie z
serwisem jesli nie:
sprawdzi¢ izolacje
przewoddw oraz uzwojen
silnika.
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255 VSD IGBT 2 Awaria
zasil.
256 VSD IGBT U Zwarcie na wyjsciu | Zwarcie w silniku lub Odtgczy¢ silnik oraz Awaria
blad drivera uktadu lub usterka | przewodzie zasilajgcym | sprawdzi¢ czy usterka
stopnia mocy silnik. nadal wystepuje, jezeli tak
to skontaktowac sie z
serwisem jesli nie:
sprawdzi¢ izolacje
przewoddw oraz uzwojen
silnika.
257 VSD IGBT V Zwarcie na wyjsciu | Zwarcie w silniku lub Odtgczyé¢ silnik oraz Awaria
blad drivera ukfadu lub usterka | przewodzie zasilajgcym | sprawdzi¢ czy usterka
stopnia mocy silnik. nadal wystepuje, jezeli tak
to skontaktowac sie z
serwisem jesli nie:
sprawdzic¢ izolacje
przewoddéw oraz uzwojen
silnika.
258 VSD IGBT W Zwarcie na wyjsciu | Zwarcie w silniku lub Odtgczy¢ silnik oraz Awaria
blad drivera uktadu lub usterka | przewodzie zasilajgcym | sprawdzi¢ czy usterka
stopnia mocy silnik. nadal wystepuje, jezeli tak
to skontaktowac sie z
serwisem jesli nie:
sprawdzi¢ izolacje
przewoddéw oraz uzwojen
silnika.
259 VSD IGBT BR | Zwarcie na wyjsciu | Zwarcie w silniku lub Odtgczyé¢ silnik oraz Awaria
blad drivera ukfadu lub usterka | przewodzie zasilajgcym | sprawdzi¢ czy usterka
stopnia mocy silnik. nadal wystepuje, jezeli tak
to skontaktowac sie z
serwisem jesli nie:
sprawdzic¢ izolacje
przewoddéw oraz uzwojen
silnika.
260 Asymetria Obcigzenie Uszkodzenie silnika lub | Sprawdzi¢ potaczenia Alarm
(FFO4h) niesymetryczne brak fazy wyjsciowej przemiennik /
(przerwany przewod). | silnik, sprawdzié¢
rezystancje silnika,
wymieni€ silnik na inny.
265 Niedociazenie Praca z Niewtasciwie okreslone | Sprawdzi¢ poprawi¢ Alarm
(3230h) obcigzeniem parametry parametry
zZnacznie ponizej niedocigzenia dotyczace sprawdzania
znamionowego niedocigzenia.
268 Utyk Nastgpito Zbyt duzy moment Sprawdzi¢ maszyne Awaria
(7121h) zatrzymanie oporowy. roboczg
silnika pod Uszkodzenie maszyny | (zaciecia).
wplywem zbyt roboczej. Zwiekszy¢ napiecie
duzego obcigzenia |Zbyt mata moc poczatkowe UO
przemiennika. przemiennika (par. 15.01)
— tylko skalarny tryb pracy.
Zmniejszy¢ obcigzenie
silnika.
270 F>MAX Czestotliwos¢ Maszyna robocza Skorygowac nastawy Awaria
(FFO5h) wyjsciowa napedza silnik regulatora predkosci.
przemiennika lub wystepuje
wieksza od przeregulowanie
czestotliwosci regulatora predkosci.
maksymailnej
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275 Nadzor n Btad predkosci Niewtasciwy dobor Sprawdzi¢ uktad Alarm
(FFO6h) wyjsciowej - nastaw dynamiki napedowy, obcigzenie
réznica pomiedzy | napedu; uktad pracuje |napedu. Zmieni¢ nastawy
predkoscig zadang |w ograniczeniu pradu, |parametréw 30.60, 30.61,
a predkoscig silnika | napiecia lub momentu. |30.62.
przekroczyta
dopuszczalny
uchyb (par. 30.61)
lub czas (par.
30.62)
277 Limit 12t Przecigzenie Praca przy Sprawdzi¢ obcigzenie Awaria
(2310h) silnika 1 termiczne silnika przecigzonym silniku silnika (prad silnika).
lub diuga praca przy Sprawdzi¢ parametry
duzym obcigzeniu i modelu termicznego
matych predkosciach. | silnika.
278 Limit 12t Przecigzenie Praca przy Sprawdzi¢ obcigzenie Awaria
(2310h) silnika 2 termiczne silnika przecigzonym silniku silnika (prad silnika).
lub diuga praca przy Sprawdzi¢ parametry
duzym obcigzeniu i modelu termicznego
matych predkosciach. |silnika.
280 Ext. block Awaria wewnetrzna | -- Prosimy o kontakt z -
(FFOAh) |VSD serwisem.
281 Blad bypasu Awaria wewnetrzna | -- Prosimy o kontakt z Awaria
serwisem.
282 Niewystarcza- Przekroczona liczba cell pracujacych trybie | Prosimy o kontakt z Awaria
jaca liczba cel bypass, par. 60.39. serwisem.
283 Bypass celi Jedna z cel modutu | Awaria celi lub zanik Prosimy o kontakt z Alarm
mocy jest w trybie | komunikacji z cela. serwisem.
bypass.
285 Motor param Nieprawidtowe Parametry silnika Sprawdzi¢ wartosci Awaria
error parametry silnika 10.01+10.06 wpisane w | parametréw z grupy.
(FFO7h) grupie 10 sa
nieprawidtowe.
286 Bieg ID Podczas biegu Brak silnika. Sprawdzi¢ poprawnosc¢ Alarm
brak silnika identyfikacyjnego Nieprawidtowe podtgczenia silnika.
nie wykryto silnika | podtgczenie silnika. Sprawdzi¢ silnik.
lub impedancja Silnik uszkodzony.
uzwojen jest zbyt
duza.
287 Bieg ID Podczas biegu Nieprawidtowe Sprawdzi¢ poprawnosc¢ Alarm
asymetria RS identyfikacyjnego podtgczenie silnika. podtaczenia silnika.
(etap 1) wykryto Silnik uszkodzony. Sprawdzi¢ silnik.
asymetrie w
impedancji uzwojen
stojana silnika.
288 Bieg ID Podczas biegu Nieprawidtowe Sprawdzi¢ poprawnosc¢ Alarm
asymetria AC1 |identyfikacyjnego podtgczenie silnika. podtaczenia silnika.
(etap 2) wykryto Silnik uszkodzony. Sprawdzi¢ silnik.
asymetrie w
impedancji uzwojen
stojana silnika.
290 Current test Test prgdowy Czas pradu przekroczyt | Prosimy o kontakt z Awaria
falownika wartos¢ z parametru serwisem.
(FFO8h) 38.02.
291 Blad wentyl. Awaria wentylatora |Przegrzany silnik Sprawdzi¢ potgczenia Awaria
VSD / trafo dachowego wentylatora. wentylatora.
Brak potgczenia Prosimy o kontakt z
(termostat). serwisem.
292 Otwarte drzwi Zadziatat wytgcznik | Podczas pracy Zamkng¢ drzwi szafy Awaria
krancowy drzwi. urzgdzenia otwarto transformatora i szafy Alarm
drzwi szafy modutéw mocy oraz
transformatora lub przeprowadzi¢ procedure
szafy modutéw mocy. ponownego uruchomienia.
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293 Przycisk Aktywacja Wocisnieto przycisk Ustali¢ przyczyne Awaria
awaryjny przycisku zatrzymania wcisniecia przycisku
zatrzymania awaryjnego zatrzymania awaryjnego.
awaryjnego Jesli nie wystepuje
zagrozenie
bezpieczenstwa i
urzgdzenie jest sprawne to
wyciagnac¢ przycisk do
pierwotnej pozyciji.
295 Chopper Przekroczona Nieprawidtowo dobrany | Dobraé wtasciwe rezystory | Alarm
Overload temperatura uktadu | rezystor hamowania. hamowania. Awaria
(7112h) hamowania Nieprawidtowe Sprawdzi ustawienia
parametry z danymi parametrow 34.01 - 34.04.
rezystora hamowania.
296 Chopper Error Uszkodzenie Prosimy o kontakt z Awaria
tranzystora serwisem.
(7111h) hamowania
300...400: btedy obwodow sieciowych
301 Wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw Sprawdzi¢ skutecznos¢ Alarm
(4200h) Temp.ACR1 modutu1 IGBT czynnika chtodzgcego. |chtodzenia przemiennika
radiatora wyzsza Przecigzenie uktadu. (radiator, wentylatory).
od 100°C Za wysoka temperatura
otoczenia.
302 Wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw Alarm
(4200h) Temp.ACR2 modutu1 IGBT czynnika chtodzacego.
radiatora wyzsza Przecigzenie uktadu.
od 100°C Za wysoka temperatura
otoczenia.
303 Wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw Alarm
(4200h) Temp.ACR3 modutu1 IGBT czynnika chtodzacego.
radiatora wyzsza Przecigzenie uktadu.
od 100°C Za wysoka temperatura
otoczenia.
305 Brak czuj. Uszkodzenie Uszkodzenie czujnika | Skontaktowac sie z Alarm
(FF42h) |temp. czujnika lub przewodu serwisem.
temperatury uktadu |tgczacego.
306 Zw. czuj. Zwarcie czujnika Uszkodzenie czujnika
(FF43h) temperatury temperatury lub przewodu
taczacego.
311 Za wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw Sprawdzi¢ skutecznos$é Alarm+
(4200h) temp. ACR1 modutu 1 IGBT czynnika chtodzgcego. |chtodzenia przemiennika Stop
radiatora wyzsza Przecigzenie uktadu. (radiator, wentylatory). AcR
od 110°C Za wysoka temperatura
otoczenia.
312 Za wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw
(4200h) temp. ACR2 modutu 2 IGBT czynnika chtodzacego.
radiatora wyzsza Przecigzenie uktadu.
od 110°C Za wysoka temperatura
otoczenia.
313 Za wysoka Temperatura Utrudniony przeptyw
(4200h) temp. ACR3 modutu 3 IGBT czynnika chtodzgcego.
radiatora wyzsza Przecigzenie uktadu.
od 110°C Za wysoka temperatura
otoczenia.
317 Brak kom. Awaria komunikacji | Uszkodzenie modutu Skontaktowac sie z Alarm
(7520h) zACR 2 modutu AcR lub przewodu serwisem.
prostownika taczacego.
aktywnego AcR
320 Niskie Udc Niskie napiecie Niskie napiecie sieci. Sprawdzi¢ przewody Alarm+
(3221h) obwodu DC Brak jednej fazy zasilajgce i obecnosé Stop
zasilajgcej. napiecia na zaciskach AcR
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321 Brak jednej Brak napiecia Brak obecnosci zasilajgcych.
(3130h) fazy fazowego na napiecia zasilajgcego w
wejsciu jednej fazie.
Odtgczony lub
uszkodzony przewdd
zasilajacy.
325 Blad Nie zatgczony Usterka w obwodzie Sprawdzi¢ obwdd Awaria
(FF44h) ladowania 1 obwdd wstepnego |fadowania wstepnego. | wstepnego tadowania.
fadowania
326 Blad Za dtugi czas Awaria
(FF45h) ladowania 2 wstepnego
fadowania
327 Brak napiecia po | Pomimo podania Brak napiecia w sieci Sprawdzi¢ napiecie sieci Awaria
zat. MVCB sygnatu zasilajacej. zasilajgcej.
zezwalajgcego na | Uszkodzony obwdd Skontaktowac sie z
zatgczenie pomiarowy serwisem.
wylgcznika MVCB | przemiennika.
napiecie sieci
zasilajgcej nie
pojawito si¢ na
przemienniku.
328 Awaria zasilania |Brak napiecia Brak napigcia w sieci Sprawdzi¢ napigcie sieci Alarm
brak sieci zasilajgcego. zasilajacej. zasilajacej. Awaria
Status (alarm czy | Zadziatato Sprawdzi¢ aparaty
awaria) zalezy od | zabezpieczenie w sieci |zabezpieczajgce w sieci
nastawy par. 30.80. | zasilajgce;j. zasilajacej.
Nieprawidtowe Sprawdzi¢ podtgczenie
podfgczenie sieci przewodéw sieci
zasilajacej. zasilajgcej.
330 Wysokie UDC Wysokie napiecie | Zbyt wysokie napiecie | Sprawdzi¢ napiecie sieci
(3211h) - hardware obwodu DC sieci. zasilajacej.
(hardware) Intensywne hamowanie | Zwiekszy¢ czas
silnika. hamowania (opdznienia).
331 Wysokie UDC | Wysokie napiecie | Zbyt wysokie napiecie Par. 13.02 lub 13.11. Awaria
(3212h) - software obwodu DC sieci.
(software) Intensywne hamowanie
silnika.
332 Wysokie UDC Wysokie napiecie w | - Skontaktowac sie z Awaria
- hardware 2 obwodu DC serwisem.
(uktady 3-
poziomowe)
333 Wysokie UDC Zbyt duza réznica |- Skontaktowac sie z Awaria
- hardware napie¢ w obwodzie serwisem.
DC (uktady 3-
poziomowe)
340 Wysoki prad Za wysoki prad Zbyt intensywny Zwigkszy¢ czas rozruchu | Alarm+
(2100h) sieci pobierany z sieci rozruch. silnika. Stop
(hardware) Gwattowna zmiana AcR
obcigzenia silnika.
341 Wysoki prad Za wysoki prad Zbyt intensywny Zwigkszy¢ czas rozruchu | Alarm+
(2100h) sieci pobierany z sieci rozruch. silnika. Stop
(software) Gwattowna zmiana AcR
obcigzenia silnika.
350 Zwarcie ACR Zwarcie w module | Uszkodzenie modutu Odtaczy¢ silnik oraz Awaria
(2130h) AcR lub AcR. sprawdzi¢ czy usterka
nieprawidtowa Nieprawidtowo nadal wystepuje.
praca filtra LCL podtgczony lub Sprawdzi¢ poprawnosé
uszkodzony filtr LCL. podtaczenia filtra LCL.
Skontaktowac sie z
serwisem.
360 Wysoka temp. Awaria wewnetrzna | - Prosimy o kontakt z -
(FF46h) Filtr LCL serwisem.
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361 Za wysoka Awaria wewnetrzna | - Prosimy o kontakt z -
(FF47h)  |temp. serwisem.
Filtr LCL
365 Blad Awaria wewnetrzna | - Prosimy o kontakt z -
(FF48h) konden. LCL serwisem.
370 Awaria param. | f<f.min Problemy z jako$cig Sprawdzi¢ zasilanie Alarm+
(3142h) sieci napiecia zasilania. falownika. Stop AcR
371 Awaria param. | f>f.max Problemy z jako$cig Sprf'aV\./dzm.przewod}/’
3141h e e lani zasilajgce i obecnosé
( ) sieci napiecia zasilania. napiecia na zaciskach
372 Awaria param. | U<Umin Problemy z jakosciag zasilajacych.
(3120h) sieci napiecia zasilania.
373 Wysokie nap. Napigcie sieci Zbyt wysokie napiecie | Sprawdzi¢ napiecie sieci Awaria
sieci zasilajgcej jest zbyt | w sieci zasilajgcej. zasilajacej.
wysokie Uszkodzony obwdd Skontaktowa¢ sie z
pomiarowy serwisem.
przemiennika.
374 Wysokie nap. Napigcie sieci Zbyt wysokie napiecie | Sprawdzi¢ napiecie sieci Awaria
sieci celki zasilajacej jest zbyt |w sieci zasilajgce;. zasilajacej.
wysokie — pomiar | Uszkodzony obwod Skontaktowac sie z
na module mocy pomiarowy serwisem.
przemiennika.
380 Ext. block Awaria wewnetrzna |- Prosimy o kontakt z -
(FF4Ah) |ACR serwisem
390 Stycznik Awaria wewnetrzna | - Prosimy o kontakt z -
(FF4Bh) serwisem.
391 Blad wentyl. Awaria wentylatora |- - -
ACR bloku AcR
392 Blad LCL, Uszkodzenie filtra |- - Awaria
ACR LCL AcR
395 Niewtasciwa Niewtasciwa Niewtasciwa kolejno$¢ | Zamienic¢ ze sobg dwie Awaria
kolejnos¢ faz kolejnos¢ faz faz od strony sieci dowolne fazy od strony
zasilajacej. sieci zasilajgcej.
396 Btedna Btedna konfiguracja | Nieprawidtowa Ustawi¢ wtasciwg Awaria
konfiguracja sterownika AcR konfiguracja za pomoca | konfiguracje za pomoca
sterownika AcR zworek sterownika AcR. | zworek.
Skontaktowac sie z
serwisem.
400...500: btedy obwodow wejs¢ / wyjsc
402 Uszk. Uszkodzenie Przy ustawieniu wejscia | Sprawdzi¢ konfiguracje Alarm
(FF80h) |wejscie A1 wejscia z ,zyjacym zerem” wejs¢ analogowych.
analogowego Al1 (2-10V lub 4-20mA) Sprawdzi¢ uktad podigczen
sygnat wynosi ponizej | (urwane przewody etc.).
1V.
403 Uszk. Uszkodzenie Przy ustawieniu wejscia
(FF81h) wejscie A2 wejscia z ,zyjacym zerem”
analogowego Al2 | (2-10V lub 4-20mA)
sygnat wynosi ponizej
1V.
404 Uszk. Uszkodzenie Przy ustawieniu wejscia
(FF82h) wejscie A3 wejscia z ,zyjacym zerem”
analogowego AI3 | (2-10V lub 4-20mA)
sygnat wynosi ponizej
1V.
405 Uszk. Uszkodzenie Przy ustawieniu wejscia
(FF83h) |wejscie A4 wejscia z ,Zyjagcym zerem”
analogowego Al4 | (2-10V lub 4-20mA)
sygnat wynosi ponizej
1V.
421 - 425 |User sensor 1-5 Alarm

Warn low value

Zmierzona wartosc¢ przez czujnik uzytkownika przekroczyta zadany prog

56

Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czes¢ Il ,Software”




Rozdziat 10: Kody awarii i ostrzezen

Kody awarii Nazwa Opis Mozliwa przyczyna Przeciwdziatanie Status
i ostrzezen wyswietlana
(CANopen)
426 - 430 |User sensor 1-5 | ostrzezenia/awarii. Patrz nastawy parametréw grupy 36. Awaria
Fault low value
431 -435 |User sensor 1-5 Alarm
Warn high value
436 - 440 |User sensor 1-5 Awaria
Fault high value
450 — 469 |Zewnetrzna Aktywne wejscie Na wejscie cyfrowe Sprawdzi¢ przyczyne Awaria
(FF85h- 1-20 usterki okreslone w wystgpienia usterki
FF98h) zewnetrznej parametrach grupy 31 |zewnetrznej.
zostat podany sygnat Sprawdzi¢ ustawienia
napieciowy. parametrow w grupie 31.
470 Brak cz. Brak czujnika Czujnik uszkodzony, Sprawdzi¢ sprawnos¢ i Awaria
temp szafy temperatury szafy | niepodigczony lub potgczenie czujnika.
przerwane potgczenie.
471 Wysoka temp Zbyt wysoka Uszkodzone Sprawdzi¢ wentylatory, Awaria
szafy temperatura w wentylatory szafy sprawdzié stopien
szafie sterowniczej |sterowniczej lub zabrudzenia filtrow kratek
utrudniony przeptyw ;
powietrza. wentylacyjnych.
480 Stop awaryjny Stop awaryjny Aktywowany zostat stop | Sprawdzi¢ i usung¢ Awaria
(FF84h) awaryjny. przyczyne aktywacji Stopu
awaryjnego.
Sprawdzi¢ par. 26.03.
490 Zbyt niska Temperatura Zbyt niska temperatura | Sprawdzi¢ efektywnosé Awaria
(4220h) temperatura radiatora jest otoczenia. ogrzewania.
nizsza od -10°C
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11. Punkty Charakterystyczne PCH

Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartos¢ / uwagi
000 DISABLED Wartos¢ zawsze réwna L (logiczne 0)
001 Input 1 Stan wejscia cyfrowego nr 1
002 Input 2 Stan wejscia cyfrowego nr 2
003 Input 3 Stan wejscia cyfrowego nr 3
004 Input 4 Stan wejscia cyfrowego nr 4
005 Input 5 Stan wejscia cyfrowego nr 5
006 Input 6 Stan wejscia cyfrowego nr 6
007 Input 7 Stan wejscia cyfrowego nr 7
008 Input 8 Stan wejscia cyfrowego nr 8
009 Input 9 Stan wejscia cyfrowego nr 9
010 Input 10 Stan wejscia cyfrowego nr 10
011..018 |Input 11 .. Input 18 Stan wejs¢ cyfrowych 11..18 (SLOT 0)
021..026 |Input 21 .. Input 26 Stan wejs¢ cyfrowych 21..26 (SLOT 1)
031..036 |Input 31 .. Input 36 Stan wejs¢ cyfrowych 31..36 (SLOT 2)
041..046 |Input 41 .. Input 46 Stan wejs¢ cyfrowych 41..46 (SLOT 3)
051..056 |Input 51 .. Input 56 Stan wejs¢ cyfrowych 51..56 (SLOT 4)
061..068 |Output 1 .. Output 8 Stan wyj$¢ przekaznikowych K1..K8. H=zatgczony
071..076 | Output 11 .. Output 16 Stan wyj$¢ przekaznikowych K11..K16 (SLOT 0). H=zatgczony
081..086 | Output 21 .. Output 26 Stan wyj$¢ przekaznikowych K21..K26 (SLOT 1). H=zatgczony
091..096 | Output 31 .. Output 36 Stan wyj$¢ przekaznikowych K31..K36 (SLOT 2). H=zatgczony
101..106 | Output 41 .. Output 46 Stan wyjs$¢ przekaznikowych K41..K46 (SLOT 3). H=zatgczony
111..116 | Output 51 .. Output 56 Stan wyj$¢ przekaznikowych K51..K56 (SLOT 4). H=zatagczony
120 An.inp 0 Wartos¢ odpowiadajgca napieciu wejscia analogowego 0.
Rozdzielczo$é 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
121 An.inp 1 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 1.
Rozdzielczo$é¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
122 An.inp 2 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 2.
Rozdzielczo$é 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
123 An.inp 3 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 3.
Rozdzielczo$é¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
124 An.inp 4 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 4.
Rozdzielczo$é 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
130 An. inp 11 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 11 (SLOT 0).
Rozdzielczo$é¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
131 An. inp 12 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 12 (SLOT 0).
Rozdzielczo$é 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
132 An. inp 21 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 21 (SLOT 1).
Rozdzielczo$é¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
133 An. inp 22 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 22 (SLOT 1).
Rozdzielczo$é 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
134 An. inp 31 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 31 (SLOT 2).
Rozdzielczo$é¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
135 An. inp 32 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 32 (SLOT 2).
Rozdzielczo$é 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
136 An. inp 41 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 41 (SLOT 3).
Rozdzielczo$é 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
137 An. inp 42 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 42 (SLOT 3).
Rozdzielczo$é¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.
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Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartosé / uwagi

138 An. inp 51 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 51 (SLOT 4).
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

139 An. inp 52 Warto$¢ odpowiadajgca napieciu (prgdowi) wejscia analogowego 52 (SLOT 4).
Rozdzielczos¢ 0.1 %, zakres 0...1000 = 0.0...100.0 %.

140 Freq DI1 Wartos¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 1

141 Freq DI2 Warto$¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 2

142 Freq DI3 Warto$¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 3

143 Freq DI4 Wartos¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 4

144 Freq DI5 Warto$¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 5

145 Freq DI6 Warto$¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 6

146 Freq DI7 Warto$¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 7

147 Freq DI8 Wartos¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 8

148 Freq DI9 Wartos¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 9

149 Freq DI10 Wartos¢ odpowiadajgca czestotliwosci na wejsciu cyfrowym 10

200 Out rpm Predkos$¢ wyjsciowa [rpm] - kopia wartosci z par. 0.01

201 Ref rpm Predkos¢ zadana [rpm] - kopia wartosci z par. 0.02

202 Out freq Czestotliwos¢ wyjsciowa - kopia wartosci z par. 0.03

203 Ref freq Czestotliwos¢ zadana - kopia wartosci z par. 0.04

210 Motor IA Prad silnika la [A]- kopia wartosci z par. 0.13

211 Motor IB Prad silnika Ib [A]- kopia wartosci z par. 0.14

212 Motor IC Prad silnika Ib [A]- kopia wartosci z par. 0.15

213 Motor curr Wartos$¢ wzgledna odpowiadajgca aktualnemu prgdowi wyjsciowemu w
stosunku do
znamionowego pradu silnika. Rozdzielczos¢ 0.1 %. Kopia wartosci z par. 0.06

220 DC voltage Napiecie obwodu DC [V]. Kopia wartosci z par. 01.01

221 Grid voltage Napiecie od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.05

222 Grid freq Czestotliwos¢ napiecia od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.06

223 Grid curr L1 Prad w fazie L1 od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.09

224 Grid curr L2 Prad w fazie L2 od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.10

225 Grid curr L3 Prad w fazie L3 od strony sieci [V]. Kopia wartosci z par. 01.11

230 Rotation % Warto$¢ wzgledna odpowiadajgca aktualnej predkosci obrotowej silnika w
stosunku do znamionowej predkosci obrotowej. Rozdzielczos¢ 0.1%. Wartosé
ze znakiem zaleznym od kierunku obrotéw: -1000 = -Nn, 0 = 0 obr/min,

1000 = Nn

231 Out freq % Wartos¢ wzgledna odpowiadajgca aktualnej czestotliwosci wyjsciowej
przemiennika w stosunku do znamionowej czestotliwosci pracy silnika.
Rozdzielczos¢ 0.1 %. Warto$¢ bez znaku, nie zalezy od kierunku obrotow.

232 Ref freq % Wartos¢ wzgledna odpowiadajaca zadanej predkosci silnika w stosunku do
znamionowej predkosci obrotowe;.

233 Curr % Wartos$¢ wzgledna odpowiadajgca aktualnemu prgdowi wyjsciowemu w
stosunku do znamionowego pradu silnika. Rozdzielczos¢ 0.1 %.

234 Torq % Wartos¢ wzgledna odpowiadajgca aktualnemu momentowi obrotowemu silnika
w stosunku do momentu znamionowego. Rozdzielczos¢ 0.1 %. Wartos¢ ze
znakiem, dodatnia oznacza, ze falownik napedza silnik natomiast ujemna ze
falownik hamuje silnik.

235 Power % Wartos$¢ wzgledna odpowiadajgca aktualnej mocy wyjsciowej przemiennika w
stosunku do mocy znamionowej silnika. Rozdzielczo$¢ 0.1 %. Wartos¢ ze
znakiem, dodatnia oznacza, ze falownik napedza silnik natomiast ujemna ze
falownik hamuije silnik.

236 Drive volt % Napiecie wyjsciowe wzgledem wartosci znamionowej [%]

237 ACR act pow Aktualna wyjsciowa moc czynna czesci AcR przemiennika do mocy czynnej

znamionowe;j [%]
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238 ACR reac pow Parametr serwisowy

240 Speed reg Wartos¢ wyjscia regulatora predkosci

250 Temp max. VSD Najwyzsza z mierzonych temperatur VSD

251 Temp max. AcR Najwyzsza z mierzonych temperatur AcR

252 Temp. Pt100 Temperatura wejscia Pt100 na ptycie MFC1000/11

290 Temp. motor Szacowana temperatura silnika w %, rozdzielczo$¢ 0.1 %

300 Keyboard ref Warto$¢ zadajnika lokalnego. Rozdz. 0.1Hz np. 500 = 50.0 Hz, zakres
okreslony par 21.01 21.02

301 PID out 1 Wyjscie regulatora PID 1. Rozdzielczo$¢ 0,1%, zakres okreslony parametrami
29.07 i 29.08

302 PID out 2 Wyjscie regulatora PID 2. Rozdzielczo$¢ 0,1%, zakres okreslony parametrami
29.27i29.28

303 PID out 3 Wyjscie regulatora PID 3. Rozdzielczo$¢ 0,1%, zakres okreslony parametrami
29.47i29.48

304 PID out 4 Wyjscie regulatora PID 4. Rozdzielczo$¢ 0,1%, zakres okreslony parametrami
29.67 i 29.68

305 Motopot 1 Zadajnik motopotencjometru 1. Rozdzielczo$¢ 0.1Hz, zakres 0..1000 =
0.0..100.0 %

306 Motopot 2 Zadajnik motopotencjometru 2. Rozdzielczo$¢ 0.1Hz, zakres 0..1000 =
0.0..100.0 %

307 Motopot 3 Zadajnik motopotencjometru 3. Rozdzielczo$¢ 0.1Hz, zakres 0..1000 =
0.0..100.0 %

308 Motopot 4 Zadajnik motopotencjometru 4. Rozdzielczo$¢ 0.1Hz, zakres 0..1000 =
0.0..100.0 %

309 Remote ref Warto$¢ zadajnika czestotliwosci przesytanego fgczem RS. Rozdzielczos¢ 0.1
Hz. Znak decyduje o kierunku pracy uktadu

310 Ref An. 0 Warto$¢ wejscia analogowego 0 pomnozona przez parametr skali 24.02 i plus
offset — par 24.03

311 Ref An. 1 Warto$¢ wejscia analogowego 1 pomnozona przez parametr skali 24.12 i plus
offset — par 24.13

312 Ref An. 2 Wartos$¢ wejscia analogowego 2 pomnozona przez parametr skali 24.22 i plus
offset — par 24.23

313 Ref An. 3 Wartos$¢ wejscia analogowego 3 pomnozona przez parametr skali 24.32 i plus
offset — par 24.33

314 Ref An. 4 Wartos$¢ wejscia analogowego 4 pomnozona przez parametr skali 24.42 i plus
offset — par 24.43

318 Remote HMI Wybér zrédta sterowania z panelu HMI

320 Ref An. 11 Wartos¢ wejscia analogowego 11 pomnozona przez parametr skali 24.51 i plus
offset — par 24.52

321 Ref An. 12 Wartos¢ wejscia analogowego 12 pomnozona przez parametr skali 24.56 i plus
offset — par 24.57

322 Ref An. 21 Wartos¢ wejscia analogowego 21 pomnozona przez parametr skali 24.61 i plus
offset — par 24.62

323 Ref An. 22 Wartos¢ wejscia analogowego 22 pomnozona przez parametr skali 24.66 i plus
offset — par 24.67

324 Ref An. 31 Wartos¢ wejscia analogowego 31 pomnozona przez parametr skali 24.71 i plus
offset — par 24.72

325 Ref An. 32 Warto$¢ wejscia analogowego 32 pomnozona przez parametr skali 24.76 i plus
offset — par 24.77

326 Ref An. 41 Warto$¢ wejscia analogowego 41 pomnozona przez parametr skali 24.81 i plus
offset — par 24.82

327 Ref An. 42 Wartos¢ wejscia analogowego 42 pomnozona przez parametr skali 24.86 i plus
offset — par 24.87

328 Ref An. 51 Warto$¢ wejscia analogowego 51 pomnozona przez parametr skali 24.91 i plus
offset — par 24.92
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329 Ref An. 52 Wartos¢ wejscia analogowego 52 pomnozona przez parametr skali 24.96 i plus
offset — par 24.97

330 100% Sto procent. Warto$¢ 1000 zawsze odpowiadajgca 100.0% zadajnikow

335 User Sensor 1 Warto$¢ mierzona przez czujnik 1 (patrz grupa param. 36)

336 User Sensor 2 Warto$¢ mierzona przez czujnik 2 (patrz grupa param. 36)

337 User Sensor 3 Warto$¢ mierzona przez czujnik 3 (patrz grupa param. 36)

338 User Sensor 4 Warto$¢ mierzona przez czujnik 4 (patrz grupa param. 36)

339 User Sensor 5 Warto$¢ mierzona przez czujnik 5 (patrz grupa param. 36)

340 Pid err 1 Wartos¢ aktualnego uchybu regulatora PID 1 (Uchyb = Wejscie PID — Zadajnik
Elol:;)dzielczos’é 0.1 %

341 Pid ref 1 Warto$¢ zadajnika regulatora PID 1. Konfigurowane w parametrze 29.01

342 Pid inp 1 Wartos$¢ wejscia regulatora PID 1. Konfigurowane w parametrze 29.02

Wejscie PID

345 Pid err 2 Wartos$¢ aktualnego uchybu regulatora PID 2 (Uchyb = Wejscie PID — Zadajnik
Elol:;)dzielczos’é 0.1 %

346 Pid ref 2 Warto$¢ zadajnika regulatora PID 2. Konfigurowane w parametrze 29.21

347 Pid inp 2 Warto$¢ wejscia regulatora PID 2. Konfigurowane w parametrze 29.22

350 Pid err 3 Wartos¢ aktualnego uchybu regulatora PID 3 (Uchyb = Wejscie PID — Zadajnik
;L[;)dzielczos’é 0.1 %

351 Pid ref 3 Warto$¢ zadajnika regulatora PID 3. Konfigurowane w parametrze 29.41

352 Pid inp 3 Wartos¢ wejscia regulatora PID 3. Konfigurowane w parametrze 29.42

355 Pid err 4 Warto$c¢ aktualnego uchybu regulatora PID 4 (Uchyb = Wejscie PID — Zadajnik
;IoDz)dzielczos’c’: 0.1 %

356 Pid ref 4 Warto$¢ zadajnika regulatora PID 4. Konfigurowane w parametrze 29.51

357 Pid inp 4 Warto$¢ wejscia regulatora PID 4. Konfigurowane w parametrze 29.52

370 Torque ref u Warto$¢ zadajnika momentu. Kopia PCH okreslonego parametrami 20.12 lub
20.22 lub 20.32 lub 20.42.
Rozdzielczo$¢ 0.1 %, zakres 0.0...100.0 %

380 Refer. A1 Warto$¢ zadajnika A1 wybranego parametrem 20.10. Rozdzielczos¢ 0.1 Hz,
warto$¢ ze znakiem

381 Refer. A2 Warto$¢ zadajnika A2 wybranego parametrem 20.20. Rozdzielczos¢ 0.1 Hz,
warto$¢ ze znakiem

382 Refer. B1 Warto$¢ zadajnika B1 wybranego parametrem 20.30. Rozdzielczos¢ 0.1 Hz,
warto$¢ ze znakiem

383 Refer. B2 Warto$¢ zadajnika B2 wybranego parametrem 20.40. Rozdzielczos¢ 0.1 Hz,
warto$¢ ze znakiem

385 Refer. unit Wyjscie bloku sterowania — ostateczna warto$¢ zadajnika czestotliwosci,
warto$¢ ze znakiem decydujgcym o kierunku obrotéw (plus = prawo, minus =
lewo). Rozdzielczos¢ 0.1 Hz

390 F. const 1 Czestotliwosc¢ stata nr 1, kopia parametru 23.06

391 F. const 2 Czestotliwos¢ stata nr 2, kopia parametru 23.07

392 F. const 3 Czestotliwos¢ stata nr 3, kopia parametru 23.08

393 F. const 4 Czestotliwos¢ stata nr 4, kopia parametru 23.09

394 F. const5 Czestotliwosc¢ stata nr 5, kopia parametru 23.10

395 F. const 6 Czestotliwos¢ stata nr 6, kopia parametru 23.11

396 F.const7 Czestotliwos¢ stata nr 7, kopia parametru 23.12

397 F. const 8 Czestotliwos¢ stata nr 8, kopia parametru 23.13

398 F. const9 Czestotliwos¢ stata nr 9, kopia parametru 23.14

Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czesc¢ Il ,Software” 61




Rozdziat 11: Punkty Charakterystyczne PCH

Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartosé / uwagi

399 F. const 10 Czestotliwo$¢ stata nr 10, kopia parametru 23.15

400 F. const 11 Czestotliwos¢ stata nr 11, kopia parametru 23.16

401 F. const 12 Czestotliwos¢ stata nr 12, kopia parametru 23.17

402 F.const 13 Czestotliwos¢ stata nr 13, kopia parametru 23.18

403 F. const 14 Czestotliwos¢ stata nr 14, kopia parametru 23.19

404 F. const 15 Czestotliwos¢ stata nr 15, kopia parametru 23.20

410 Freq last Czestotliwos¢ usredniona

411 Parametr serwisowy

412 Parametr serwisowy

420 Ref. user 1 Warto$¢ zadajnika uzytkownika nr 1

421 Ref. user 2 Wartos¢ zadajnika uzytkownika nr 2

422 Ref. user 3 Wartos$¢ zadajnika uzytkownika nr 3

423 Ref. user 4 Wartos¢ zadajnika uzytkownika nr 4

424 Ref. user 5 Wartos¢ zadajnika uzytkownika nr 5

425 Ref. user 6 Wartos¢ zadajnika uzytkownika nr 6

426 Ref. user 7 Wartos¢ zadajnika uzytkownika nr 7

427 Ref. user 8 Wartos$¢ zadajnika uzytkownika nr 8

428 Ref. user 9 Warto$¢ zadajnika uzytkownika nr 9

429 Ref. user 10 Warto$¢ zadajnika uzytkownika nr 10

430 Ref. A1 % Wartos$¢ odpowiada PCH 380 (zadajnik A1) przeliczonej do wielkosci wzglednej
odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Warto$é bez znaku,
rozdzielczos¢ 0.1%

431 Ref. A2% Warto$¢ odpowiada PCH 381 (zadajnik A2) przeliczonej do wielkosci wzglednej
odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Warto$é bez znaku,
rozdzielczos¢ 0.1%

432 Ref. B1 % Warto$¢ odpowiada PCH 382 (zadajnik B1) przeliczonej do wielkosci wzglednej
odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Warto$é bez znaku,
rozdzielczos¢ 0.1%

433 Ref. B2 % Wartos$¢ odpowiada PCH 383 (zadajnik B2) przeliczonej do wielkosci wzglednej
odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Warto$é bez znaku,
rozdzielczos¢ 0.1%

434 Freq nom % Warto$¢ odpowiada PCH 384 (zadajnik) przeliczonej do wielkosci wzglednej
odniesionej do czestotliwosci znamionowej silnika. Warto$é bez znaku,
rozdzielczos¢ 0.1 %

435 Parametr serwisowy

436 Parametr serwisowy

440 Process n Predkos¢ procesu. Wartos¢ tego PCH wynika z aktualnej predkosci obrotowej
silnika i wspofczynnika skali okreslonego parametrem 42.01. Stuzy do
przeliczenia predkosci obrotowej na wielkos¢ wyjsciowg (np. m/s).

460 Parametr serwisowy Parametr serwisowy

461 Parametr serwisowy Parametr serwisowy

462 Parametr serwisowy Parametr serwisowy

500 Inactive Warto$¢ zawsze réwna L (logiczne 0)

501 H = Sterowanie Lokalne (Panel) zezwala na START

Start local Aktywny gdy 000 Keyboard jest wybrane jako Start/Stop dla aktywnego miejsca
sterowania (A1/A2/B1/B2)

502 Start remote H = Sterowanie Zdalne (wejscia cyfrowe) zezwala na START.

Aktywny gdy 002 Remote 1 .. 005 Remote 4 jest wybrane jako Start/Stop.
Uwaga: Ten PCH nie okresla kierunku pracy a jedynie zezwala na start z wej$é
cyfrowych (remote 1..4) dla aktywnego miejsca sterowania (A1/A2/B1/B2)

503 Start comm H = Sterowanie przez tagcze RS zezwala na START
Aktywny gdy 007 Comm jest wybrane jako Start/Stop.
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504 Keyboard dir Kierunek pracy przy Sterowaniu Lokalnym. L = wynikajacy ze znaku zadajnika,
H = przeciwny (zalezy czy na panelu sterujgcym wcisnieto przycisk lewo czy
prawo)

505 Digital dir Kierunek pracy przy Sterowaniu Zdalnym. L = wynikajgcy ze znaku zadajnika,
H = przeciwny (zalezy od stanu wejs¢ cyfrowych i trybu Startu Zdalnego 002
Remote 1.. 005 Remote 4)

506 Refer dir Znak zadajnika. (L = zadajnik dodatni, H = zadajnik ujemny)

507 Under fstop H = uktad zablokowany poniewaz zadajnik jest ponizej czestotliwosci STOP
okreslonej parametrem 21.10. Funkcja aktywna tylko dla parametru 21.11 =
001 Stop

508 Start allow L = generalny brak zezwolenia na prace, H = jest zezwolenie na prace
(zapalona zotta dioda na Panelu sterujgcym)

509 Reverse Kierunek pracy przy aktualnie wybranym sterowaniu.
L = wynikajacy ze znaku zadajnika,
H = przeciwny.
Réwny PCH.505 dla sterowania zdalnego, réwny PCH.504 dla sterowania
lokalnego, L dla sterowania RS.

510 Control A/B L = aktywne sterowanie A, H = aktywne sterowanie B

511 Control 1/2 L = aktywne sterowanie 1, H = aktywne sterowanie 2

512 Comm allowed L = generalny brak zezwolenia na sterowanie uktadem z RS,
H = jest zezwolenie na sterowanie uktadem z RS.
Wartos¢ tego PCH jest kopig PCH okreslonego parametrem / wskaznikiem
40.07.
W przypadku wyboru sterowania przez RS (par. 20.11, 20.21 lub 20.31, 20.41) i
gdy PCH.512 = L wéwczas zadajnik (warto$¢ - PCH.385) oraz PCH.508 i
PCH.509 ustawiane sg na warto$¢ zero. Jezeli parametrami 20.11, 20.21 lub
20.31, 20.41 wybrano sterowanie inne inz RS i PCH.512 = H, wéwczas mozliwe
jest zewnetrzne wymuszenie sterowania przez RS
Aktywny gdy komunikacja jest dopuszczona - par. 40.07 Enable RS = 531
Allowed.

513 F const H gdy aktywny jest zadajnik od czestotliwosci statych. Zalezy od PCH
okreslonych par 23.01 - 23.04.

514 Run H gdy uktad pracuje

515 Ready H gdy uktad jest gotowy do pracy (nie ma awarii)

516 Fault H gdy wystapita awaria

517 Not fault H gdy nie ma awarii

518 Alarm H gdy aktywne jest dowolne ostrzezenie

519 Alarm / fault H w przypadku gdy wystgpita awaria lub aktywne jest ostrzezenie

520 Blockade Uktad jest zablokowany (brak mozliwosci startu), odwrotnosé stanu PCH 508

521 Freq Ivl 1 H = Przekroczono czestotliwo$¢ progowa 1 okreslong parametrem 27.01

522 Freq Ivl 2 H = Przekroczono czestotliwo$¢ progowa 2 okreslong parametrem 27.02

523 Freq reached H gdy uktad osiagnat czestotliwos¢ zadang

524 Temp Ivl 1 H = temperatura radiatora uktadu przekroczyta prog okreslony parametrem
27.04.
Par. 27.03 okres$lenia szeroko$c¢ histerezy

525 Temp Ivl 2 H = temperatura radiatora uktadu przekroczyta prog okreslony parametrem
27.06. Par. 27.05 okresla szerokos$¢ histerezy

526 Curr limit H=Uktad znajduje sig¢ w stanie ograniczenia prgdu wyjsciowego

527 Brake H=Hamulec mechaniczny zwolniony

528 PT100 Ivl 1 H = temperatura czujnika Pt100 uktadu przekroczyta prog okreslony
parametrem 27.11.
Par. 27.10 okre$lenia szeroko$c¢ histerezy

529 PT100 Ivl 2 H = temperatura czujnika Pt100 uktadu przekroczyta prog okreslony
parametrem 27.13.
Par. 27.12 okres$lenia szeroko$c¢ histerezy

530 NO/Disabled Warto$¢ zawsze réwna L (logiczne 0)

531 YES/Enabled Warto$¢ zawsze réwna H (logiczne 1)
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Rozdziat 11: Punkty Charakterystyczne PCH

Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartosé / uwagi
532 PID1 sleep H= regulator PID 1 jest w trybie sleep
533 PID2 sleep H= regulator PID 2 jest w trybie sleep
534 PID3 sleep H= regulator PID 3 jest w trybie sleep
535 H= regulator PID 4 jest w trybie sleep
PID4 sleep
536 Outlet 1 PCH zatgcza sie szybciej aby mozna byto zatagczy¢ styczniki wyjsciowe.
Kluczowanie tranzystorow wyjsciowych obwodu mocy uruchamiane jest z
opdznieniem podanym w par. 21.17.
537 Paremetr serwisowy
538 ACR run H = modut AcR jest w stanie pracy (RUN)
539 ACR ready H = modut AcR jest w stanie gotowosci (READY)
540 ACR fault H = modut AcR jest w stanie awarii (FAULT)
541 ACR/VSD run H = mocuty AcR i VSD sa w stanie pracy (RUN)
542 ACR grid ok Parametr serwisowy
545 On limit | Przemiennik czestotliwosci pracuje w limicie prgdu
546 On limit M Przemiennik czestotliwosci pracuje w limicie momentu
547 On limit P Przemiennik czestotliwosci pracuje w limicie mocy
570 STALA 1 Wartosci stata nr 1..30. Mogg stuzy¢ np. jako wspotczynniki w obliczeniach
dokonywanych za pomocg Blokéw Uniwersalnych. Sg to kopie parametrow nr
599 STALA 30 75.01..75.30.
600 Status awarii VSD 16 najistotniejszych awarii zostato zakodowanych w 16 bitowym rejestrze:
0 = brak awarii, 1 = aktywna awaria.
Znaczenie poszczegoélnych bitéw:
Nr bitu | Nr awarii Nr bitu | Nr awarii Nr bitu | Nr awarii
0 240, 241 6 320 LOW 12 285
DC (VSD,
ACR)
1 244 rezerwa 13 277, 278
2 250 8 268 14 inna awaria
sprzetowa
3 220, 221, 9 260 15 zadna z
222,223 powyzszych
4 211, 212, 10 265 - -
213
5 rezerwa 11 270 - -
Przykfad:
Wartos¢ PCH 600 = 0001 0000 0100 0010 oznacza wystgpienie awarii:
7 Ii 7
Nr bitu: 12 6 1
Nr awarii: 285 320 244
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Rozdziat 11: Punkty Charakterystyczne PCH

Nr PCH Nazwa PCH Funkcja / wartosé / uwagi
601 Status awarii AcR 16 najistotniejszych awarii zostato zakodowanych w 16 bitowym rejestrze:
0 = brak awarii, 1 = aktywna awaria.
Znaczenie poszczegolnych bitéw:
Nr bitu | Nr awarii Nr bitu | Nr awarii Nr bitu | Nr awarii
0 340, 341 6 rezerwa 12 296
1 344 7 rezerwa 13 295
2 350 8 372 14 inna awaria
sprzetowa
3 330, 331 9 373 15 zadna z
powyzszych
4 311, 312, 10 321 - -
313
5 325, 326 11 370, 371 - -
Przyktad:
Warto$¢ PCH 601 = 0001 0001 0000 0010 oznacza wystgpienie awarii:
T i
Nr bitu: 12 8 1
Nr awarii: 296 372 344
630 Awaria We.AQ H = brak “zyjgcego zera” na Wejsciu Analogowym 0 (tryb 2...10V, 4...20mA)
632 Ostrzezenie brak H = aktywne ostrzezenie od braku sygnatu na wejsciach analogowych w trybie
zyjgcego zera 2..10V 4...20mA
700 .. 749 |PCH RS 1...50 Punkty Charakterystyczne dostepne do zapisu przez tgcze RS. Mozliwe jest
wiec zewnetrzne sterowanie procesem, ktoéry pobiera dane z tych PCH
750 .. 769 | PCH PD write Po zapisie wartosci (np. przez RS) warto$¢ zostaje skopiowana do ustalonego
parametru lub PCH. Ustawiane za pomocg parametrow 49.20-49.49.
Wartos$¢ nie zostaje zapisana do pamieci trwatej uktadu (eeprom)
770 .. 789 | PCH PD read Mozliwos¢ skopiowania do danego PCH wartosci z dowolnego parametru lub
innego PCH. Ustawiane za pomocg parametréw 49.0-49.19.
830 Seq state 1..8 Sterownik PLC. Uktad sekwensera. Warto$¢ H = aktywny stan 1 .. 8
SEKW. STAN 1 .. 8 (warto$¢ H moze przyjmowaé w danej chwili tylko jeden z PCH.304...311 i to
tylko wowczas gdy sekwenser jest wigczony)
838 SEKW NUMER SEQ Sterownik PLC. Uktad sekwensera. Numer aktywnego stanu. Wartos¢ tego
PCH moze przyjmowac zakres 0...7. (0 = STAN 1 ... 7 = STAN 8)
840 Multiplex 1 Sterownik PLC. Wyjscie multipleksera nr 1. Wartos¢ = L gdy multiplekser 1 jest
MULTIPLEXER 1 wytaczony
841 Multiplex 2 Sterownik PLC. Wyjscie multipleksera nr 2. Wartos¢ = L gdy multiplekser 2 jest
wytgczony
850 Output CSU Sterownik PLC. Wyjscie Y Bloku Ksztattowania Krzywej X—Y
Wyjscie BKK
890 Zegar 50ms Sygnat zegara o okresie 50ms i wypetnieniu 50%
891 Zegar 1s Sygnat zegara o okresie 1 sekundy i wypetnieniu 50%
892 Zegar 1min Sygnat zegara o okresie 1 minuty i wypetnieniu 50%
893 Zegar 1h Sygnat zegara o okresie 1 godziny i wypetieniu 50%
894 Zegar 1ms Sygnat zegara o okresie 1ms i wypetnieniu 50%
900..999 |PLC out 1 ..100 Sterownik PLC. Wyj$cie Bloku Uniwersalnego nr 1..100. Zalezy od funkc;ji jakg

spetnia blok. Warto$¢ moze sie zawiera¢ od 0 do 65535
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Rozdziat 12: Parametry konfiguracyjne

12. Parametry konfiguracyjne

Dostepnos¢ parametrow zalezy od typu i mocy ukfadu.

Parametry tylko do odczytu

Grupa | Nazwa | Opis Zakres Rozdz."
Grupa 00 - silnik
Predkos$¢ procesu. Wynika z aktualnej predkosci obrotowej silnika. Dla
tego parametru
00.00 N process mozna ustawi¢ skale, wyswietlang jednostke i ilo$¢ miejsc -32768.. 32767 1
dziesietnych za pomoca
parametrow 42.01, 42.02 i 42.03
00.01 Motor n Aktualna predkos¢ obrotowa silnika w obr/min. [rpm] -32768..32767 1
00.02 Ref. n Warto$¢ predkosci obrotowej zadanej w obr/min. [rpm] -32768..32767 1
00.03 |fout Aktualna czestotliwosé wyjsciowa przemiennika [Hz] -327,68..327,67 0,01
00.04 | fref. Czestotliwos¢ zadana [Hz] -327,68..327,67 0,01
00.05 Mot torque Moment silnika odniesiony do momentu znamionowego [%] -3276,8..3276,7 0,1
00.06 Motor curr. Usredniony prad ptynacy przez uzwojenia silnika [A] -3276,8..3276,7 0,1
00.07 Motor volt. m?é)éi(}:lifi;:/)ﬁiciowe AC przemiennika [V] (napiecie silnika) — warto$¢ -32768..32767 1
00.08 Motor temp. }/(:/Aj)izsza z temperatur wskazywanych przez parametry 00.28 i 00.48 -3276,8..3276.7 0.1
00.09 Output power Aktualna moc na wyjsciu przemiennika [kW] -3276,8..3276,7 0,1
00.10 | Power factor Wspétczynnik mocy wyjsciowej cose -327,68..327,67 0,01
00.11 Energy \;\i/:rr\}\jnsézc‘,eggrﬁggéiz,enl?;é{lfwﬁ]ostata przestana do silnika od chwili -32768..32767 1
00.12 | Psi st. Strumien stojana [Wb] -32,768..32,767 0,001
00.13 la curr. Prad fazy A silnika [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.14 Ib curr. Prad fazy B silnika [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.15 Ic curr. Prad fazy C silnika [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.16 Encoder n Predkos¢ enkodera [rpm] -32768.. 32767 1
00.28 Motor temp. 1 Wyliczona wzgledna temperatura silnika 1 [%] -3276,8..3276,7 0,1
00.33 la 1 curr. Prad fazy A silnika 1 [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.34 Ib 1 curr. Prad fazy B silnika 1 [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.35 Ic 1 curr. Prad fazy C silnika 1 [A] — wartos¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.48 Motor temp. 2 Wyliczona wzgledna temperatura silnika 2 [%] -3276,8..3276,7 0,1
00.53 la 2 curr. Prad fazy A silnika 2 [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.54 Ib 2 curr. Prad fazy B silnika 2 [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
00.55 Ic 2 curr. Prad fazy C silnika 2 [A] — wartos¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
Grupa 01 — obwéd mocy
01.01 DC volt. Napiecie obwodu posredniczacego DC -32768..32767 1
01.02 | DC voit. 1 f";ffjfnﬁfé&b?‘ﬁgggig&égfv‘:,gf)zacegc’ DC - pierwsza pofowa (dot. -32768..32767 1
01.03 |DC volt. 2 f";fg’\jfncifé@b?")‘f:ggig;ﬁ‘;ﬂﬁza"ew DC - druga potowa (dot. -32768..32767 1
Réznica napiecia DC pomiedzy potéwkami obwodu DC: DC volt. 1 i
01.04 | DC balance DC volt. 2 [%] -32768..32767 1
(dot. uktadow 3-poziomowych)
01.05 Grid volt. \I:lvslri)éi(jre]en;iiizgfazdc;we sieci AC zasilajacej przemiennik [V] — -32768..32767 1
01.06 Grid freq. grzzzs;;?gm?ks'([’:Hr;e]lpiecia miedzyfazowego sieci AC zasilajgcej -3276.8..3276,7 0.1
01.07 | Active pow Moc czynna -32768..32767 1
01.08 Reactive pow Moc bierna -32768..32767 1
01.09 | L1 curr. Prad fazy L1 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
01.10 L2 curr. Prad fazy L2 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
01.11 L3 curr. Prad fazy L3 sieci zasilajgcej [A] — warto$¢ skuteczna -3276,8..3276,7 0,1
GRUPA 02 — Temperatura
02.01 VSD temp 1 Temperatura 1 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.02 |VSD temp 2 Temperatura 2 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.03 |VSDtemp3 Temperatura 3 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
204 [vspier | Temperaire cecey clodzacel bk oD na wocie aarsn.azmer |
0205 |veDousr | femperatis cece) cisiace) ks o na wiaie [ aaron.azrer |
66 Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czes¢ Il ,Software”
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Grupa Nazwa Opis Zakres Rozdz.”
02.06 |VSD temp 4 Temperatura 4 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.07 |VSDtemp5 Temperatura 5 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.08 |VSDtemp6 Temperatura 6 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.09 |VSDtemp7 Temperatura 7 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.10 |VSDtemp 8 Temperatura 8 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.11 VSD temp 9 Temperatura 9 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.12 | VSD temp 10 Temperatura 10 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.13 | VSD temp 11 Temperatura 11 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.14 | VSD temp 12 Temperatura 12 modutu IGBT w bloku VSD [°C] -32768..32767 1
02.15 | VSD temp max P?;j]\A/yZSza z temperatur bloku VSD: ,VSD temp. 1” ..” VSD temp. 12” -32768..32767 1
02.21 ACR temp 1 Temperatura 1 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.22 |ACRtemp 2 Temperatura 2 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.23 |ACRtemp 3 Temperatura 3 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
224 [AcRimer | femperaiia ey chadzace] ok ack na wick aaren.azmer |
0225 | ACR outlet '(I}'ﬁj{r:gf;ﬁ}g:: \::Ilgé:g rT01;1’fodza1cej bloku AcR na wylocie (uktady z -32768..32767 1
02.26 |ACRtemp 4 Temperatura 4 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.27 ACR temp 5 Temperatura 5 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.28 | ACR temp 6 Temperatura 6 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.29 ACR temp 7 Temperatura 7 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.30 |ACRtemp 8 Temperatura 8 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.31 ACR temp 9 Temperatura 9 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.32 | ACRtemp 10 Temperatura 10 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.33 ACR temp 11 Temperatura 11 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.34 |ACRtemp 12 Temperatura 12 modutu IGBT w bloku AcR -32768..32767 1
02.35 | ACR temp max Fléj]wyisza z temperatur bloku ACR: ,ACR temp. 17 ..” ACR temp. 12" -32768..32767 1
02.40 PT 100 Temperatura z czujnika PT100 -3276,8..3276,7 0,1
02.41 Ctrl temp 1 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.42 Ctrl temp 2 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.43 Ctrl temp 3 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.44 Ctrl temp 4 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.45 Ctrl temp 5 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.46 Ctrl temp 6 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.47 Ctrl temp 7 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.48 Ctrl temp 8 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.49 Ctrl temp 9 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.50 Ctrl temp 10 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.51 Ctrl temp 11 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.52 Ctrl temp 12 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.53 Ctrl temp 13 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.54 Ctrl temp 14 Parametr serwisowy -32768..32767 1
02.55 Ctrl temp 15 Parametr serwisowy -32768..32767 1
021 | Trans. armp s | NiSEe 2 brech et foz L 12 i vanstormatora | sgreg.sarer |
GRUPA 03 — Wejscia / wyjscia
03.01 DI state 1 Status wejs¢ cyfrowych 1..10 -32768..32767 1
03.02 | Dl state 2 Status wejs¢ cyfrowych 11..20 -32768..32767 1
03.03 DI state 3 Status wejs¢ cyfrowych 21..30 -32768..32767 1
03.04 DI state 4 Status wejs¢ cyfrowych 31..40 -32768..32767 1
03.05 DI state 5 Status wejs¢ cyfrowych 41..50 -32768..32767 1
03.06 DI state 6 Status wejs¢ cyfrowych 51..60 -32768..32767 1
03.11 DO state 1 Status wyjs¢ przekaznikowych 1..8 -32768..32767 1
03.12 DO state 2 Status wyj$¢ przekaznikowych 11..18 -32768..32767 1
03.13 DO state 3 Status wyjs¢ przekaznikowych 21..28 -32768..32767 1
03.14 | DO state 4 Status wyjs¢ przekaznikowych 31..38 -32768..32767 1
03.15 DO state 5 Status wyj$¢ przekaznikowych 41..48 -32768..32767 1
03.16 DO state 6 Status wyj$¢ przekaznikowych 51..58 -32768..32767 1
03.21 In.AO Warto$¢ na wejsciu analogowym 0 -327,68..327,67 0,01
03.22 In.AO Sc Warto$¢ wejsciu analogowym 0 [%] -3276,8..3276,7 0,1
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Grupa Nazwa Opis Zakres Rozdz."
03.23 In.A1 Warto$¢ na wejsciu analogowym 1 -3276,8..3276,7 0,01
03.24 In.A1 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 1 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.25 In.A2 Warto$¢ na wejsciu analogowym 2 -3276,8..3276,7 0,01
03.26 In.A2 Sc Wartos$¢ na wejsciu analogowym 2 [%)] -3276,8..3276,7 0,1
03.27 In.A3 Warto$¢ na wejsciu analogowym 3 -3276,8..3276,7 0,01
03.28 In.A3 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 3 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.29 In.A4 Warto$¢ na wejsciu analogowym 4 -3276,8..3276,7 0,01
03.30 In.A4 Sc Wartos$¢ na wejsciu analogowym 4 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.31 In.A11 Warto$¢ na wejsciu analogowym 11 -3276,8..3276,7 0,1
03.32 In.A11 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 11 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.33 In.A12 Warto$¢ na wejsciu analogowym 12 -3276,8..3276,7 0,1
03.34 In.A12 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 12 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.35 In.A21 Warto$¢ na wejsciu analogowym 21 -3276,8..3276,7 0,1
03.36 In.A21 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 21 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.37 In.A22 Warto$¢ na wejsciu analogowym 22 -3276,8..3276,7 0,1
03.38 In.A22 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 22 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.39 In.A31 Warto$¢ na wejsciu analogowym 31 -3276,8..3276,7 0,1
03.40 In.A31 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 31 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.41 In.A32 Warto$¢ na wejsciu analogowym 32 -3276,8..3276,7 0,1
03.42 In.A32 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 32 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.43 In.A41 Warto$¢ na wejsciu analogowym 41 -3276,8..3276,7 0,1
03.44 In.A41 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 41 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.45 In.A42 Warto$¢ na wejsciu analogowym 42 -3276,8..3276,7 0,1
03.46 In.A42 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 42 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.47 In.A51 Warto$¢ na wejsciu analogowym 51 -3276,8..3276,7 0,1
03.48 In.A51 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 51 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.49 In.A52 Warto$¢ na wejsciu analogowym 52 -3276,8..3276,7 0,1
03.50 In.A52 Sc Warto$¢ na wyjsciu analogowym 52 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.51 Out A1 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 1 -3276,8..3276,7 0,1
03.52 Out A1 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 1 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.53 Out A2 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 2 -3276,8..3276,7 0,1
03.54 Out A2 Sc Wartos$¢ na wejsciu analogowym 2 [%)] -3276,8..3276,7 0,1
03.55 Out A11 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 11 -3276,8..3276,7 0,1
03.56 Out A11 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 11 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.57 Out A12 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 12 -3276,8..3276,7 0,1
03.58 Out A12 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 12 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.59 Out A21 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 21 -3276,8..3276,7 0,1
03.60 Out A21 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 21 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.61 Out A22 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 22 -3276,8..3276,7 0,1
03.62 Out A22 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 22 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.63 Out A31 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 31 -3276,8..3276,7 0,1
03.64 Out A31 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 31 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.65 Out A32 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 32 -3276,8..3276,7 0,1
03.66 Out A32 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 32 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.67 Out A41 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 41 -3276,8..3276,7 0,1
03.68 Out A41 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 41 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.69 Out A42 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 42 -3276,8..3276,7 0,1
03.70 Out A42 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 42 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.71 Out A51 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 51 -3276,8..3276,7 0,1
03.72 Out A51 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 51 [%] -3276,8..3276,7 0,1
03.73 Out A52 Warto$¢ na wyjsciu analogowym 52 -3276,8..3276,7 0,1
03.74 Out A52 Sc Warto$¢ na wejsciu analogowym 52 [%] -3276,8..3276,7 0,1
GRUPA 04 - Zadajniki
04.00 Ref. status Parametr serwisowy -32768..32767 1
04.01 Ref. chosen Warto$¢ odpowiadajgca wybranemu miejscu sterowania -32768..32767 1
04.02 Ref. act. A1 Warto$¢ zadana miejsca sterowania A1 -32768..32767 1
04.03 Ref. act. A2 Warto$¢ zadana miejsca sterowania A2 -32768..32767 1
04.04 Ref. act. B1 Warto$¢ zadana miejsca sterowania B1 -32768..32767 1
04.05 Ref. act. B2 Warto$¢ zadana miejsca sterowania B2 -32768..32767 1
04.11 PID 1 ref Wartos¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 1 [%)] -3276,8..3276,7 0,1
04.12 PID 1 inp. Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 1 [%] -3276,8..3276,7 0,1
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04.13 PID 1 err. Uchyb regulatora PID 1 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.14 PID 1 out. Warto$¢ wyjsciowa regulatora PID 1 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.21 PID 2 ref Wartos¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 2 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.22 PID 2 inp. Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 2 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.23 PID 2 err. Uchyb regulatora PID 2 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.24 PID 2 out. Warto$¢ wyjsciowa regulatora PID 2 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.31 PID 3 ref Warto$¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 3 [%)] -3276,8..3276,7 0,1
04.32 PID 3 inp. Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 3 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.33 PID 3 err. Uchyb regulatora PID 3 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.34 PID 3 out. Warto$¢ wyjsciowa regulatora PID 3 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.41 PID 4 ref Warto$¢ aktualnego zadajnika regulatora PID 4 [%)] -3276,8..3276,7 0,1
04.42 PID 4 inp. Aktualna warto$¢ wejscia regulatora PID 4 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.43 PID 4 err. Uchyb regulatora PID 4 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.44 PID 4 out. Warto$¢ wyjsciowa regulatora PID 4 [%] -3276,8..3276,7 0,1
04.51 Ref user 1 Zadaijnik uzytkownika 1 -32768..32767 1
04.52 Ref user 2 Zadajnik uzytkownika 2 -32768..32767 1
04.53 Ref user 3 Zadajnik uzytkownika 3 -32768..32767 1
04.54 Ref user 4 Zadajnik uzytkownika 4 -32768..32767 1
04.55 Ref user 5 Zadajnik uzytkownika 5 -32768..32767 1
04.56 Ref user 6 Zadajnik uzytkownika 6 -32768..32767 1
04.57 Ref user 7 Zadajnik uzytkownika 7 -32768..32767 1
04.58 Ref user 8 Zadajnik uzytkownika 8 -32768..32767 1
04.59 Ref user 9 Zadajnik uzytkownika 9 -32768..32767 1
04.60 Ref user 10 Zadajnik uzytkownika 10 -32768..32767 1
GRUPA 05 - Status

05.00 | Act. motor Status aktywnego silnika -32768..32767 1
05.01 Run status Parametr serwisowy -32768..32767 1
05.02 Statusword Parametr serwisowy -32768..32767 1
05.03 Ref. place Parametr serwisowy -32768..32767 1
05.11 Encoder 1 Predkos¢ enkodera [rpm] -32768..32767 1
05.20 U. par 1 Parametr uzytkownika - 1 -32768..32767 1
05.21 U. par 2 Parametr uzytkownika - 2 -32768..32767 1
05.22 U. par 3 Parametr uzytkownika - 3 -32768..32767 1
05.23 U. par 4 Parametr uzytkownika - 4 -32768..32767 1
05.24 U. par 5 Parametr uzytkownika - 5 -32768..32767 1
05.25 U. par 6 Parametr uzytkownika - 6 -32768..32767 1
05.26 U.par7 Parametr uzytkownika - 7 -32768..32767 1
05.27 U. par 8 Parametr uzytkownika - 8 -32768..32767 1
05.28 U. par 9 Parametr uzytkownika - 9 -32768..32767 1
05.29 U. par 10 Parametr uzytkownika - 10 -32768..32767 1
05.30 U. par 11 Parametr uzytkownika - 11 -32768..32767 1
05.31 U. par 12 Parametr uzytkownika - 12 -32768..32767 1
05.32 U. par 13 Parametr uzytkownika - 13 -32768..32767 1
05.33 U. par 14 Parametr uzytkownika - 14 -32768..32767 1
05.34 U. par 15 Parametr uzytkownika - 15 -32768..32767 1
05.35 U. par 16 Parametr uzytkownika - 16 -32768..32767 1
05.36 U. par 17 Parametr uzytkownika - 17 -32768..32767 1
05.37 U. par 18 Parametr uzytkownika - 18 -32768..32767 1
05.38 U. par 19 Parametr uzytkownika - 19 -32768..32767 1
05.39 U. par 20 Parametr uzytkownika - 20 -32768..32767 1
GRUPA 06 - Zaawansowane

06.01 Pump state Stan pracy Sterownika Zespotu Pomp -32768..32767 1
06.02 Pump 1 time Czas pracy pompy 1 [godziny] -32768..32767 1
06.03 Pump 2 time Czas pracy pompy 2 [godziny] -32768..32767 1
06.04 Pump 3 time Czas pracy pompy 3 [godziny] -32768..32767 1
06.05 Pump 4 time Czas pracy pompy 4 [godziny] -32768..32767 1
06.06 Pump 5 time Czas pracy pompy 5 [godziny] -32768..32767 1
06.07 Pump 6 time Czas pracy pompy 6 [godziny] -32768..32767 1
06.10 Diameter Parametr serwisowy -32768..32767 1
06.20 | PCP Torque Moment pompy PCP [Ib/ft] z (uwzgledniajac przektadnig) -32768..32767 1
06.21 PCP Speed Predkosé pompy PCP (uwzgledniajgc przektadnig) -32768..32767 1
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06.22 PCP Speed ref | Predko$¢ zadana pompy PCP (uwzgledniajgc przektadnie) -32768..32767 1
06.31 User sensor 1 Aktualna wartos¢ czujnika uzytkownika 1 (patrz grupa param. 36) -32768..32767 1
06.32 User sensor 2 Aktualna warto$¢ czujnika uzytkownika 2 (patrz gr. param. 36) -32768..32767 1
06.33 User sensor 3 Aktualna warto$¢ czujnika uzytkownika 3 (patrz gr. param. 36) -32768..32767 1
06.34 User sensor 4 Aktualna warto$¢ czujnika uzytkownika 4 (patrz gr. param. 36) -32768..32767 1
06.35 User sensor 5 Aktualna warto$¢ czujnika uzytkownika 5 (patrz gr. param. 36) -32768..32767 1
GRUPA 07 — Komunikacja

07.01 RS refer. Parametr serwisowy -3276,8..3276,7 0,1
07.03 RS CW Parametr serwisowy -32768..32767 1
07.04 RS SW Parametr serwisowy -32768..32767 1
07.05 Can SW Parametr serwisowy -32768..32767 1
07.06 CAN CW Parametr serwisowy -32768..32767 1
07.07 |SWVSD Parametr serwisowy -32768..32767 1
07.08 SW VSD2 Parametr serwisowy -32768..32767 1
07.09 SW AcR Parametr serwisowy -32768..32767 1

07.10 Status zasilania | 0 — Blokada napiecia

1 — Oczekiwanie na polecenie zatgczenia sieci
2 — Zezwolenie na zatgczenie MVCB

3 — Wytacznik MVCB zatgczony

4 — Podane napiecie

5 — Oczekiwanie na komunikacje z modutami mocy 0.65535 1

6 — Inicjalizacja modutéw mocy

7 — Oczekiwanie na zakonczenie wstepnego tadowania

8 — Gotowy do pracy

9 — Utrata zasilania
07.11 Recv pack. 1 llos¢ otrzymanych pakietéw poprzez kanat 1 0..65535 1
07.12 Send pack. 1 llo$¢ wystanych pakietow poprzez kanat 1 0..65535 1
07.13 | Act. prot. 1 Rodzaj aktywnego protokotu w kanale 1 0 1
07.21 Recv pack. 2 llo$¢ otrzymanych pakietow poprzez kanat 2 0..65535 1
07.22 | Send pack. 2 llos¢ wystanych pakietéw poprzez kanat 2 0..65535 1
07.23 | Act. prot. 2 Rodzaj aktywnego protokotu w kanale 2 0 1
07.31 Recv pack. 3 llos¢ otrzymanych pakietéw poprzez kanat 3 0..65535 1
07.32 Send pack. 3 llos¢ wystanych pakietow poprzez kanat 3 0..65535 1
07.33 | Act. prot. 3 Rodzaj aktywnego protokotu w kanale 3 0 1
0740 |Eth.IP1 Adres IP 1 0..255 1
07.41 Eth. IP 2 Adres IP 2 0..255 1
07.42 |Eth.IP3 Adres IP 3 0..255 1
07.43 |Eth.IP4 Adres IP 4 0..255 1
07.44 Eth. MASK 1 Maska podsieci 1 0..255 1
07.45 | Eth. MASK 2 Maska podsieci 2 0..255 1
07.46 | Eth. MASK 3 Maska podsieci 3 0..255 1
07.47 Eth. MASK 4 Maska podsieci 4 0..255 1
07.48 Eth. GW 1 Bramka sieciowa 1 0..255 1
07.49 Eth. GW 2 Bramka sieciowa 2 0..255 1
07.50 Eth. GW 3 Bramka sieciowa 3 0..255 1
07.51 Eth. GW 4 Bramka sieciowa 4 0..255 1
07.52 Eth. state Status sieci Internet 0..1000 1
GRUPA 09 - informacje dodatkowe
09.01 Czas pracy llo$¢ godzin pracy przemiennika [h] -32768..32767 1
09.02 ServiceCode 1 Kod serwisowy staty 0..65535 1
09.03 ServiceCode 2 Kod serwisowy tymczasowy - 24h 0..65535 1
09.10 Ctrl wersja Wersja gtéwnego programu sterujgcego -327.68..327.67 0,01
09.11 Ctrl rewizja Podwersja gtéwnego programu sterujgcego -32768..32767 1
09.12 | VSD wersja Wersja programu sterujgcego VSD -327.68..327.67 0,01
09.13 | VSD rewizja Podwersja programu sterujacego VSD -32768..32767 1
09.14 | ACR wersja Wersja programu sterujgcego AcR -327,68..327,67 0,01
09.15 | ACR rewizja Podwersja programu sterujacego AcR -32768..32767 1
09.20 Licznik 1 godz llos¢ zliczonych godzin - Licznik 1 -32768..32767 1
09.21 Licznik 1 min llos¢ zliczonych minut - Licznik 1 -32768..32767 1
09.22 Licznik 2 godz llos¢ zliczonych godzin - Licznik 2 -32768..32767 1
09.23 Licznik 2 min llos¢ zliczonych minut - Licznik 2 -32768..32767 1
09.24 Licznik 3 godz llo$¢ zliczonych godzin - Licznik 3 -32768..32767 1
09.25 Licznik 3 min llos¢ zliczonych minut - Licznik 3 -32768..32767 1
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09.26 Licznik 4 godz llos¢ zliczonych godzin - Licznik 4 -32768..32767 1
09.27 Licznik 4 min llo$¢ zliczonych minut - Licznik 4 -32768..32767 1
09.28 Licznik 5 godz llos¢ zliczonych godzin - Licznik 5 -32768..32767 1
09.29 Licznik 5 min llo$¢ zliczonych minut - Licznik 5 -32768..32767 1
09.31 Iden VSD Un Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.32 Iden VSD Pn Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.33 Iden VSD In Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.34 Iden VSD PCB Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.35 I\(/j:rn VSD PCB Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.36 Iden VSD Tmax | Parametr serwisowy -32768..32767 1
Iden VSD .
09.37 Module Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.38 Iden VSD Date Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.39 I,\? S; VSD Code Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.40 {‘,’:r” VSD Code | b ametr serwisowy -32768..32767 1
09.41 Iden VSD BOM | Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.42 Iden VSD Config | Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.46 Iden AcR Un Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.47 Iden AcR Pn Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.48 Iden AcR In Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.49 Iden AcR PCB Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.50 I\(/j:rn AcR PCB Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.51 Iden AcR Tmax | Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.52 Iden AcR Module | Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.53 Iden AcR Date Parametr serwisowy -32768..32767 1
0954 | (N ACRCOde | prametr serwisowy -32768..32767 1
0955 |\Gen AR COde | parametr serwisowy -32768..32767 1
09.56 Iden AcR BOM Parametr serwisowy -32768..32767 1
09.57 Iden AcR Config | Parametr serwisowy -32768..32767 1

" Rozdzielczo$¢ parametru
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Parametry do odczytu i zapisu

Nastawa CAUENE]
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
GRUPA 10 — znamionowe parametry silnika
10.00 Motor count llos¢ podiaczonych 1,2 1 Nie
silnikéw
10.01 Moc Pn Moc znamionowa silnika | 0.0 ... 2 x [Moc znam. przemiennika] kW Moc znam. Nie
przemiennika
10.02 Obroty Rn. Fredkosc znamionowa 1o 30000 rpm 1450 rpm Nie
10.03 Prad In Prad znamionowy silnika |0.00 ... 2 x [Prad znam. przemiennika] A Prad Znam. Nie
przemiennika
10.04 Napiecie Un Napigcie znamionowe 0..1200 V Napigcie znam. Nie
silnika przemiennika
Czestotliwosc .
10.05 Czest. fn Znamionowa silnika 0.0 .. 550.0 Hz 50.0 Hz Nie
10.06 Cos Zn. Znamionowy cos ¢n 0.00 ... 0.99 0.80 Nie
silnika
10.11 Rs Rezystancja stojana Rs 0.00 .. 650.00 Ohm 0.00 Ohm Nie
10.12 Rr Rezystancja wirnika Rr 0.00 ... 650.00 Ohm 0.00 Ohm Nie
10.13 Lm Indukcyjnos¢ gtéwna Lm | 0 .. 65000 mH 0 mH Nie
10.14 Ls Indukcyjnos$c¢ stojanaLs | 0 .. 65000 mH 0 mH Nie
10.15 Lr Indukcyjnos$¢ wirnika Lr 0 .. 65000 mH 0 mH Nie
Indukcyjno$é dodatkowa
10.16 L dodatkowa w obwodzie stojana 0. 65000 mH . 0 mH Nie
i Parametr serwisowy
(przewodow)
Bufory pamieci przeznaczone do zapisu:
001 Motor 1
10.18 Zapisz sil. Zapis parametréw silnika | 002 Motor 2 001 Motor 1 Nie
003 Motor 3
004 Motor 4
Bufory pamieci przeznaczone do odczytu
Odczyt uprzednio uprzednio zapisanych parametréw silnika
o ; . 001 Motor 1 .
10.19 Odczytaj sil. zapisanych parametréw 002 Motor 2 001 Motor 1 Nie
silnika 003 Motor 3
004 Motor 4
000 --- - bez identyfikacji
001 Dont run — identyfikacja przy zatrzymanym
Identyfikacja parametréw | silniku
10.20 Bieg ID schematu zastepczego 002 Run fn/2 — bieg identyfikacyjny - Nie
silnika z czestotliw. 25 Hz
003 Run fn - bieg identyfikacyjny
z czestotliw. 50 Hz
GRUPA 11 - konfiguracja silnika
000 U/f lin. — praca w trybie skalarnym
- charakterystyka liniowa
001 U/f sq. — praca w trybie skalarnym
- charakterystyka kwadratowa . .
11.02 Tryb pracy Tryb pracy uktadu 002 Vector s. less — tryb wektorowy U/flin. Nie
bezczujnikowy
003 Vector sensor — tryb wektorowy
z enkoderem
Czestotliwosé 0.5...16.0 kHz
11.03 f nosna kluczowania tranzystoréw | Uwaga: zakres nastawy oraz nastawa fabryczna | 2.5 kHz Nie
mocy zalezg od mocy znamionowej przemiennika.
000 Ramp — najpierw zwolnienie do
0 Hz i dopiero wytgczenie
Zatrzymanie wybiegiem 001 Coast — po komendzie STOP
11.20 Typ Stop lub po charakterystyce zatrzymanie wybiegiem 000 Ramp Tak
(napigcie zdjete natychmiast)
002 BSC - tryb Backspin
000 Reverse — praca dwukierunkowa
11.25 Kier. pracy Kierunek obrotéw silnika | 001 Right — tylko w prawo 000 Reverse Tak

002 Left — tylko w lewo
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Nastawa Al 11
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
0 — funkcja wytgczona
1 — przeszukiwanie jednokierunkowe,
poszukiwanie czestotliwosci od Fzad
lub Fmax
Funkcja zatgczania 2 — przeszukiwanie dwukierunkowe,
11.30 Lotny Start falownika na rozpedzony poszukiwanie czestotliwosci od Fzad 0 Tak
silnik lub Fmax
3 — przeszukiwanie jednokierunkowe,
poszukiwanie czestotliwosci od Fmax
4 — przeszukiwanie dwukierunkowe,
poszukiwanie czestotliwosci od Fmax
11.35 Flux braking Hamowanie strumieniem |0.0 .. 100.0% 20 Tak
Regulacja wysokiego 000 No
11.40 Reg.wys.Udc naiecia Udo 001 Yes 000 No Tak
pie Parametr serwisowy
11.41 Reg.nis.Udc Parametr serwisowy NO Tak
000 No .
11.43 Phase loss Utrata fazy 001 Yes 000 No Nie
Redukcja czestotliwosci
- przy obnizonym napigciu | 000 No
11.45 Niskie U red. Hz (np. zataczony bypass 001 Yes 001 Yes Tak
modutu mocy)
11.50 Ham. DC U Napigcie hamowania DC | 0.0 .. 40.0% Un silnika 0.5% Nie
11.51 Ham.DC T Czas hamowania 0.0 .. 320.0s 2.0s Nie
. . 000 — Disabled
11.52 Ham. enable Aktywacja hamowania | 534 _ Enapled 000 - Disabled Nie
11.53 Ham. DC | Prad hamowania DC 0.0 .. 120.0% In silnika 50.0% Nie
Opdznienie zwolnienia
11.60 Br rel. delay zewnetrznego hamulca 0.0..120s 00s Nie
zewnetrznego
Predkos¢ ponizej ktérej
11.61 Br. close n nastapi zamknigcie 0 .. 10000 rpm 0 rpm Nie
hamulca zewnetrznego
Czas pracy uktadu
(zadawania momentu) po
11.62 Br. close t podaniu komendy 0.0..12.0s 0.0s Nie
zamknigcia hamulca
zewnetrznego
Minimalny prad silnika
11.63 Br. curr. vl wymagany dla zwolnienia | 0.0 .. 100.0% In silnika 40.0% Nie
hamulca zewnetrznego
. Minimalny czas .
11.68 Min t Stop zatrzymania 0.00 .. 10.00 s 0.10s Nie
Mozliwos¢ pracy bez
napiecia sieciowego
podczas pracy
. generatorowej - energia | 000 No .
11.70 Praca bez sieci mechaniczna napedzanej | 001 Yes 000 No Nie
maszyny oddawana jest
na rezystory hamowania.
Dotyczy uktadéw AcR.
GRUPA 12 - konfiguracja enkodera
12.01 Enc. typ Typ enkodera Parametr serwisowy Nie
1...9999
12.02 Enc .i./o. Skala licznika obrotow Liczba jednostek przypadajgcych na jeden obrét | 1024 Nie
enkodera.
000 No - nieaktywny
001 Yes - aktywny
Parametr zalezny od sposobu instalac;ji
Odwrotny kierunek enkodera na wale napedu. .
12.03 Enc. revers obrotéw enkodera Dla prawidtowego dziatania przemiennika w 000 NO Nie
trybie ,003 Vector sensor” wykryty kierunek
obrotéw musi by¢ taki sam, jak kierunek
rzeczywisty.
GRUPA 13 — dynamika pracy napedu oraz limity pragdu, momentu i mocy
Przyspieszenie
13.01 Przysp. 1 DYNAMIKA 1 0.0..600.0s 5.0 Tak
. Opodznienie
13.02 Opoznie. 1 DYNAMIKA 1 0.0 ...600.0 s 5.0 Tak
Przyspieszenie
13.10 Przysp. 2 DYNAMIKA 2 0.0..600.0s 20s Tak
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka f podczas
abryczna
pracy
. Opédznienie
13.11 Opoznie. 2 DYNAMIKA 2 0.0...600.0 s 20s Tak
13.20 Opoz. Stop Opodznienie STOP 0.0...600.0 s 15.0s Tak
13.30 Krzywa S Krzywa S 0...300 % 0% Tak
000 Disabled — aktywna Dynamika 1
(przyspieszenie 1 i opoznienie 1)
Wiaczenie 001 DI1 .. 010 DI10 — wtgczanie Dynamiki 2 za
13.35 Wybor dyn. DYNAMIKI 1 lub pomoca 000 Disabled Tak
DYNAMIKI 2 wejscia cyfrowego DI1...DI10
531 Enabled — aktywna Dynamika 2
(przyspieszenie 2 i opdznienie 2)
0.0 .. 600.0 Hz
Maksymalna. Przekroczenie tej wartosci skutkuje
13.40 f max czestotliwo$¢ wyjsciowa | wystgpieniem awarii 270 F>max. 55.0 Hz Tak
Patrz takze par. 21.02.
_ Ograniczenie pradu dla o - o
13.41 1 limit S pracy silnikowej 0.0 .. 200.0 % In silnika 150.0 % Tak
13.42 | limit P Ograniczenie pradu dia |5 5 200,09 % In silnika 150.0 % Tak
pracy generatorowej
13.43 M limit S Ograniczenie momentu | g 5 5000 % Mn silnika 150.0 % Tak
dla pracy silnikowej
- Ograniczenie momentu o o o
13.44 M limit P dla pracy generatorowej 0.0 .. 200.0 % Mn silnika 150.0 % Tak
Limit mocy czynnej dla o N
13.50 Limit Mocy S pracy silnikowej 0'22' i Qtf,%ﬁvo/zcﬁ’” preemiennika 150.0 % Tak
(pobieranej przez silnik) ¢
Limit mocy czynnej dla o N
13.51 Limit Mocy P pracy generatorowej 0.0.. 150'.0 /" En przemiennika 20.0 % Tak
b (. czestotliwosci
(oddawanej przez silnik)
GRUPA 14 - eliminacja pasm czestotliwosci
14.1 f elim1 min Dolna czestotliwosc 0.0 .. 550.0 Hz 0.0 Hz Tak
pasma eliminacji 1
. Gorna czestotliwose
14.2 f elim1 max pasma eliminagji 1 0.0 .. 550.0 Hz 0.0 Hz Tak
. . Dolna czestotliwo$¢
14.3 f elim2 min pasma eliminacji 2 0.0 .. 550.0 Hz 0.0 Hz Tak
14.4 f elim2 max Gorma czestotliwosé 0.0 .. 550.0 Hz 0.0 Hz Tak
pasma eliminacji 2
14.5 f elim3 min Dolna czestotliwosc 0.0 .. 550.0 Hz 0.0 Hz Tak
pasma eliminacji 3
. Gorna czestotliwosé
14.6 f elim3 max pasma eliminacji 3 0.0 .. 550.0 Hz 0.0 Hz Tak
GRUPA 15 - tryb pracy skalarny
Napiecie dla
15.01 UO czegstotliwosci wyjsciowej | 0.0 .. 40.0 % Un silnika 2.0% Tak
FO (par. 15.02)
15.02 fO Czestotliwosc FO 0.0 ..20.0 % 0.0 % Tak
Napigcie dla
15.03 U1 czestotliwosci wyjsciowej | 0.0 .. 100.0 % 50.0 % Tak
F1 (par. 15.04)
15.04 f1 Czestotliwos$¢ F1 0.0 .. 100.0 % 50.0 % Tak
Kompensacja spadku
15.10 dU przy In napiecia od pradu 0.0 ..40.0 % Un 0.0 % Tak
wyjsciowego
. - 000 No
15.15 Kompens. s Kompensacja poslizgu 001 Yes 000 No Tak
0.0 .. 50.0 Hz
u f
Minimalna czestotliwosé
15.20 f Start wyjsciowa dla pracy w 0.0 Hz Tak
trybach U/f
p. 15.20
t t
15.21 Lotny start U Napiecie poczatikowe dia 1 0.9 20.0 % 10.0 % Tak
otnego startu
15.22 Lotny start DEC Dynamika lotnego startu [ 0.0 .. 20.0 s 20s Tak
Rampa zwigkszania
15.23 Lotny start Uramp | napigcia lotnego startu po | 0 .. 100 20 Tak
wykryciu predkosci
Prég pradu dla wykrycia | o Y
15.24 Lotny start | level predkosci 100.0 .. 100.0 % 5.0 % Tak
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Zmiana
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fNastawa podczas
abryczna pracy
GRUPA 16 — tryb pracy wektorowy
Bezposrednie zadawanie 240 Speed reg — praca z regulatorem predkosci
16.00 Zad.bez.mom mon?entu xxx PCH - bezposrednie zadawanie momentu z | 240 Speed reg Tak
innego zrédta (dowolne PCH)
16.01 Wzm. Reg.n \é\r/;g\k%cérgienle regulatora Parametr serwisowy dla trybéw Vector 2.0 Tak
16.02 St.I Reg.n ;tggak(ljgi?ulatora Parametr serwisowy dla trybéw Vector 2.00s Tak
16.03 Wzm. Reg.M \évcfggg?ulenle regulatora Parametr serwisowy dla trybéw Vector 0.60 Tak
16.04 St.| Reg.M itg:ﬁelnrtigulatora Parametr serwisowy dla trybow Vector 1.00 Tak
16.05 Wzm. Reg.S \S{\tlrzlrnci)grr:ilzr:ielznzsgulatora Parametr serwisowy dla trybéw Vector 650 Tak
16.06 St Reg.S Stala | reguictora Parametr serwisowy dla trybow Vector 0.003 Tak
Temperaturowy
16.10 Ttemp RS Factor | wspdtczynnik rezystancji | 0.0 .. 100.0 % 0.0% Tak
stojana
Temperaturowy
16.11 Ttemp RR Factor | wspdtczynnik rezystancji | 0.0 .. 100.0 % 0.0% Tak
wirnika
Wymuszenie pracy z
regulatorem predkosci, 000 Disabled )
16.20 Force speed mot nawet gdy par. 16.00 # 531 Enabled 000 Disabled Tak
240 ,Speed reg”
GRUPA 17 — Funkcja BSC ,,Backspin control”
Aktywacja funkcji 000 No
17.01 Enable BSC “Backspin control” 001 Yes 000 No Tak
17.02 BSC acc. Przyspieszenie BSC 0.0..320.0s 20s
17.03 BSC freq min Minimaina czestotliwos¢ | 5 o g 1y, 2.0 Hz Tak
wyjéciowa BSC
Maksymalna
17.04 BSC freq max czestotliwos$¢ wyjsciowa | 1.0 .. 50.0 Hz 10.0 Hz Tak
BSC
17.05 BSC Kp speed | Stat@ Kp regulatora 1.0 .. 3200.0 % 100.0% Tak
’ predkosci BSC o : ’
17.06 BSC Ti speed §:§Lakgééfg‘é'gt°ra 1.0 .. 3200.0 % 100.0% Tak
17.07 BSC Kp Torque | 5112 Kp regulatora 1.0 .. 3200.0 % 100.0% Tak
17.08 BSC Ti Torque its:‘ﬁeﬁ'tﬂegg'gtora 1.0 .. 3200.0 % 100.0% Tak
17.09 BSC Min ref U Udc min BSC 0..900V 610 V Tak
17.10 BSC Max ref U Udc max BSC 0..900V 710V Tak
17.11 BSC stop torque Parametr serwisowy -10.0 .. 30.0 % 0.0% Tak
-20.0 .. 30.0 %
Moment obrotowy BSC Moment obrotowy przy ktérym nastgpi o
17.12 BSC torque stop Stop zatrzymanie pracy uktadu. 20,00% Tak
Aktywne gdy par. 11.20=002 BSC.
17.13 BSC max time Parametr serwisowy
Pompa PCP
Kopia parametru 17.21 88(1) " 8(1)1122
17.20 PCP Refe unit f??g;téowa nastawg 004 002 — 1 rpm 000 — 0.1 Hz Yes
(rpm za przektadnig) 003 - 0.1 rpm
004 — 1 rpmG
17.21 PCP Gear ratio ‘r;\’:gﬁ;ﬁ;g'e'j przektadni | 4 900 .. 32,000 1.000 Yes
17.22 s .
PCP Gear efficiency Sprawnos¢ przektadni 0.000 .. 32.000 1.000 Yes
17.23 Zadane obroty rpmG
PCP Ref romG min odpowiadajgca 0.0 .. 3200.0 rpm 0.0 rpm Yes
P 0% zadajnika
17.24 Zadane obroty rpmG
: odpowiadajgca 0.0 .. 3200.0 rpm 0.0 rpm Yes
PCP Ref rpmG max 100% zadajnika
17.25 PCP Torque limit | Limit momentu 0 .. 32000 Ibft 0 Ibft Yes
GRUPA 18 — Parametry sieciowe NC RfG
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka R Sm— podczas
ry pracy
. . . . 230-690V -
18.01 Nominal grid N_ap_leCl_e Zhamionowe Parametr tylko do odczytu, warto$¢ ustawiana w Naple_me TAK
voltage sieci migdzyfazowe znamionowe
par. 19.02
. . s 50Hz, 60Hz s
;8'02 Nominal grid CZQSt.Ot“WOSC. . Parametr tylko do odczytu, warto$¢ ustawiana w CZQSt.Ot“WOSC TAK
requency znamionowa sieci znamionowa
par. 19.03
18.03 Nominal Power Moc znamionowa 0...1.2Pn Pn TAK
18.10 UnderVoltage St1 | 7769 1 zabezpieczenia 145 4 g 0.85 TAK
podnapieciowego
18.11 UnderVoltage St1 | Prég 1 zabezpieczenia 0.1.100.0 s 125 TAK
Time podnapieciowego - czas e ’
Prég 2 zabezpieczenia
18.12 UnderVoltage St2 podnapieciowego 0.20..1.00 0.4 TAK
18.13 UnderVoltage St2 | Prég 2 zabezpieczenia 0.10..5.00 s 020s TAK
Time podnapieciowego - czas | (rozdz.: 0.05s) :
Prog zabezpieczenia
18.14 OverVoltageSt1 nadnapieciowego - 1.00..1.20 1.15 TAK
poziom 1 (bezzwtoczny)
Czas zwloki zadziatania
18.15 OverVoltage zabezpieczenia
St1Time nadnapieciowego - 0.1.100.0s 0.1s TAK
poziom 1
Prog zabezpieczenia
18.16 OverVoltageSt2 nadnapieciowego - 1.00..1.30 1.15 TAK
poziom 2 (bezzwtoczny)
Czas zwloki zadziatania
18.17 OverVoltageSt2 zabezpieczenia ?r;zodzsoc? 0555) 0.10s TAK
Time nadnapieciowego - T
poziom 2
Prog zabezpieczenia
18.18 OverVoltage10min | nadnapieciowego 10 1.00..1.15 1.10 TAK
minutowego (zwloczny)
Prég 1 zabezpieczenia 47.0..50.0 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 47.5 Hz
18.20 UnderFreqSt1 podczestotliwosciowego |57.0..60.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) 57,5 Hz TAK
Czas zwloki zadziatania
18.21UnderFreqTimeSt1 | progu 1 zabezpieczenia |0.1..100.0 s 01s TAK
podczestotliwo$ciowego
Prég 2 zabezpieczenia 47.0..50.0 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 47.5 Hz
18.22 UnderFreqSt2 podczestotliwosciowego |57.0..60.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) 57,5 Hz TAK
Czas zwtoki zadziatania 0.10.5.00 s
18.23UnderFreqTimeSt2 | progu 2 zabezpieczenia (r.ozd.z : 0.05s) 0.10s TAK
podczestotliwo$ciowego v
Prég 1 zabezpieczenia 50.0..52.0 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 52.0 Hz
18.24 OverFreq St1 nadczestotiiwosciowego | 60.0..62.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) 62.0 Hz TAK
Czas zwtoki zadziatania
18.25 OverFreqTimeSt1 | progu 1 zabezpieczenia |0.1..100.0 s 0.1s TAK
nadczestotliwo$ciowego
Prog 2 zabezpieczenia 50.0..52.0 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 52.0 Hz
18.26 OverFreq St2 nadczestotiiwosciowego | 60.0..62.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) 62.0 Hz TAK
Czas zwltoki zadziatania 0.10.5.00 s
18.27 OverFreqTimeSt2 | progu 2 zabezpieczenia (r.ozd.z : 0.05s) 0.10s TAK
nadczestotliwo$ciowego v
Wartos¢ zabezpieczenia
18.28 Rocof Ramp RoCoF (Rate of Change |0.0..3.0 Hz/min 2.5 Hz/min TAK
of Frequency)
) Stata czasowa 0.10..1.00 s
18.29 Rocof Time zabezpieczenia RoCoF (rozdz.:0.05s) 0.10s TAK
LFSM-U - OPCJA
Prog czestotliwosci sieci _
18.30 Under Treshold ponizej ktérego zaczyna gggggg :; g:: ;:;gg :; Ep::' 1283; 49.8 Hz TAK
freq f1 by¢ zwigkszana moc Us.ta.ﬁ/iel."lie wartos$ci 46.0 wyt gza.t funkc' 59.8 Hz
wyjsciowa inwertera v wyiq ¢ 12
Procentowy wzrost limitu
mocy wyjsciowej
18.31 UnderFregDroop inwertera wraz ze 0.1..100.0 s 5% TAK

spadkiem czestotliwosci
sieci ponizej progu
zadziatania
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Zmiana
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fNastawa podczas
abryczna
pracy
0 — Pmax
Wybér mocy odniesienia |1 —Pm
18.32 UnderFreq W momencie Pmax TAK
PowerRef przekroczenia progu gdzie:
czestotliwosci Pm - moc w momencie przekroczenia
Pmax - moc nominalna urzgdzenia
18.33 UnderFreq Opodznienie zadziatania 0.0.2.0s 0 TAK
IntentDelay trybu LFSM-U (rozdz.: 0.1 s)
LFSM-O
Prog czestotliwosci sieci _
18.34 OverFreq Treshold | powyzej ktérego zaczyna gggggg :Z dia fn:50 Hz (par. 18.02) 50.2 Hz
. ) .2..62.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) TAK
freq f1 by¢ ograniczana moc A P . 60.2 Hz
St . Ustawienie wartosci 52.0 wytgcza te funkcje
wyjsciowa inwertera
Procentowy spadek limitu
mocy wyjsciowej
18.35 OverFreqDroop | MWerterawrazze |5 450, 5% TAK
wzrostem czestotliwosci
sieci powyzej progu
zadziatania
0 — Pmax
Wybdr mocy odniesienia |1 — Pm
18.36 Over Freq w momencie
PowerRef przekroczenia progu gdzie: Pmax TAK
czestotliwosci Pm - moc w momencie przekroczenia
Pmax - moc nominalna urzgdzenia
18.37 OverFreq Opédznienie zadziatania
IntentDelay trybu LFSM-O 0.0.20s Os TAK
50.0..52.0 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02)
Prég dezaktywaciji 60.0..62.0 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) 520 Hz
18.38 Fstop zatrzasnietego limitu w 62.0 Hz TAK
trybie LFSM-O Gdy 2 par.18.34 (OverFreq Treshold freq f1) to ’
dezaktywuje zatrzasniecie limitu
18.39 UF-Deactivation Opédznienie funkcji resetu 00.20s 0s TAK
Time Fstop limitu e
Control - OPCJA
0 — Qset
18.40 Control Mode Tryb sterowania 2 au) et 0 TAK
generacjg mocy biernej 3~ coso(P)
4 — remote
Nastawa mocy biernej
jako procent mocy ) o
18.41 Q set czynnej urzadzenia dia 110..#4110 % 0 TAK
par.18.40=0
18.45 Cosfi set N bony ¢ 08.08 0 TAK
Napigcie dla QuVv1
par.18.40=2
18.50 uv2 0.80..1.00 0.92 TAK
18.51 QuV2 Sagl$8u;/()1=2 -48.48 % 48% TAK
18.52 uV1 o hos V! 0.90..1.00 0.94 TAK
18.53 QuV1 o 15402 -48.48 % 0 TAK
18.54 oV/1 E:rp%foi? Qovi 1.00.1.15 1.06 TAK
18.55 QoV1 Qdaosl -48.48 % 0 TAK
18.56 0V2 koS Qov2 1.00.1.15 108 TAK
18.57 QoV2 Sa‘r“?BOXOZ:Z -48.48 % -48% TAK
Stata czasowa filtru
) ) regulacji wg
18.58 Time filter charakterystyki Q(U) 3..60s 10s TAK
par.18.40=2
Poziom mocy do
18.59 Lock in power wigczenia regulacji Q(U) |0..20 % 0 TAK
par.18.40=2
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Nastawa Zplang
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Poziom mocy do
18.60 Lock out power wytgczenia regulacji Q(U) | 0..20 % 0 TAK
par.18.40=2
Warto$¢ mocy P1
18.62 P1 charakterystyki cos@(P) |0.01..1.00 0.20 TAK
par.18.40=3
Nastawa cos@ dla mocy
) P1 charakterystyki -0.9..0.9
18.63 cosfi (P1) cos@(P) 1.00 TAK
par.18.40=3
Warto$¢ mocy P2
18.64 P2 charakterystyki cose(P) |0.01..1.00 0.50 TAK
par.18.40=3
Nastawa cos@ dla mocy
) P2 charakterystyki
18.65 cosfi (P2) coso(P) -0.9..0.9 1.00 TAK
par.18.40=3
Warto$¢ mocy P3
18.66 P3 charakterystyki cose(P) |0.01..1.00 1.0 TAK
par.18.40=3
Nastawa cos@ dla mocy
18.67 cosfi (P3) P3 charakterystyki -0.9..0.9 09 TAK
cos®(P)
par.18.40=3
18.70..18.79 rezerwa - - - -
Minimalna czestotliwo$é
. o 47.00..50.00 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 49.00 Hz
18.80 Min F Reconnect | sieci przy ponownym 57.00.60.00 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) 59.50 Hz TAK
podigczeniu
Maksymalna
NPT 50.00..52.00 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 50.05 Hz
18.81 MaxFReconnect czestotliwo$c¢ sieci przy 60.00.62.00 Hz dla fn=60 Hz (par. 18.02) 60.20 Hz TAK
ponownym podtgczeniu
Minimalne napigcie sieci
18.82 MinUReconnect przy ponownym 50..100 % 85% TAK
podigczeniu
Maksymalne napigcie
18.83 MaxUReconnect sieci przy ponownym 100..120 % 110% TAK
podigczeniu
L Czas obserwacji przed
18.84 Observation time ponownym podtaczeniu 10..600 s 60 s TAK
Reconnect L
do sieci
18.85 Stromos$¢ narastania
RéconnPowerRam limitu mocy po ponownym | 6..6000 %/min 10 %/min TAK
P podigczeniu
Minimalna czestotliwo$¢
. L ) 47.00..50.00 Hz dla fn=50 Hz (par. 18.02) 49.00 Hz
18.90 MinFStart ;‘r";‘zyprzy rozpoczeciu | 57°00"60.00 Hz  dla fn=60 Hz (par. 18.02) 59.50 Hz TAK
Maksymalna
e i 50.00..52.00 Hz  dla fn=50 Hz (par. 18.02) 50.05 Hz
18.91 MaxFStart czestotliwose sieci przy | 64006200 Hz  dla fn=60 Hz (par. 18.02) 60.20 Hz TAK
rozpoczeciu pracy
18.92 MinUStart Minimalne napiecie sieci | 55 4109 o 85% TAK
przy rozpoczeciu pracy
Maksymalne napiecie
18.93 MaxUStart sieci przy rozpoczeciu 100..120 % 110% TAK
pracy
Czas pomiaru
18.94.Grid parametréw sieci
ObservationTime elektrycznej przed 10.600s 60s TAK
rozpoczeciem pracy
Stromos$¢ narastania . .
18.95 Start.PowerRamp | limitu mocy po starcie 0- D'Saf"e — funkeja wylaczona 0 - Disable TAK
5..3000 %/min
uktadu
GRUPA 19 - Prostownik aktywny AcR (Active Rectifier)
0 - AcR wyigczony
1 - AcR wigczony gdy stan “gotowy”
. 2 - AcR wigczony gdy stan “pracy”
19.01 Tryb AcR Tryb pracy prostownika 3 - AcR wigczany gdy stan “pracy”, 0 Tak
aktywnego AcR M ; ;
silnik wtgcza sie dopiero po
zatgczeniu AcR’a
4 - AcR Idle mode
19.02 Un zasilania Napiecie sieci 0..3800V 400 V Tak
19.03 Czest. zasilania Czestotliwosc sieci 45.0 .. 66.0 Hz 50 Hz Tak
19.04 Doreg. un zasil. | Doregulowanie napigcia |4 g5 4 45 1.00 Tak

sieci
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Nastawa il
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Czestotliwosé
19.05 Nosna AcR Kluczowania 2.0..10.0 kHz 5.0 kHz Tak
19.10 UDC zadane Zadane napiecie Udcref |0 .. 5500 V 665V Tak
19.20 Ig zadany Zadany prad bierny % -30.0..30.0% (100%=In) 0.0 % Tak
19.30 Limit AcR pob. Parametr serwisowy 0.1..220.0%  (100%=In) 100,0 % Tak
19.31 Limit AcR gen. Parametr serwisowy 0.1..220.0%  (100%=In) 100,0 % Tak
19.40 Ind. fil. sinus Indukeyjnosc pd strony | g 544 3 767 mH 0.250 mH Tak
maszyny elektryczej
19.41 Ind. fil. sieci Indukeyjnosc od strony | 554 32 767 mH 0.070 mH Tak
sieci elektrycznej
19.50 kp UDC Stala K regulatora 0..32767 % 160 % Tak
napigcia
19.51 Ti UDC Stala Ti regulatora 0..32767 % 140 % Tak
napigcia
19.55 kp Id %‘a'a Kregulatora pradu | 354y 32767 9 80 % Tak
19.56 Ti Id pyata Tiregulatora pradu | o _ 35767 % 100 % Tak
19.60 kp Iq ISqta"a Kregulatora pradu | 35767 o, 80 % Tak
19.61 Ti Iq ISqta"a Tiregulatora pradu | 35747 100 % Tak
Bezposrednia wymiana informacji, o mocy
19.70 Power feed forw. Aktywne Sprzezenie wyjsciowej silnika, pomiedzy VSD a AcR 000 No Tak
mocy AcR 000 NO
001 YES
Ttumienie rezonansu filtra | 000 NO
19.71 Tlum. rez. LCL LCL 001 YES 000 No Tak
Sprzezenie od aktualnego napiecia sieci dla
Aktywna regulacja zadanego napigcia DC
19.72 Auto UDC zadanego napigcia Udc 000 NO 000 No Tak
001 YES
GRUPA 20 - konfiguracja sterowania
000 Disabled — sterowanie A aktywne
. Wigczenie wariantu 001 DI1 .. 010 DI10 — wybo6r A/B za pomocg
20.01 Ctrl. unit sterowania A lub B wejs¢ cyfrowych DI1 .. DI10 000 Disabled Tak
531 Enabled — sterowanie B aktywne
000 Disabled — sterowanie 1 aktywne
Wigczenie wariantu 001 DI1 .. 010 DI10 — wybdr 1/2 za pomocg .
20.02 Ctrl. number sterowania 1 lub 2 wejs¢ cyfrowych DI1 .. DI10 000 Disabled Tak
531 Enabled — sterowanie 2 aktywne
300 Keyb. ref. — zadawanie czestotliwosci z
panelu operatorskiego OP
301 .. 304 PID out — zadawanie czegstotliwosci z
regulatora PID
305 .. 308 Motopot 1 — zadawanie
czestotliwosci sygnatami zwieksz/zmniejsz
. - motopotencjometru
20.10 Ref unit A1 Wybor za_dajnlka dia 309 Remote ref — zadawanie czestotliwosci 300 Keyboard Tak
Sterowania A1 ” ref
z ,remote control
310 .. 314 Ref an. — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego AlO .. Al4
315 .. 317 Comm chan. — zadawanie
czestotliwosci poprzez kanat komunikacyjny
318 Remote HMI — zadawanie czestotliwosci
z wbudowanego panelu HMI
000 Keyboard
001 RS
Wybor zrodta sygnatu 002 Remote 1
20.11 Start A1 START/STOP dla 003 Remote 2 000 Keyboard Tak
Sterowania A1 004 Remote 3
005 Remote 4
006 Remote HMI
310 .. 314, 320 .. 329 Ref an. — zadawanie
20.12 Ref Torq A1 Zadajnik momentu dla maksymalnego momentu sygnatem z wejscia 330 100% Tak
Sterowania A1 analogowego
330 100% — moment maksymalny 100%
. Wybér zadajnika dla . 300 Keyboard
20.20 Ref unit A2 Sterowania A2 jak w par. 20.10 ref Tak
Wybér zrodta sygnatu
20.21 Start A2 START/STOP dla jak w par. 20.11 000 Keyboard Tak
Sterowania A2
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
20.22 Ref Torq A2 Zadajnik momentudla |5y \y par 20.12 330 100.0% Tak
’ q Sterowania A2 ) par. £9. ’
. Wybér zadajnika dla .
20.30 Ref unit B1 Sterowania B1 jak w par. 20.10 309 Remote ref Tak
Wybor zrédta sygnatu
20.31 Start B1 START/STOP dla jak w par. 20.11 000 Keyboard Tak
Sterowania B1
20.32 Ref Torq B1 Zadajnik momentu dla |\ bar 20,12 330 100% Tak
: q Sterowania B1 Jak wpar. £0. o
. Wybér zadajnika dla .
20.40 Ref unit B2 Sterowania B2 jak w par. 20.10 309 Remote ref Tak
Wybor zrédta sygnatu
20.41 Start B2 START/STOP dla jak w par. 20.11 000 Keyboard Tak
Sterowania B2
20.42 Ref Torq B2 Zadajnik momentudla |, bar 20,12 330 100% Tak
’ Sterowania B2 ) e
000 ST. L/R
Wejscie 1 — Start/Stop
Wejscie 2 — Kierunek
001 ST.RST. L
Wejscie 1 — Start w prawo
Wejscie 2 — Start w lewo
) 002 IM ST IM ST STOP
20.50 Remote 1 ‘s"t’:rr(')‘;‘,;‘;n?;’*ggn/ﬂgf Wejscie 1 — impuls (0—24V): Start 000 ST. LIR Tak
" Wejscie 2 — impuls (24V—0V): Stop
003 IM ST IM ST LR
Wejscie 1 —impuls (0—24V): Start
Wejscie 2 — impuls (24V—0V): Stop
Wejscie 3 — kierunek
004 ONLY START
Wejscie 1 — Start/Stop
Wejscie 1 dla 000 Disabled — wytgczone
20.51 Remote1 PCHT g gote 1¢ 001 .. 010 — wejscia cyfrowe DI1..DI 10 000 DISABLED | Tak
Wejscie 2 dla 000 Disabled — wytgczone
2052 Remote® PCH2 | gemote 1+ 001 .. 010 — wejécia cyfrowe DI..DI 10 000 DISABLED | Tak
Wejscie 3 dla 000 Disabled — wytgczone
20.53 Remote1 PCH3 g oote 1¢ 001 .. 010 — wejscia cyfrowe DI1..DI 10 000 DISABLED | Tak
20.60 Remote 2 Wariant START/STOP 1\ par. 20,50 000 ST. LIR Tak
sterowania ,Remote 2
20.61 Remote2 PCH1 YVejécie ! gla jak w par. 20.51 000 DISABLED Tak
Remote 2
Wejscie 2 dla .
20.62 Remote2 PCH2 “Remote 2* jak w par. 20.52 000 DISABLED Tak
Wejscie 3 dla .
20.63 Remote2 PCH3 “Remote 2 jak w par. 20.53 000 DISABLED Tak
20.70 Remote 3 Wariant START/STOP |, \\ par. 20.50 000 ST. LIR Tak
sterowania ,Remote 3
20.71 Remote3 PCH1 YVejécie ! E"a jak w par. 20.51 000 DISABLED Tak
Remote 3
Wejscie 2 dla .
20.72 Remote3 PCH2 “ReJmote 3¢ jak w par. 20.52 000 DISABLED Tak
Wejscie 3 dla .
20.73 Remote3 PCH3 “Remote 3* jak w par. 20.53 000 DISABLED Tak
20.80 Remote 4 Wariant START/STOP 1.\ ,ar 20.50 000 ST. LR Tak
sterowania ,Remote 4
20.81 Remote4 PCH1 YVejécie ! EIIa jak w par. 20.51 000 DISABLED Tak
Remote 4
Wejscie 2 dla .
20.82 Remote4 PCH2 “Remote 4° jak w par. 20.52 000 DISABLED Tak
20.83 Remote4 PCH3 YVejécie 3 S’“a jak w par. 20.53 000 DISABLED Tak
Remote 4
Grupa 21 — Zadajniki
Czestotliwos¢ zadana
21.01 Zad.min odpowiadajgca -550.0 .. 550.0 Hz 0.0 Hz Tak
0% zadajnika
Czestotliwos¢ zadana
21.02 Zad.max odpowiadajaca o000 a4 50.0 Hz Tak
100% zadajnika : par. 1.
Minimalna wartos¢
21.10 F stop bezwzgledna 0.0 .. 550.0 Hz 0.5 Hz Tak
czestotliwosci zadanej
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Nastawa Al 11
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Reakcja uktadu gdy f zadana jest nizsza od F
. stop (par. 21.10):
21.11 F stop Zatrzymanie dla 000 Limit: uktad utrzyma czestotliwosé na 000 Limit Tak
f<par21.10 .
wartosci z par. 21.10
001 Stop: uktad zatrzyma sie
Opo6znienie wtgczenia
21.16 Opoz.zad. zadajnika 0.0..12.0s 0.0s Tak
A . W potaczeniu z PCH 536 umozliwia zatgczenie
. Opoznlenlgz zalgczenia stycznika w obwodzie mocy jeszcze przed
21.17 Czas uzbroj. tranzystoréw mocy po . . 0.00 s Tak
podaniu polecenia start zatgczeniem tranzystorow.
0.00 .. 10.00 s
000 0.1 Hz
. i - 001 0.01 Hz
21.20 Ref. resol. Rozdzielczo$¢ zadajnika 002 1rpm 000 0.1 Hz Tak
003 0.1 rpm
Grupa 22 — Motopotencjometr
Zrédto sygnatu ,zwieksz” | 000 Disabled — wytgczone
22.01 Mtp1 adr up gdy zadajnikiem jest 001 DI1 .. 010 DI10 - zwigksz zadajnik, gdy na | 000 Disabled Tak
motopotencjometr 1 wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie
Zrédto sygnatu ,zmniejsz” | 000 Disabled — wytgczone
22.02 Mtp1 adr down gdy zadajnikiem jest 001 DI1 .. 010 DI10 - zmniejsz zadajnik, gdy na | 000 Disabled Tak
motopotencjometr 1 wejscie cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie
000 — zatrzymanie uktadu poprzez podanie
sygnatu STOP (przez Panel sterujacy,
komunikacje RS lub w inny sposéb) powoduje
reset nastawy motopotencjometru.
001 — warto$¢ nastawy motopotencjometru
przechowywana w pamigci. Brak mozliwosci
zmiany nastawy podczas postoju.
002 — warto$¢ nastawy aktualnego zadajnika
$ledzona przez motopotencjometr. Stosowane
do tagodnego przejscia z aktualnego zadajnika
Tryb pracy ; 002 Refer.
22.03 Motopot1 tryb motopotencjometru 1 na motopotgqqometr. _ traced Tak
003 — wartos¢ nastawy motopotencjometru
przechowywana w pamieci. Mozliwo$¢ zmiany
nastawy podczas postoju
Uwaga:
000, 001, 002: tryby stosowane gdy aktualny
zadajnik (par. 20.10, 20.20, 20.30, 20.40)
ustawiony na Motopot 1 .. Motopot 4
003: tryb niezalezny od ustawienia aktualnego
zadajnika
Czas narastania /
22.04 Motopot1 czas opadania zadajnika 0.0..320.0s 10.0s Tak
motopotencjometru 1
Zrédto sygnatu ,zwieksz”
22.11 Mtp2 adr up gdy zadajnikiem jest Patrz par. 22.01 000 Disabled Tak
motopotencjometr 2
Zrédto sygnatu ,zmniejsz”
22.12 Mtp2 adr down gdy zadajnikiem jest Patrz par. 22.02 000 Disabled Tak
motopotencjometr 2
Tryb pracy
22.13 Motopot2 tryb motopotencjometru 2 Patrz par. 22.03 002 Refer. Tak
traced
Czas narastania /
22.14 Motopot2 czas opadania zadajnika Patrz par. 22.04 100s Tak
motopotencjometru 2
Zrédto sygnatu ,zwieksz”
22.21 Mtp3 adr up gdy zadajnikiem jest Patrz par. 22.01 000 Disabled Tak
motopotencjometr 3
Zrédito sygnatu ,zmniejsz”
22.22 Mtp3 adr down gdy zadajnikiem jest Patrz par. 22.02 000 Disabled Tak
motopotencjometr 3
Tryb pracy 002 Refer.
22.23 Motopot3 tryb motopotencjometru 3 Patrz par. 22.03 traced Tak
Czas narastania /
22.24 Motopot3 czas opadania zadajnika Patrz par. 22.04 100s Tak
motopotencjometru 3
Zrédto sygnatu ,zwieksz”
22.31 Mtp4 adr up gdy zadajnikiem jest Patrz par. 22.01 000 Disabled Tak
motopotencjometr 4
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Nastawa Zplang
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Zrédto sygnatu ,zmniejsz”
22.32 Mtp4 adr down gdy zadajnikiem jest Patrz par. 22.02 000 Disabled Tak
motopotencjometr 4
Tryb pracy 002 Refer.
22.33 Motopot4 tryb motopotencjometru 4 Patrz par. 22.03 traced Tak

Czas narastania /
22.34 Motopot4 czas opadania zadajnika Patrz par. 22.04 10.0s Tak
motopotencjometru 4

Grupa 23 - Predkosci state

] 000 Disabled — wytgczone: W0=0
Zrédto sygnatu WO dla 001 DI1 .. 010 DI10 — wigczone gdy na wejscie

23.01 Adr const 0 wyboru predkosci statych | cyfrowe DI1 .. DI10 jest podane napiecie: W0=1 000 Disabled Tak
531 Yes — zawsze wigczone: W0=1
23.02 Adr const 1 @r;’;’;‘;‘usggfggé\’c\ﬁgﬁlch Patrz par. 23.01 000 Disabled Tak
23.03 Adr const 2 f/;j’tf’;‘r’usggéa;gégzsgﬁ,ch Patrz par. 23.01 000 Disabled Tak
23.04 Adr const 3 i?g;fusgf‘ezaggé\’cvfsggch Patrz par. 23.01 000 Disabled Tak
23.06 Const 1 Czestotliwos¢ stata 1 -550.0 .. 500.0 Hz 10.0 Hz Tak
23.07 Const 2 Czestotliwos¢ stata 2 -550.0 .. 500.0 Hz 20.0 Hz Tak
23.08 Const 3 Czestotliwosc¢ stata 3 -550.0 .. 500.0 Hz 25.0 Hz Tak
23.09 Const 4 Czestotliwos$c¢ stata 4 -550.0 .. 500.0 Hz 30.0 Hz Tak
23.10 Const 5 Czestotliwos¢ stata 5 -550.0 .. 500.0 Hz 40.0 Hz Tak
23.11 Const 6 Czestotliwos¢ stata 6 -550.0 .. 500.0 Hz 45.0 Hz Tak
23.12 Const 7 Czestotliwo$¢ stata 7 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.13 Const 8 Czestotliwo$¢ stata 8 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.14 Const 9 Czestotliwos¢ stata 9 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.15 Const 10 Czestotliwos¢ stata 10 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.16 Const 11 Czestotliwos$¢ stata 11 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.17 Const 12 Czestotliwos$¢ stata 12 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.18 Const 13 Czestotliwos¢ stata 13 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.19 Const 14 Czestotliwos¢ stata 14 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak
23.20 Const 15 Czestotliwos¢ stata 15 -550.0 .. 500.0 Hz 50.0 Hz Tak

Grupa 24 — Wejscia analogowe

000 0-10 V: 0V=0%, 10V=100%
24.01 Cfg. We.AO Konfiguracja wejscia AI0O | 001 10-0 V: 10V=100%, 0V=0% 000 0-10 V Tak
002 2-10 V: 2V=0%, 10V=100%

Skala zadajnika

- 0, [

24.02 Skala We.AO DI 500.0 .. 500.0 % 100.0% Tak

24.03 Offs. We.AO Offset zadajnika -500.0 .. 500.0 % 0.0 % Tak
analogowego AlO

24.04 Filtr We.AQ Stata czasowa filtru 0.00 .. 50.00 s 0.10s Tak

dolnoprzepustowego AlO

000 0-10 V: 0V=0%, 10V=100%
001 10-0 V: 10V=100%, 0V=0%
002 2-10 V: 2V=0%, 10V=100%
003 10-2 V: 10V=100%, 2V=0%

24.11 Cfg. We.A1 Konfiguracja wejscia Al1 004 0-20 mA: 0mA=0%. 20mA=100% 000 0-10 V Tak
005 20-0 mA: 20mA=100%, OmA=0%
006 4-20mA: 4mA=0%, 20mA=100%
007 20-4 mA: 20mA=100%, 4mA=0%
24.12 Skala We. A1 Skala zadajnika -500.0 .. 500.0 % 100.0% Tak
analogowego Al1
24.13 Offs. We.A Offset zadajnika -500.0 .. 500.0 % 0.0 % Tak
analogowego Al1
24.14 Filtr We A1 Stala czasowa filtru 0.00 .. 50.00 s 0.10s Tak

dolnoprzepustowego Al1

24.21 Cfg. We.A2 Konfiguracja wejscia Al2 | Patrz par. 24.11 000 0-10 V Tak

Skala zadajnika

_ o o

24.22 Skala We.A2 2 500.0 .. 500.0 % 100.0% Tak

24.23 Offs. We.A2 Offset zadajnika -500.0..500.0 % 0.0 % Tak
analogowego Al2

24.24 Filtr We A2 Stala czasowa filtru 0.00 .. 50.00 s 0.10s Tak

dolnoprzepustowego Al2

24.31 Cfg. We.A3 Konfiguracja wejscia AI3 | Patrz par. 24.11 000 0-10 V Tak

Skala zadajnika

24 .32 Skala We.A3 analogowego Al3

-500.0..500.0 % 100.0% Tak
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Nastawa il
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Offset zadajnika o o
24.33 Offs. We.A3 analogowego Al3 -500.0 .. 500.0 % 0.0 % Tak
24.34 Filtr We.A3 Stata czasowa filtru 0.00 .. 50.00 s 0.10's Tak
dolnoprzepustowego Al3
24.41 Cfg. We.A4 Konfiguracja wejscia Al4 | Patrz par. 24.11 000 0-10 V Tak
24.42 Skala We.A4 Skala zadajnika -500.0 .. 500.0 % 100% Tak
analogowego Al4
24.43 Offs. We.Ad Offset zadajnika -500.0 .. 500.0 % 0% Tak
analogowego Al4
. Stata czasowa filtru
24.44 Filtr We.Ad4 dolnoprzepustowego Al4 0.00 .. 50.00 s 0.10 s Tak
Grupa 25 — Wyjscia analogowe
000 0-10V: 0V=0%, 10V=100%
001 10-0 V: 10V=0%, 0V=100%
002 2-10 V: 2V=0%, 10V=100%
) . . 003 10-2 V: 10V=0%, 2V=100%
25.01 Cfg. Wy.A1 Konfiguracja wyjscia AO1 004 0-20 mA: 0mA=0%, 20mA=100% 000 0-10V Tak
005 20-0 mA: 20mA=0%, 0mA=100%
006 4-20 mA: 4mA=0%, 20mA=100%
007 20-4 mA: 20mA=0%, 4mA=100%
230 Predkos¢ ze
Rotation % znakiem
0.0 % =-Nn,
50.0 % =0,
100.0 % =nn
231 Czestotliwosé
Out freq % wyjsciowa
100.0 % =fn
232 Czestotliwos¢
Wybdr sygnatu do wyjscia | Ref freq % zadana i O,
25.02 Wybor Wy.A1 AO1 100.0 % = fn 230 Rotation % Tak
233 Prad wyjsciowy
Curr % 100.0 % =In
234 Obciagzenie ze
Torq % znakiem
100.0 % = 2Mn,
50.0 % =0,
0.0 % =-2Mn
235 Power % Moc wyjsciowa %
236 Napiecie
Drive volt % wyjsciowe %
25.03 Skala Wy.A1 Skala wyjscia AO1 0.0 .. 500.0 % 100 % Tak
25.04 Offset Wy.A1 Ofset wyjscia AO1 -500.0 .. 500.0 0,0 % Tak
Stata czasowa filtru
25.05 Filtr Wy.A1 dolnoprzepustowego 0.00 .. 50.00 0.10 Tak
wyjscia AO1
25.11 Cfg. Wy.A2 Konfiguracja wyjscia AO2 | Patrz par. 25.01 000 0-10V Tak
25.12 Wybor Wy.A2 pybor sygnaiu do WYISCia | patrs par. 25.02 232 Ref freq % Tak
25.13 Skala Wy.A2 Skala wyjscia AO2 0.0 .. 500.0 % 100.0 % Tak
25.14 Offset A2 out Ofset wyjscia AO2 -500.0 .. 500.0 0.0 % Tak
Stata czasowa filtru
25.15 Filtr Wy.A2 dolnoprzepustowego 0.00 .. 50.00 0.10 s Tak
wyjécia AO2
Grupa 26 — Wejscia cyfrowe
000 Denied — praca zabroniona
Zewnetrzne zezwolenie 001 Input 1 .. 010 Input 10 — praca dozwolona,
26.01 Op. perm. pracy gdy na wejscie DI1..DI10 jest podane napigcie 531 Allowed Tak
531 Enabled - praca dozwolona
000 Disabled — bez blokady
26.02 Op. block. Zewnetrzna blokada 001 Input 1 - 010 Input 10 — blokada aktywna, 000 Disabled Tak
pracy gdy na wejscie cyfrowe
DI1..DI10 jest podane napiecie
000 Disabled - bez mozliwosci awaryjnego
zatrzymania uktadu
26.03 Em. stop Stop Awaryjny 001 Input 1 .. 010 Input 10 - zatrzymanie 000 Disabled Tak
awaryjne jednym z
wejs¢ cyfrowych DI1 .. DI10
000 Disabled - brak potwierdzenia MVCB
26.08. Grid power ack Potwierdzenie MVCB 001 Input 1 .. 010 Input 10 — potwierdzenie 010 Input 10 Tak
MVCB z wejs¢ cyfrowych DI1 .. DI10
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
000 Denied - wytgczony
Zezwolenie zataczenia 001 DI1 .. 010 DI10 — wejscia cyfrowe DI1..DI10 318 Remote
26.09 Grid power enable sieci a 531 Allowed — zatgczony HMI Nie
315 .. 317 Comm chan. — kanat komunikacyjny
318 Remote HMI — panel HMI
000 Denied - wytgczony
26.10 Enable ACR Aktywacja prostownika 001 DI1 .. 010 DI1(_) — zatgczony, g_dy na wejscie | 455 hanied Tak
aktywnego AcR cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie
531 Allowed — zawsze zatgczony
] 000 Disabled - brak mozliwosci kasowania
Zrodto resetu usterki z zewnatrz .
26.11 Ext. reset zewnetrznego 001 Input 1 .. 010 Input 10 - kasowanie usterki 000 Disabled Tak
za pomocg wejscia cyfrowego DI1..DI10
Grupa 27 — Wyjscia przekaznikowe: K1 - K16
27.01 F thresh. 1 Czestotliwos¢ progowa 1 | 0.0 .. 550.0 Hz 25.0 Hz Tak
27.02 F thresh. 2 Czestotliwos¢ progowa 2 | 0.0 .. 550.0 Hz 45.0 Hz Tak
Minimalna temperatura 1
27.03 Temp.1 min (PCH 524). 0..120°C 50 °C Tak
Nie dotyczy MFC2000
Maksymalna temperatura
27.04 Temp.1 max 1 (PCH 524). 0..120°C 75°C Tak
Nie dotyczy MFC2000
Minimalna temperatura 2
27.05 Temp.2 min (PCH 525). 0..120°C 37°C Tak
Nie dotyczy MFC2000
Maksymalna temperatura
27.06 Temp.2 max 2 (PCH 525). 0..120°C 40°C Tak
Nie dotyczy MFC2000
. Minimalna temperatura R 0 0
27.10 PT100 1 min PT100 1 (PCH 528) 200.0 .. 800.0 °C 0°C Tak
Maksymalna temperatura | _ ; 0 0
27.11 PT100 1 max PT100 1 (PCH 528) 200.0 - 800.0 °C 0°C Tak
. Minimalna temperatura ; 0 0
27.12 PT100 2 min PT100 2 (PCH 529) -200.0 - 800.0 °C 0°C Tak
27.13 PT100 2 max Maksymalna temperatura | 5 ¢ - 800.0 °C 0°C Tak

PT100 2 (PCH 529)
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. . Nastawa Al 11
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka f podczas
abryczna
pracy
500 Inactive: przekaznik nie aktywny
501 Start keypad: “000 keyboard” jest wybrane
jako Start/Stop
502 Start dig in:
“002 Remote 1” .. “005 Remote 4*
jest wybrane jako Start/Stop
503 Start comm: “007 RS” jest wybrane jako
Start/Stop
504 Keypad dir: sygnat kierunku w lewo zostat
zadany z Panelu sterujgcego
505 Digital dir: sygnat kierunku w lewo zostat
zadany z ,Remote”
506 Refer dir: znak czestotliwosci wyjsciowej
jest ujemny (-)
507 Under fstop: f jest ponizej fstop
508 Start allow: Start jest dozwolony (Swieci sie
Z6tta dioda LED)
509 Reverse: nawrét jest aktywny
510 Control A/B: wybrane jest sterowanie B
511 Control 1/2: wybrane jest sterowanie 2
512 Comm allowed: komunikacja jest
dozwolona (par. 40.07)
513 F const: czestotliwosci state sg aktywne
(par. 23.1 - 23.4)
514 Run: napiecie jest podane na silnik
515 Ready: przemiennik jest gotowy do pracy
516 Fault: wystapita awaria
517 Not fault: brak awarii
518 Alarm: aktywny jest alarm
519 Alarm / fault: aktywny jest alarm lub awaria
27.40 Rel. 1 adr Funkcja przekaznika K1 | 220 Blockade: przemiennik jest w stanie 510 Control AB |  Tak
blokady — brak mozliwosci startu
523 Freq Ivl 1: osiggnieta czestotliwos¢
progowa 1
522 Freq Ivl 2: osiggnieta czestotliwos¢
progowa 2
523 Freq reached: osiggnieta czestotliwos¢
zadana
524 Temp Ivl 1: przekroczony pierwszy poziom
temperatury radiatora
525 Temp Ivl 2: przekroczony drugi poziom
temperatury radiatora
526 Curr limit: przekroczony limit prgdu
527 Brake: sterowanie zewnetrznym hamulcem
528 PT100 Ivl 1: temperatura PT100 osiggneta
prég 1
529 PT100 Ivl 2: temperatura PT100 osiggneta
prog 2
530 No/Disabled: przekaznik nie aktywny
531 Yes/Enabled: przekaznik zawsze aktywny
532 PID1 sleep:
PID 1 jest w stanie sleep
533 PID2 sleep:
PID 2 jest w stanie sleep
534 PID3 sleep:
PID 3 jest w stanie sleep
535 PID4 sleep:
PID 4 jest w stanie sleep
536 Start Output / arming:
Zatgczony stycznik wyjsciowy falownika
Falownik wystartuje chwile po zataczeniu
stycznika
. Opédznienie zatgczenia 0.00 .. 100.00 s
2741 Rel. 1time ON | o o\ aznika K1 (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylgczenia 0.00 .. 100.00 s
2742 Rel. 1time OFF | o o\aznika K1 (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.43 Rel. 1inv przekaji n“fa? K 001 Yos 000 No Tak
27.44 Rel. 2 adr Funkcja przekaznika K2 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.45 Rel. 2 time ON Opéznienie zalaczenia | 5 100,00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K2
27.46 Rel. 2 time OFF g‘;gzk’;';:}fa"fg’z"acze”'a 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.47 Rel. 2inv przekaznika K2 001 Yes 000 No Tak
27.48 Rel. 3 adr Funkcja przekaznika K3 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.49 Rel. 3 time ON Opoznienie zataczenia | 5o 100,00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K3
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
. Opédznienie wylaczenia _ R
27.50 Rel. 3 time OFF przekaznika K3 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.51 Rel. 3 inv przekaznika K3 001 Yes 000 No Tak
27.52 Rel. 4 adr Funkcja przekaznika K4 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.53 Rel. 4 time ON Opoznienie zataczenia | g oy 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K4
27.54 Rel. 4 time OFF | OP%Znienie wytaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K4
. Inwersja sygnatu 000 No
27.55 Rel. 4 inv przekaznika Ké 001 Yes 000 No Tak
27.56 Rel. 5 adr Funkcja przekaznika K5 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.57 Rel. 5 time ON Opoznienie zalaczenia | g oy 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K5
27.58 Rel. 5 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K5
. Inwersja sygnatu 000 No
27.59 Rel. 5 inv przekaznika K5 001 Yes 000 No Tak
27.60 Rel. 6 adr Funkcja przekaznika K6 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
) Opédznienie zatgczenia _ R
27.61 Rel. 6 time ON przekaznika K6 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylaczenia _ R
27.62 Rel. 6 time OFF przekaznika K6 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.63 Rel. 6 inv przekaznika K6 001 Yes 000 No Tak
27.64 Rel. 7 adr Funkcja przekaznika K7 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.65 Rel. 7 time ON Opoznienie zataczenia | g oy 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K7
27.66 Rel. 7 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K7
. Inwersja sygnatu 000 No
27.67 Rel. 7 inv przekaznika K7 001 Yes 000 No Tak
27.68 Rel. 8 adr Funkcja przekaznika K8 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.69 Rel. 8 time ON Opoznienie zataczenia | g o) 100.00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K8
27.70 Rel. 8 time OFF | OP%Znienie wytaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K8
. Inwersja sygnatu 000 No
27.71 Rel. 8 inv przekaznika K8 001 Yes 000 No Tak
27.75 Rel. 11 adr Funkcja przekaznika K11 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opédznienie zatgczenia _ R
27.76 Rel. 11 time ON przekaznika K11 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opdznienie wylaczenia _ R
27.77 Rel. 11 time OFF przekaznika K11 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.78 Rel. 11 inv przekaznika K11 001 Yes 000 No Tak
27.79 Rel. 12 adr Funkcja przekaznika K12 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.80 Rel. 12 time ON | OP%Znienie zalaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K12
27.81 Rel. 12 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 54 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K12
. Inwersja sygnatu 000 No
27.82 Rel. 12 inv przekaznika K12 001 Yes 000 No Tak
27.83 Rel. 13 adr Funkcja przekaznika K13 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.84 Rel. 13 time ON | OP%Znienie zalaczenia | 54 100 00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
przekaznika K13
27.85 Rel. 13 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 54 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K13
. Inwersja sygnatu 000 No
27.86 Rel. 13 inv przekaznika K13 001 Yes 000 No Tak
27.87 Rel. 14 adr Funkcja przekaznika K14 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opédznienie zatgczenia _ R
27.88 Rel. 14 time ON przekaznika K14 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylaczenia _ R
27.89 Rel. 14 time OFF przekaznika K14 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.90 Rel. 14 inv przekaznika K14 001 Yes 000 No Tak
27.91 Rel. 15 adr Funkcja przekaznika K15 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
. Opédznienie zatgczenia _ U
27.92 Rel. 15 time ON przekaznika K15 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
27.93 Rel. 15 time OFF | OP%Znienie wylaczenia 14 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K15
. Inwersja sygnatu 000 No
27.94 Rel. 15 inv przekaznika K15 001 Yes 000 No Tak
27.95 Rel. 16 adr Funkcja przekaznika K16 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
27.96 Rel. 16 time ON | OP%Znienie zalaczenia 14 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K16
. Opédznienie wylgczenia _ e
27.97 Rel. 16 time OFF przekaznika K16 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
27.98 Rel. 16 inv przekaznika K16 001 Yes 000 No Tak
Grupa 28 — Wyjscia przekaznikowe: K21 - K56
28.00 Rel. 21 adr Funkcja przekaznika K21 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.01 Rel. 21 time ON | OP%Znienie zalaczenia 1 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K21
28.02 Rel. 21 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 54 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K21
. Inwersja sygnatu 000 No
28.03 Rel. 21 inv przekaznika K21 001 Yes 000 No Tak
28.04 Rel. 22 adr Funkcja przekaznika K22 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opédznienie zatgczenia _ J—
28.05 Rel. 22 time ON przekaznika K22 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylgczenia _ J—
28.06 Rel. 22 time OFF przekaznika K22 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.07 Rel. 22 inv przekaznika K22 001 Yes 000 No Tak
28.08 Rel. 23 adr Funkcja przekaznika K23 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.09 Rel. 23 time ON | OP%Znienie zalaczenia 14 44 100 00 's (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K23
28.10 Rel. 23 time OFF | OPOZnienie wylaczenia | 54 100 00 5 (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K23
. Inwersja sygnatu 000 No
28.11 Rel. 23 inv przekaznika K23 001 Yes 000 No Tak
28.12 Rel. 24 adr Funkcja przekaznika K24 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.13 Rel. 24 time ON | OP%Znienie zalaczenia 1 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K24
28.14 Rel. 24 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K24
. Inwersja sygnatu 000 No
28.15 Rel. 24 inv przekaznika K24 001 Yes 000 No Tak
28.16 Rel. 25 adr Funkcja przekaznika K25 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opédznienie zatgczenia _ U
28.17 Rel. 25 time ON przekaznika K25 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylgczenia _ J—
28.18 Rel. 25 time OFF przekaznika K25 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.19 Rel. 25 inv przekaznika K25 001 Yes 000 No Tak
28.20 Rel. 26 adr Funkcja przekaznika K26 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.21 Rel. 26 time ON | OP%Znienie zalaczenia 14 44 100 00 ' (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K26
28.22 Rel. 26 time OFF | OPOZnienie wylaczenia | 44 100 00 5 (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K26
. Inwersja sygnatu 000 No
28.23 Rel. 26 inv przekaznika K26 001 Yes 000 No Tak
28.25 Rel. 31 adr Funkcja przekaznika K31 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.26 Rel. 31 time ON | OP%Znienie zalaczenia 1 44 100 00 ' (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K31
28.27 Rel. 31 time OFF | OP%Znienie wylaczenia 1 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K31
. Inwersja sygnatu 000 No
28.28 Rel. 31 inv przekaznika K31 001 Yes 000 No Tak
28.29 Rel. 32 adr Funkcja przekaznika K32 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opédznienie zatgczenia _ U
28.30 Rel. 32 time ON przekaznika K32 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylgczenia _ J—
28.31 Rel. 32 time OFF przekaznika K32 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
. Inwersja sygnatu 000 No
28.32 Rel. 32 inv przekaznika K32 001 Yes 000 No Tak
28.33 Rel. 33 adr Funkcja przekaznika K33 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opodznienie zatgczenia _ i
28.34 Rel. 33 time ON przekaznika K33 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
28.35 Rel. 33 time OFF | OP%Znienie wylaczenia 1 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K33
. Inwersja sygnatu 000 No
28.36 Rel. 33 inv przekaznika K33 001 Yes 000 No Tak
28.37 Rel. 34 adr Funkcja przekaznika K34 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.38 Rel. 34 time ON | OPOZnienie zataczenia | 4y 100 00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K34
28.39 Rel. 34 time OFF | OP%Znienie wyiaczenia | 54 100 00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K34
. Inwersja sygnatu 000 No
28.40 Rel. 34 inv przekaznika K34 001 Yes 000 No Tak
28.41 Rel. 35 adr Funkcja przekaznika K35 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.42 Rel. 35 time ON | OP%Znienie zalaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K35
. Opédznienie wylgczenia _ R
28.43 Rel. 35 time OFF przekaznika K35 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.44 Rel. 35 inv przekaznika K35 001 Yes 000 No Tak
28.45 Rel. 36 adr Funkcja przekaznika K36 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opodznienie zatgczenia _ i
28.46 Rel. 36 time ON przekaznika K36 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
28.47 Rel. 36 time OFF | OP%Znienie wylaczenia 1 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K36
. Inwersja sygnatu 000 No
28.48 Rel. 36 inv przekaznika K36 001 Yes 000 No Tak
28.50 Rel. 41 adr Funkcja przekaznika K41 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.51 Rel. 41 time ON | OPOZnienie zataczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K41
28.52 Rel. 41 time OFF | OP%Znienie wyiaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K41
. Inwersja sygnatu 000 No
28.53 Rel. 41 inv przekaznika K41 001 Yes 000 No Tak
28.54 Rel. 42 adr Funkcja przekaznika K42 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.55 Rel. 42 time ON | OP%Znienie zalaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K42
. Opédznienie wylaczenia _ R
28.56 Rel. 42 time OFF przekaznika K42 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.57 Rel. 42 inv przekaznika K42 001 Yes 000 No Tak
28.58 Rel. 43 adr Funkcja przekaznika K43 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opodznienie zatgczenia _ i
28.59 Rel. 43 time ON przekaznika K43 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
28.60 Rel. 43 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
przekaznika K43
. Inwersja sygnatu 000 No
28.61 Rel. 43 inv przekaznika K43 001 Yes 000 No Tak
28.62 Rel. 44 adr Funkcja przekaznika K44 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.63 Rel. 44 time ON | OPOZnienie zataczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K44
28.64 Rel. 44 time OFF | OP%Znienie wyiaczenia | 54 100 00 s (0.00 = bez opéznienia) 0.00s Tak
przekaznika K44
. Inwersja sygnatu 000 No
28.65 Rel. 44 inv przekaznika K4 001 Yes 000 No Tak
28.66 Rel. 45 adr Funkcja przekaznika K45 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.67 Rel. 45 time ON | OP%Znienie zalaczenia | 44 100 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K45
. Opédznienie wylaczenia _ R
28.68 Rel. 45 time OFF przekaznika K45 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.69 Rel. 45 inv przekaznika K45 001 Yes 000 No Tak
28.70 Rel. 46 adr Funkcja przekaznika K46 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.71 Rel. 46 time ON | OP%Znienie zalaczenia | 54 100 00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak

przekaznika K46
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. Opédznienie wylgczenia _ U
28.72 Rel. 46 time OFF przekaznika K46 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.73 Rel. 46 inv przekaznika K46 001 Yes 000 No Tak
28.75 Rel. 51 adr Funkcja przekaznika K51 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.76 Rel. 51 time ON | OP%Znienie zalaczenia 14 44 109 00 ' (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K51
28.77 Rel. 51 time OFF | OP%Znienie wylaczenia 14 44 109 00 s (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K51
. Inwersja sygnatu 000 No
28.78 Rel. 51 inv przekaznika K51 001 Yes 000 No Tak
28.79 Rel. 52 adr Funkcja przekaznika K52 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.80 Rel. 52 time ON | OP%Znienie zalgczenia 1 55 100 005 (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K52
28.81 Rel. 52 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 54 100 00 's (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K52
. Inwersja sygnatu 000 No
28.82 Rel. 52 inv przekaznika K52 001 Yes 000 No Tak
28.83 Rel. 53 adr Funkcja przekaznika K53 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opdznienie zatgczenia _ i
28.84 Rel. 53 time ON przekaznika K53 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylgczenia _ J—
28.85 Rel. 53 time OFF przekaznika K53 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.86 Rel. 53 inv przekaznika K53 001 Yes 000 No Tak
28.87 Rel. 54 adr Funkcja przekaznika K54 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.88 Rel. 54 time ON | OP%Znienie zalaczenia 14 44 109 00 ' (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K54
28.89 Rel. 54 time OFF | OP%Znienie wylaczenia 14 44 109 00 ' (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K54
. Inwersja sygnatu 000 No
28.90 Rel. 54 inv przekaznika K54 001 Yes 000 No Tak
28.91 Rel. 55 adr Funkcja przekaznika K55 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
28.92 Rel. 55 time ON | OP%Znienie zalaczenia 1 55 100 005 (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K55
28.93 Rel. 55 time OFF | OP%Znienie wylaczenia | 54 100 00 ' (0.00 = bez opoznienia) 0.00s Tak
przekaznika K55
. Inwersja sygnatu 000 No
28.94 Rel. 55 inv przekaznika K55 001 Yes 000 No Tak
28.95 Rel. 56 adr Funkcja przekaznika K56 | Jak w parametrze 27.40 500 Inactive Tak
. Opédznienie zatgczenia _ i
28.96 Rel. 56 time ON przekaznika K56 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Opédznienie wylgczenia _ U
28.97 Rel. 56 time OFF przekaznika K56 0.00 .. 100.00 s (0.00 = bez opdznienia) 0.00s Tak
. Inwersja sygnatu 000 No
28.98 Rel. 56 inv przekaznika K56 001 Yes 000 No Tak
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Parametr / Nazwa Funkcja

Zakres nastaw / jednostka

Nastawa
fabryczna

Zmiana
podczas
pracy

Grupa 29 - regulatory PID

29.01 PID 1 ref Wybor zadajnika
regulatora PID 1

300 Keyboard ref — zadawanie czestotliwosci z
Panelu sterujgcego

301 PID out 1 — zadawanie czestotliwo$ci poprzez
wyjscie regulatora PID1

302 PID out 2 — zadawanie czestotliwo$ci poprzez
wyjscie regulatora PID2

303 PID out 3 — zadawanie czestotliwo$ci poprzez
wyjscie regulatora PID3

304 PID out 4 — zadawanie czestotliwo$ci poprzez
wyjscie regulatora PID4

305 Motopot 1 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 1

306 Motopot 2 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 2

307 Motopot 3 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 3

308 Motopot 4 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 4

309 Remote ref — zadawanie czestotliwosci
poprzez tacze RS

310 Ref An. 0 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego AlO

311 Ref An. 1 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al1

312 Ref An. 2 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al2

313 Ref An. 3 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al3

314 Ref An. 4 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al4

310 Ref An. 0

Tak

Wybdr wejscia wielkosci
regulowanej do regulatora
PID 1

29.02 PID 1 input

300 Keyboard ref — zadawanie czestotliwosci z
Panelu sterujgcego

301 PID out 1 — zadawanie czestotliwosci poprzez
wyjscie regulatora PID1

302 PID out 2 — zadawanie czestotliwosci poprzez
wyjscie regulatora PID2

303 PID out 3 — zadawanie czestotliwosci poprzez
wyjscie regulatora PID3

304 PID out 4 — zadawanie czestotliwosci poprzez
wyjscie regulatora PID4

305 Motopot 1 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 1

306 Motopot 2 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 2

307 Motopot 3 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 3

308 Motopot 4 — zadawanie czestotliwosci z
motopotencjometru 4

309 Remote ref — zadawanie czestotliwosci
poprzez tagcze RS

310 Ref An. 0 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego AlO

311 Ref An. 1 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al1

312 Ref An. 2 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al2

313 Ref An. 3 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al3

314 Ref An. 4 — zadawanie czestotliwosci
sygnatem z wejscia analogowego Al4

311 Ref An. 1

Tak

Negacja uchybu

29.03 PID 1 neg. regulatora PID 1

000 No
001 Yes

000 No

Tak

Wzmocnienie cztonu
proporcjonalnego
regulatora PID 1

29.04 PID 1 kp

1..3000 %

100 %

Tak

Stata czasowa |

29.05PID 1 ti regulatora PID 1

0.01..320.00 s

1.00 s

Tak

Wzmocnienie cztonu
rézniczkujgcego D
regulatora PID 1

29.06 PID 1 kd

0..500 %

0%

Tak

Ograniczenie wartosci
wyjscia regulatora PID 1
“z goéry”

29.07 PID 1 max

-3200.0 .. 3200.0 %

100.0 %

Tak

Ograniczenie wartosci
wyjscia regulatora PID 1
“z dotu”

29.08 PID 1 min

-3200.0 .. 3200.0 %

0.0 %

Tak
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka f podczas
abryczna
pracy
0 — zerowanie na STOP
1 — regulator PID1 caly czas aktywny
2 — gdy regulator PID1 nie jest aktywny
wyjscie PID1 $ledzi aktualng
zadang wartos$¢ czestotliwosci -
dot. tylko sytuacji bezposredniego
Zerowanie wyjscia wykorzystania regulatora PID za pomoca:
29.09 PID 1 reset regulatora PID 1 par. 20.10 Zadajnik A1, 0 Tak
gdy uktad jest zatrzymany par. 20.20 Zadajnik A2,
par. 20.30 Zadajnik B1,
par. 20.40 Zadajnik B2.
W przypadku wykorzystania regulatora PID1
poprzez bloki funkcyjne PLC parametr ten nalezy
ustawic¢ na 0 lub 1.
Czas do wigczenia funkcji
29.11 PID 1 Sleep Sleep gdy wyjscie 0..32000s 0s Tak
pozostaje na minimum
(par. 29.08 PID 1 min)
Prog “budzenia” ze stanu
29.12 PID 1 wakeup SLEEP 0.0 .. 100.0% 5.0 % Tak
0: funkcja “budzenia” jest wylgczona
« ‘o 1: jesli wartos¢ wyjscia PID 1 jest ponizej PID 1
2913 PID 1 wake type | 1V Pudzena’ ze StaNU it ooy, 29 08) przez czas okreslony PID 1 Sieep |0 Tak
P (par. 29.11) wtedy jest aktywowany tryb Sleep.
2: parametr serwisowy
29.21 PID 2 ref Wybor zadajnika Jak w par. 29.01 310RefAn.0 | Tak
’ regulatora PID 2 e '
Wybor wejscia wielkosci
29.22 PID 2 input regulowanej do regulatora | Jak w par. 29.02 311 Ref An. 1 Tak
PID 2
Negacja uchybu 000 No
29.23 PID 2 neg. regulatora PID 2 001 Yes 000 No Tak
Wzmocnienie czionu
29.24 PID 2 kp proporcjonalnego 1..3000 % 100 % Tak
regulatora PID 2
20.25 PID 2 t Stata czasowa | 0.01..320.00 s 1.00's Tak
regulatora PID 2
Wzmocnienie cztonu
29.26 PID 2 kd rézniczkujgcego D 0..500 % 0% Tak
regulatora PID 2
Ograniczenie wartosci
29.27 PID 2 max wyjscia regulatora PID 2 |-3200.0 .. 3200.0 % 100.0 % Tak
“7 gory”
Ograniczenie wartosci
29.28 PID 2 min wyjscia regulatora PID 2 |-3200.0 .. 3200.0 % 0.0 % Tak
“z dotu”
Zerowanie wyjscia
29.29 PID 2 reset regulatora PID 2 Analogicznie jak w parametrze 29.09 0 Tak
gdy uktad jest zatrzymany
Czas do wigczenia funkcji
29.31 PID 2 Sleep Sleep gdy wyjscie 0..32000 s 0s Tak
pozostaje na minimum
(par. 29.28 PID 2 min)
Prég “budzenia” ze stanu
29.32 PID 2 wakeup SLEEP 0.0 .. 100.0% 5.0 % Tak
29.33 PID 2 wake type -srlgebp budzenia” ze stanu Analogicznie jak w parametrze 29.13 0 Tak
29.41 PID 3 ref Wybdr zadajnika Jak w par. 29.01 310RefAn. 0 | Tak
regulatora PID 3
Wybér wejscia wielkosci
29.42 PID 3 input regulowanej do regulatora | Jak w par. 29.02 311 Ref An. 1 Tak
PID 3
Negacja uchybu 000 No
29.43 PID 3 neg. regulatora PID 3 001 Yes 000 No Tak
Wzmocnienie czionu
29.44 PID 3 kp proporcjonalnego 1..3000 % 100 % Tak
regulatora PID 3
. Stata czasowa |
29.45 PID 3 i regulatora PID 3 0.01 .. 320.00 s 1.00 s Tak
Wzmocnienie czionu
29.46 PID 3 kd rézniczkujgcego D 0..500 % 0 % Tak
regulatora PID 3
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Nastawa )
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka f podczas
abryczna
pracy
Ograniczenie wartosci
29.47 PID 3 max wyjscia regulatora PID 3 |-3200.0 .. 3200.0 % 100.0 % Tak
“Z gory"
Ograniczenie wartosci
29.48 PID 3 min wyjscia regulatora PID 3 |-3200.0 .. 3200.0 % 0.0 % Tak
“z dotu”
Zerowanie wyjscia
29.49 PID 3 reset regulatora PID 3 Analogicznie jak w parametrze 29.09 0 Tak
gdy uktad jest zatrzymany
Czas do wigczenia funkcji
Sleep gdy wyjscie
29.51 PID 3 Sleep pozostaje na minimum 0..32000 s Os Tak
(par. 29.48 PID 3 min)
Prég “budzenia” ze stanu
29.52 PID 3 wakeup SLEEP 0.0 .. 100.0% 5.0 % Tak
29.53 PID 3 wake type ;g:p budzenia® ze stanu | Anajogicznie jak w parametrze 29.13 0 Tak
29.61 PID 4 ref Wybor zadajnika Jak w par. 29.01 310RefAn. 0 | Tak
regulatora PID 4
Wybdr wejscia wielkosci
29.62 PID 4 input regulowanej do regulatora | Jak w par. 29.02 311 Ref An. 1 Tak
PID 4
Negacja uchybu 000 No
29.63 PID 4 neg. regulatora PID 4 001 Yes 000 No Tak
Wzmocnienie cztonu
29.64 PID 4 kp proporcjonalnego 1..3000 % 100 % Tak
regulatora PID 4
20.65 PID 4 t Stata czasowa | 0.01..320.00 s 1.00's Tak
regulatora PID 4
Wzmocnienie cztonu
29.66 PID 4 kd rézniczkujgcego D 0..500 % 0% Tak
regulatora PID 4
Ograniczenie wartosci
29.67 PID 4 max wyjécia regulatora PID 4 |-3200.0 .. 3200.0 % 100.0 % Tak
“z goéry”
Ograniczenie wartosci
29.68 PID 4 min wyjécia regulatora PID 4 |-3200.0 .. 3200.0 % 0.0 % Tak
“z dotu”
Zerowanie wyjscia
29.69 PID 4 reset regulatora PID 4 Analogicznie jak w parametrze 29.09 0 Tak
gdy uktad jest zatrzymany
Czas do wigczenia funkcji
29.71 PID 4 Sleep Sleep gdy wyjscie 0..32000 s 0s Tak
pozostaje na minimum
(par. 29.68 PID 4 min)
29.72 PID 4 wakeup Prog "budzenia” ze stanu | o 35000 9 5.0 % Tak
SLEEP
29.73 PID 4 wake type ;ng budzenia” ze stanu Analogicznie jak w parametrze 29.13 0 Tak
Grupa 30 — Zabezpieczenia silnika
000 None — uktad nie zareaguje
. 001 Warning — zostanie wyswietlone ostrzezenie
30.01 Re. termisor Reakcja na usterke . 002 Fault - ukfad zatrzyma sie i zostanie 000 None Tak
zgtaszang przez termistor -
wyswietlony
komunikat
000 Disabled — wytgczone
001 Input 1 .. 010 Input 10 — wejscia cyfrowe
DI1 .. DI10
123 An. Inp 1 .. 124 An. Inp 4 - wejscia
analogowe Al1 .. Al4
) Zrédto czujnika 10v )
30.02 Termistor zr. temperatury (termistora) . 000 Disabled Tak
2k
AGND
30.10 Blokada i2t Wigczenie blokady od ~ | 000 No - nieaktywna 001 Yes Tak
przecigzenia termicznego | 001 Yes - wigczona
30.11 I termiczny Nastawa pradu ochrony | 5 509 g 9 100.0 % Tak

termiczne;j silnika
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Nastawa termika dla o o
30.12 1 term. O zatrzymanego silnika 0.0 .. 200.0 % 50.0 % Tak
30.13 Stala term. Stata nagrzewania silnika |0 .. 200 min 2 min Tak
Gdy, po podaniu polecenia Start, prad silnika jest
nizszy od wartosci podanej
w par. 30.26 przez czas podany w par. 30.27
30.25 Silnik obecny wtedy:
’ Reakcja na brak silnika 000 None — uktad nie zareaguje 000 None Tak
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie
002 Fault - uktad zatrzyma sie i zostanie
wyswietlony
komunikat
- Procentowa warto$¢
30.26 Silnik obec. prad | 4/ silnika — dot. par. | 10 .. 100 % 10 % Tak
30.25
- Czas reakcji na brak
30.27 Silnik obec. czas silnika — dot par. 30.25 0.1s..10.0s 05s Tak
Wartos$¢ pradu uptywu
30.35 Prad doziem. przy ktérej nastepuje 10.0 .. 100.0 % 30.0 % Tak
wytgczenie przemiennika
30.37 Low DC Parametr serwisowy 200 .. 1000 V 200V Tak
000 None — uktad nie zareaguje
. ) 001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie
30.40 Re.brak Sym Re?k‘?la na asymetrie 002 Fault - uktad zatrzyma sig i zostanie 000 None Tak
obcigzenia -
wyswietlony
komunikat
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie
30.45 Re. niedociaz Reakcja na niedocigzenie | 002 Fault - uktad zatrzyma sig i zostanie 000 None Tak
wyswietlony
komunikat
30.46 Czas niedociaz Czas niedocigzenia 0..1200 s Os Tak
30.47 Mom. niedociaz Moment niedocigzenia 0.0 .. 100.0 % 0.0 % Tak
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie
30.50 Re. Utyk Reakcja na utyk 002 Fault - uktad zatrzyma sie i zostanie 000 None Tak
wys$wietlony
komunikat
30.51 f Utyku Czestotliwos$¢ utyku 0.0..300Hz 0.0 Hz Tak
30.52 Czas Utyku Czas utyku 0..600s Os Tak
. 000 None — uktad nie zareaguje
Reakqe'l na biad 001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie
30.60 Re.nadzor n predkosci 002 Fault - ukiad zat P tani 000 None Tak
wyjsciowe] 2 Fault - uktad zatrzyma sig i zostanie
wyswietlony komunikat
Dopuszczalna réznica
i pomiedzy predkoscig
30.61 Delta n-nz zadang a predkoscia 0 .. 500 rpm 0 rpm Tak
silnika
30.62 Czas nadz.n Max. czas 00..120s 00s Tak
dopuszczalnego uchybu
Dodatkowe Zabezpieczenie zadziata jesli prad silnika bedzie
30.70 Motor overcurr. zabezpieczenie wiegkszy niz warto$¢ tego parametru przez czas 220% Tak
nadpradowe. podany w par. 30.71.
100 .. 250 %
Czas, po ktérym zadziata |0 .. 20 ms
30.71 Motor overcurr. t zabezpieczenie Jesli wartos¢ jest ustawiona na zero to 5ms Tak
nadprgdowe. zabezpieczenie jest wytgczone.
000 None — brak reakcji
30.80 Reakcja brak sieci Rea}kc.;ja na brak sieci 001 Warning - zostanie wyswletlone Qstrzezeme 000 None Tak
zasilajgcej 002 Fault - uktad zatrzyma sie z awarig 328
i zostanie wyswietlony komunikat
30.81 Czas oczekiwania na sie¢
Czés oczek. na sieé zasilajgcg po podaniu 0..120 s 1s Tak
’ sygnatu zatgczajgcego
Grupa 31 — Usterki zewnetrzne
000 Disabled — Wytagczone
31.00 exFault 0 in A Wybor zrod_ta A usterki 001 Input 1 .. 010 Ir_\pl_;t 10 — zrodio A jest _ 000 Disabled Tak
zewnetrznej 0 aktywne, gdy na wejscia cyfrowe DI1 .. DI10 jest
podane napiecie
000 Disabled - Wytgczone
. Wybor zrodta B usterki 001 Input 1 .. 010 Input 10 - Zrddto B jest .
31.01 exFault 0in B zewnetrznej 0 aktywne, gdy na wejscia cyfrowe DI1 .. DI10 jest 000 Disabled Tak
podane napiecie
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Nastawa )
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka N S —— podczas
ry pracy
Logika usterki gg? i N';'::‘,‘ l:)'(lv[v)nyB”
31.02 exFault 0 config | 28Wnetrznej 0 pomiedzy 1 g5 _ "p» oR | B~ s Tak
zrodtami ,A” (par. 31.00) i 003 - .A” XOR .B” Nieaktywny
+B” (par. 31.01) 004 - “NOT A” AND “B”
Opédznienie pomiedzy
31.03 exFault 0 delay wystgpieniem usterki a 0.00 .. 320.00 s 1.00 s Tak
aktywacja awarii
31.04 Fault text 0 Tekst awarii gé'tégparametry w grupie 44 0 Tak
31.05 .. 31.99 Analogicznie jak wyzej
Grupa 32 — Wejscia analogowe: reakcja na brak sygnatu
':k%\gi]cj(izr%a)‘kg na brak 000 Disabled - nie zgtaszaj usterki
wyeg'éciach analogowvch 001 Input 1 .. 010 Input 10 - zgtoszenie usterki,
32.01 Sw.on Al Ald e Alg2 Y o | 9dy na wejscie 000 Disabled Tak
AR - gdy cyfrowe DI1..DI10 jest podane napiecie
wejscie nie jest uzyte jako .
O 531 Enabled - zawsze zgtaszaj usterke
zadajnik
000 None - ukiad nie zareaguje
. 001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie
Eae?/vkeq:cir:fa%raallc() s())/\g’;vnz:r’f]u 002 Fault - ukfad zatrzyma sig i zostanie
AlO: joziom na igciay'est wyswietlony komunikat
32.02 Re.4mAerr 0 nizs;zp od 2V qu)er dju od 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie, | 000 None Tak
AmA ! saleznie oFc)j 4 czestotliwo$¢ zostanie na poziomie $redniej z
konfiguracji w grupie 24 ostatnich 10 sekund
9 Jhwgrup 004 Const freq. 15 - ukiad bedzie pracowac¢ z
czestotliwoscig Fstala15
32.03 Re.4mA err 1 Al1 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.04 Re.4mA err 2 Al2 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.05 Re.dmAerr 3 Al3 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.06 Re.dmA err4 Al4 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.10 Re.4mA err 11 Al11 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.11 Re.dmA err 12 Al12 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.12 Re.4mA err 21 Al21 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.13 Re.4mA err 22 Al22 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.14 Re.4mA err 31 Al31 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.15 Re.4mA err 32 AI32 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.16 Re.4mA err 41 Al41 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.17 Re.4mA err 42 Al42 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.18 Re.4mA err 51 AlI51 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
32.19 Re.4mA err 52 AI52 - jak w par. 32.02 jw. 000 None Tak
Grupa 33
Reakecia na brak 001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
komunJikac'i 2 modutem uktad bedzie kontynuowat prace z zadang
33.10 AcR fail. Re AcR Iub usjzkodzenie czestotliwoscig 002 Fault Tak
modutu AcR 002 Fault - uktad zatrzyma sie i zostanie
wyswietlony komunikat
000 None - ukiad nie zareaguje
001 Warning -zostanie wyswietlone ostrzezenie
002 Fault - ukfad zatrzyma sie i zostanie
Reakcja na brak wyswietlony komunikat
33.11 Re. RS lack komunikacji przez fgcze | 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie, | 000 None Tak
RS czestotliwos$¢ zostanie na poziomie $redniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie pracowac z
czestotliwoscig Fstala15
33.12 Rs lack Dopuszczalny czas braku | 5 gqg o 30s Tak
komunikacji RS
Reakcja na brak
33.40 Re.brak HMI HMI (tylko dla zadawania |Jak w par. 33.11 000 None Tak
z HMI)
33.41 Czas br.HMI Donuszczalny czas braku | 300 30s Tak
Reakcja na brak
33.50 Re.brak Klaw Klawiatury . Jak w par. 33.11 000 None Tak
(tylko dla zadawania z
klawiatury)
33.51 Czas br.Klaw Dopuszczalny czas braku | 5 30 g 30s Tak

klawiatury

Grupa 34
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Nastawa ke
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Maksymalny czas
34.01 R breaking t zalgczenia rezystora na 0.00 .. 650.00 s 5.00s Tak
napiecie DC
000 None - ukfad nie zareaguje
34.02 Re. Rbrake Reakcja na prze!«oczenle 001 Warning - zostanie wyswlgtlone os_trzezeme 001 Warning Tak
czasu hamowania 002 Fault - uktad zatrzyma sie i zostanie
wyswietlony komunikat
Moc rezystora
34.03 R break power hamujacego 0.00 - 650.00 kW 0 Tak
34.04 R break resis Rezystancja rezystora ¢ 0 - 650.00 ohm 0 Tak
amujgcego
34.05 R break NO RUN | Rezystor hamujacy PCH.0 .. PCH.999 PCH 531 Nie
aktywny gdy STOP
Grupa 35: Auto-restarty
Maksymalna liczba 0 - bez restartow
35.01 Rest. max count 1 ... 6 —liczba restartéw w czasie okreslonym w 0 Tak
automatycznych
par. 35.02
35.02 Rest. time Czas restartéw 0...1200.0 s 60 s Tak
35.03 Rest. delay Opodznienie restartow 0.0..10.0s 10s Tak
Automatyczny restart po | NO — brak restartu
35.04 Rest. low dc awarii ,Niskie Udc” YES - zezwolenie na restart NO Tak
. Automatyczny restart po | NO — brak restartu
35.05 Rest. high dc awarii ,Wysokie Udc” YES - zezwolenie na restart NO Tak
. Automatyczny restart po | NO — brak restartu
35.06 Rest. high curr awarii ,Wysoki prad” YES - zezwolenie na restart NO Tak
Automatyczny restart po _
35.07 Rest. high temp | awarii ,Wysoka NO — brak restartu NO Tak
. » YES - zezwolenie na restart
temperatura radiatora
Automatyczny restart po _
35.08 Rest. analog in. | awarii ,Blad wejscia NO — brak restartu NO Tak
M YES - zezwolenie na restart
analogowego
Automatyczny restart po
.7 o NO - brak restartu
35.09 Rest. others wystgpieniu awarii innych _ . NO Tak
niz w par. 35.04-35.07 YES - zezwolenie na restart
Grupa 36: Czujnik uzytkownika
36.00 Sensor 1 input Wejscie sygnatu czujnika PCH_AO .. PCH_A4 PCH_A1 Tak
analogowego 1
36.01 Sensor 1 unit Wyswietlana jednostka 0..40 0 Tak
36.02 Sensor 1 digit Wyswietlana, 0.3 0 Tak
rozdzielczo$¢
Wyswietlany tekst
36.03 Sensor 1 text ostrzezenia i awarii 0..49 0 Tak
(patrz grupa 44)
Wartos¢ dla 0.0%
sygnatu analogowego —
36.04 Sensor 1 Apoint | PUNKEA. 0 .. 32000 B Tak
Przy zatozeniu, ze sygnat
analogowy zmienia sie w
zakresie 0.0% to 100.0%)
Wartos¢ dla 100.0%
sygnatu analogowego —
. punkt B.
36.05 Sensor 1 Bpoint L 0 .. 32000 0 Tak
Przy zatozeniu, ze sygnat
analogowy zmienia sie w
zakresie 0.0% to 100.0%.
000 No action - Brak reakcji na przekroczenie
progu ostrzezenia i awarii.
001 Warning - Aktywacja ostrzezenia, gdy
Reakcja uktadu na zostanie przekroczona wartos¢ z par. 36.07.
przekroczenie progu 002 Normal Stop - Aktywacja ostrzezenia i awarii
36.06 Sensor 1 react. L | niskiej warto$ci: gdy zostanie przekroczona warto$¢ z par. 36.07 000 No action Tak
- ostrzezenie, par. 36.07 | oraz par. 36.08 — uktad zatrzyma sie zgodnie z
- awaria, par. 36.08 nastawg par. 11.20 typ Stop.
003 Coast - Aktywacja ostrzezenia i awarii gdy
zostanie przekroczona wartos¢ z par. 36.07 oraz
par. 36.08 — ukiad zatrzyma sie w trybie Coast.
Prog aktywaciji
36.07 Sensor 1 Lv L ostrzezenia dla niskiej | 0 .. 32000 0 Tak
warn o
wartosci
Prog aktywacji awarii dla
36.08 Sensor 1 Lv L fault niskie] wartosci 0 .. 32000 0 Tak
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Nastawa )
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Czas przekroczenia
36.09 Sensor 1 Lv L time | MSKi€] wartosci progowej | 4 3509 g ¢ 0.1s Tak
z par. 36.08, po ktorej
wystgpi stan awarii
Reakcja uktadu na
przekroczenie progu
36.10 Sensor 1 react. H | wysokiej wartosci: Analogicznie jak w parametrze 36.06 000 No action Tak
- ostrzezenie, par. 36.11
- awaria, par. 36.12
Prég aktywacji
36.11 Sensor TLVH | (qi7eenia dla wysokiej |0 .. 32000 0 Tak
warn. -
wartosci
36.12 Sensor 1 Lv H Prég aktywacji awarii dla
fault wysokiej wartosci 0..32000 0 Tak
Czas przekroczenia
36.13 Sensor 1Lv H wartosci progowej zpar. |, 354905 01s Tak
time 36.12, po ktorej wystgpi
stan awarii
36.20 — 36.33 Czujnik 2 - analogicznie jak dla par. 36.00 — 36.13
36.40 — 36.53 Czujnik 3 - analogicznie jak dla par. 36.00 — 36.13
36.60 — 36.73 Czujnik 4 - analogicznie jak dla par. 36.00 — 36.13
Grupa 40
. 000 No: edycja parametréw odblokowana
40.01 Par. block Blokada parametrow 001 Yes: edycja parametréw zablokowana 000 No Tak
Parametr zarezerwowany do zalogowania sie
40.02 Logowanie ModBus poprze.z protokot MQdBUS' - -
Uwaga: Parametr niedostepny z panelu
operatorskiego OP-11
- 000 English .
40.03 Jezyk Wybor jezyka 001 Polish 000 English Tak
000: opcja serwisowa — tylko i wylgcznie za zgodg
producenta urzgdzenia.
Warvwanie nastaw 001: wgranie domysinych parametrow Zalezy od
40.04 Default param. fat?ryczn ch konfiguracyjnych. typu i mocy Nie
ryczny 206: wgranie domyslnych parametréw ukfadu
konfiguracyjnych oraz zestawu nastaw dla
przemiennika MFC2000 6kV.
000 No : Wigczenie blokady zapisu do pamieci
Zezwolenie na zais EEPROM. Parametry mozna zmienia¢, jednak nie
Zmian arametrc’)\AF/)w zostang one zapamietane po wytgczeniu zasilania.
40.05 Enable EEPROM nieulotge‘ amieci 001 Yes: Wiaczanie zapisu do pamieci EEPROM. | 001 Yes Tak
| pamig Zmieniane parametry zostang zapamietane po
EEPROM ; -
wytgczeniu zasilania.
Wymagany poziom dostepu PD2.
- 000 No
Dl?r?li?gvfo peinej listy 001 Yes: wartosci parametrow bedacych
40.06 Full PCH P wskaznikami (np. par 40.07) mozna zmienia¢ w 000 No Tak
charakterystycznych " kresi
(PCH) petnym zakresie
PCH.0 ... PCH.999
000 Denied: praca z RS zabroniona
001 Input 1 .. 010 Input 10: wigczanie zezwolenia
. .| RS za pomocg wejscia cyfrowego
gf;(gogﬁglei]?:nsntﬁgwame 531 Allowed: praca z RS dozwolona
40.07 Enable RS poprzez ztacze RS, np. Uwaga: powyzszi uste;w;;n;e dot. .Zt:rquan/a 531 Allowed Tak
Start/Stop pracg przemiennika (start/s op, predkosc
wyjsciowa, itp. Parametr ten nie ma wptywu na
mozliwo$¢ wgrywania | zgrywania parametrow z
przemiennika.
Numer identyfikacyjny 1..247
40.11 Unit number urzadzenia Modbus 0 — tryb Modbus Master: komunikacja wewnetrzna | 12 Tak
a pomiedzy przemiennikami MFC
Kod do poziomu dostenu Zmiana kodu do poziomu dostepu nr 1.
40.16 Poziom 1 kod P ep Wymagane jest uprzednie zalogowanie sie do - Tak
nr1 ;
poziomu dostepu nr 1. Parametr tylko do odczytu.
. Zmiana kodu do poziomu dostepu nr 2.
40.17 Poziom 2 kod Kod do poziomu dostgpu Wymagane jest uprzednie zalogowanie sie do - Tak
nr2 .
poziomu dostepu nr 2. Parametr tylko do odczytu.
. Zmiana kodu do poziomu dostepu nr 3.
40.18 Poziom 3 kod Kod do poziomu dostgpu Wymagane jest uprzednie zalogowanie sie do - Tak
nr3 .
poziomu dostepu nr 3. Parametr tylko do odczytu.
Grupa 41 — Konfiguracja wyswietlacza panelu sterujacego
41.00 Scr. 1 number Parametr serwisowy 1.4 3 Tak
41.01 Scr. 2 number Parametr serwisowy 1.4 3 Tak
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
41.02 Scr. 3 number Parametr serwisowy 1.4 3 Tak
41.10 1.1 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4111 1.1 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.03F out Tak
41.12 1.2 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4113 1.2 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) SS;SGMotor Tak
41.14 1.3 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.15 1.3 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) ?Oggfym Tak
41.16 1.4 start type Parametr serwisowy 0 0 Tak
4117 1.4 start Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.18 1.1 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.19 1.1 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 000.03F out Tak
41.20 1.2 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.21 1.2 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 28;?6Motor Tak
41.22 1.3 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.23 1.3 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) ?o?-.c?févmt Tak
41.24 1.4 stop type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.25 1.4 stop Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.30 2.1 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.31 2.1 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.13la curr. Tak
41.32 2.2 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.33 2.2 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.141b curr Tak
41.34 2.3 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.35 2.3 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.15Ic curr Tak
41.36 2.4 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.37 24 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.40 3.1 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.41 3.1 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 01.01Motor n Tak
41.42 3.2 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.43 3.2 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) ?c:r-c?l?e':\/k)t Tak
41.44 3.3 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.45 3.3 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) g;;:l)ng)utput Tak
41.46 3.4 type Parametr serwisowy 0 0 Tak
41.47 34 Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) 00.00 Tak
41.50 Down left Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) googts Tak
! . . 00.05
41.51 Down right Parametr serwisowy Wszystkie parametry z grupy 0 (01..09) Mot torque Tak
Grupa 42 — Parametry uzytkownika
. . Mnoznik predkosci wyswietlanej jako parametr
42.01 Nproc scale ﬁkglri(ibslfzama 00.00 N process 100 % Tak
0.0 ... 500.0 %
Jednostka wyswietlana dla par. 00.00.
001V, 002 A, 003 Hz, 004 rpm, 005 %,
006 Ohm, 007 kHz, 008 'C, 009 kW,
. 010 Nm, 011 kWh, 012 mH, 013 s
42.02 Nproc unit Jednostka N Procesu 014 h, 015 ms, 016 mOhm, 017 m/s 005 % Tak
018 pcs, 019 imp, 020 Hpa, 023 Bar
022 m, 023 mm, 024 m/m, 025 Wb
026 MWh, 027 kVar, 028 min, 029 mA
llos¢ mieisc dziesietnveh llos¢ miejsc dziesietnych dla parametru 00.00 N
42.03 Nproc decimal ) etny process 1 Tak
N Procesu 0.3
Liczba jednostek przypadajgcych na jeden obrot
42.10 Rot scale Skala licznika obrotow enkodera 1 Tak
0 .. 32000
42.11 Rot reset Reset licznika obrotéw 0..999 000 Disabled Yes
Zrédto jednostek .
42.20 User par adr 1 uzytkownika 1 0..999 000 Disabled Tak
. Typ jednostki o
42.21 User par unit 1 uzytkownika 1 Patrz par. 42.02 005 % Tak
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Nastawa )
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
llo$¢ miejsc dziesietnych
42.22 User par dec 1 jednostki uzytkownika 1 0..3 1 Tak
4223 Userpartext1 | |okstjednostki 0.49 0 Tak
uzytkownika 1
42.24 .. 42.99 jak wyzej
Grupa 43 - Zadajniki uzytkownika
43.01 Ref user Parametr serwisowy 0..10 0 Tak
Liczba aktualnych
43.02 User ref number zadajnikow uzytkownika 0..10 0 Tak
43.10 Reference 1 Wartos$¢ zadajnika 1 -32000 .. 32000 0 Tak
43.11 Ref min 1 Minimalna warlos¢ 25000 ... 5000 0 Tak
zadajnika 1
43.12 Ref max 1 Maksymalna wartos¢ | 5400 5000 1000 Tak
zadajnika 1
001V, 002 A, 003 Hz, 004 rpm, 005 %,
006 Ohm, 007 kHz, 008 'C, 009 kW,
010 Nm, 011 kWh, 012 mH, 013 s
43.13 Ref unit 1 Jednostka zadajnika 1 014 h, 015 ms, 016 mOhm, 017 m/s 005% Tak
018 pcs, 019 imp, 020 Hpa, 023 Bar
022 m, 023 mm, 024 m/m, 025 Wb
026 MWh, 027 kVar, 028 min, 029 mA
43.14 Ref dec 1 llos¢ miejsc dziesigtnych | 5 1 Tak
zadajnika 1
Tekst zadajnika 1 (patrz
43.15 Ref text 1 grupa 44) 0..49 0 Tak
43.16 .. 43.69 jak wyzej
Grupa 44 - Tekst uzytkownika
44.01 Tekst uzyt. 0 Tekst 1 uzytkownika ‘ Edytowalny tekst do 20 znakow Tak
44.02 .. 44.50 Ak wyzel
Tekst uzyt. 1..49 Jak wyzej
Grupa 45 - Kanal komunikacyjny 1
. 0 Modbus RTU - RS-485
45.01 Protokol Wybér protokotu 1 Modbus RTU Master - RS-485 0 Tak
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH1)
000 2400 001 4800
n -~ 002 9600 003 19200
45.02 Predkosc Predkos¢ transmisji 004 38400 005 57600 002 9600 Tak
006 115200
45.03 Parzystosc Parzysto$¢ 0,1 0 Tak
45.04 Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
45.05 Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas
) odstepu pomiedzy
45.06 Timeout kolejnymi bajtami 0..600s 30s Tak
W ramce
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
ukfad dalej bedzie pracowac¢ z zadang
czestotliwoscia
Reakcja na brak 002 Fault - ukfad zatrzyma sie z komunikatem o
45.07 Tout reakcja komunikacji przez fgcze numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
czestotliwos$¢ zostanie na poziomie $redniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie pracowa¢ z
czestotliwos$cig Fstala15
Grupa 46 — Kanal komunikacyjny 2
0 Modbus RTU - RS-485
1 Modbus RTU Master - RS-485
. 2 CAN
46.01 Protokol Wybor protokotu Uwaga: w uktadach o mocy 18,5 kW i nizszej do 0 Tak
kanatu komunikacyjnego nr 2 na state jest
przypisany protokét CAN.
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH2)
000 2400 001 4800
. iy - 002 9600 003 19200
46.02* Predkosc Predkos¢ transmisji 004 38400 005 57600 002 9600 Tak
006 115200
46.03* Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
46.04* Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
46.05* Terminator Terminator 0,1 0 Tak
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
Maksymalny czas
46.06* Timeout odstepu pomigdzy 0..600s 30s Tak
kolejnymi bajtami
w ramce
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
uktad dalej bedzie pracowac¢ z zadang
czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z komunikatem o
46.07* Tout reakcja komunikacji przez tagcze | numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
czestotliwos¢ zostanie na poziomie $redniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie pracowa¢ z
czestotliwos$cig Fstala15
Parametry komunikacyjne CAN (CH2)
46.06 Timeout RxPDO1 Timeout 0..600s 30s TAK
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
. uktad dalej bedzie pracowac
ReakCJ_a na__brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie i wyswietli
komunikacji przez tacze komunikat o numerze awarii
46.07 Tout react CAN ] - . .| 000 None TAK
) 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
(RxPDO Timeout, czestotliwo$¢ zostanie na poziomie $redniej z
Heartbeat Timeout) .
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - uktad bedzie pracowa¢ z
czestotliwoscig Fstala15
46.10 CAN ID 1..127 12 Tak"
000 50 kbit 001 100 kbit
46.11 Predkos¢ transmisji CAN | 002 125 kbit 003 250 kbit 004 500 kbit Tak"
004 500 kbit 005 1000 kbit
) 000 CiA 402 : 1)
46.12 Profil CAN 001..011 USER1 000 CiA 402 Tak
46.13 HeartBeat Procuer Time |0..32000 ms 0 Tak"
4614 HearBeat Consumer 1127 0 Tak?
Node
46.15 .';'.ea”Beat Consumer 1..32000 ms 0 Tak"
ime
PDO1
46.20 Rx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x200 Tak"
46.21 Rx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
. 0, 1: 1)
46.24 Rx PDO1 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 1 Tak
46.25 Tx PDO1 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x180 Tak"
46.26 Tx PDO1 Type 0..255 254 Tak"
46.27 Tx PDO1 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.28 Tx PDO1 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms, tylko dla RTR 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
. bit 0: 1=aktywne 1
46.29 Tx PDO1 Active / RTR O=nieaktywne 3 Tak
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO2
46.30 Rx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x300 Tak"
46.31 Rx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
46.34 Rx PDO2 Active 0,1 ) 1 Tak?
O=nieaktywne, 1=aktywne
46.35 Tx PDO2 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x280 Tak"
46.36 Tx PDO2 Type 0..255 254 Tak"
46.37 Tx PDO2 Event Time 0..65535 ms 0 ms Tak"
46.38 Tx PDO2 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
bit 0: 1=aktywne
46.39 Tx PDO2 Active / RTR O=nieaktywne 3 Tak"
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
1) Konieczny jest restart przemiennika
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
PDO3
46.40 Rx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x400 Tak"
46.41 Rx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
. 0,1 1)
46.44 Rx PDO3 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 1 Tak
46.45 Tx PDO3 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. 0x57F) 0x380 Tak"
46.46 Tx PDO3 Type 0..255 254 Tak"
46.47 Tx PDO3 Event Time 0..65535 ms 0ms Tak"
46.48 Tx PDO3 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
. bit 0: 1=aktywne 1
46.49 Tx PDO3 Active / RTR O=nieaktywne 3 Tak
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
PDO4
46.50 Rx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x500 Tak"
46.51 Rx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
) 0,1 1
46.54 Rx PDO4 Active O=nieaktywne, 1=aktywne 1 Tak
46.55 Tx PDO4 COB-ID 0 .. 1407 (0x0 .. Ox57F) 0x480 Tak"
46.56 Tx PDO4 Type 0..255 254 Tak"
46.57 Tx PDO4 Event Time 0 .. 65535 ms 0 ms Tak"
46.58 Tx PDO4 Inhibit Time 0.0.. 6553.5 ms 0.0 ms Tak"
0,1,2,3
gdzie: 0=00, 1=01, 2=10, 3=11
. bit 0: 1=aktywne 1
46.59 Tx PDO4 Active / RTR O=nieaktywne 3 Tak
bit 1: 1=RTR zezwolone
0=RTR nie zezwolone
Grupa 47 — Kanat komunikacyjny 3
0 Modbus RTU (RS-485)
1 Modbus RTU Master (RS-485)
. 2 Modbus TCP (Ethernet)
47.01 Protokol Wybor protokotu Uwaga: w uktadach o mocy 18,5 kW i nizszej do 0 Tak
kanatu komunikacyjnego nr 3 na state jest
przypisany protokét Modbus TCP.
Parametry komunikacyjne Modbus RTU (CH3)
000 2400 001 4800
. . - 002 9600 003 19200
47.02* Predkosc Predkos¢ transmisji 004 38400 005 57600 002 9600 Tak
006 115200
47.03* Parzystosc Parzystos¢ 0,1 0 Tak
47.04* Bit stopu Bity stopu 0,1 0 Tak
47.05* Terminator Terminator 0,1 0 Tak
Maksymalny czas
47.06* Timeout odstepu pomiedzy 0.600s 30s Tak
kolejnymi bajtami
w ramce
000 None — uktad nie zareaguje
001 Warning - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
uktad dalej bedzie pracowa¢ z zadang
czestotliwoscig
Reakcja na brak 002 Fault - uktad zatrzyma sie z komunikatem o
47.07* Tout reakcja komunikacji przez fgcze numerze awarii 000 None Tak
RS-485 003 Last freq. - zostanie wyswietlone ostrzezenie,
czestotliwo$¢ zostanie na poziomie Sredniej z
ostatnich 10 sekund
004 Const freq. 15 - ukiad bedzie pracowa¢ z
czestotliwosciag Fstala15
Parametry komunikacyjne Modbus TCP (CH3)
4710 ETHIP 1 Pierwsza cze$¢ adresu IP | 0 .. 255, np. 192.168.1.2 192 Tak
4711 ETHIP 2 Druga czes$c¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.2 168 Tak
4712ETHIP 3 Trzecia cze$¢ adresu IP |0 .. 255, np. 192.168.1.2 1 Tak
4713 ETHIP 4 Czwarta czgs$¢ adresu IP |0 .. 255, np. 192.168.1.2 2 Tak
47.14 ETH MASK 1 Pierwsza czesc maski | g 555 1 255.255.255.0 255 Tak
podsieci
47.15 ETH MASK 2 Druga cz¢s¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 255 Tak

podsieci
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka f podczas
abryczna
pracy

47.16 ETH MASK 3 Trzecia cz¢$¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci

4717 ETH MASK 4 Czwarta cze$¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 0 Tak
podsieci
Pierwsza czes$¢ adresu

47.18 ETH GW 1 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 192 Tak
(gateway)
Druga czes$¢ adresu

4719 ETH GW 2 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 168 Tak
(gateway)
Trzecia cze$¢ adresu

47.20 ETH GW 3 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)
Czwarta cze$¢ adresu

47.21 ETH GW 4 bramy sieciowej 0..255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)

47.22 ETH port Port Ethernet 0 .. 65535 502 Tak

47.23 ETH dhcp DHCP 9: o No Tak

:Yes
. Dopuszczalny czas utraty

47.24 ETH timeout polgczenia TCP 0..600s 10s Tak

Grupa 48* — Modut komunikacyjny Anybus

48.01 ETHIP 1 Pierwsza czes¢ adresu IP | 0 .. 255, np. 192.168.1.3 192 Tak

48.02 ETH IP 2 Druga czes$¢ adresu IP 0 .. 255, np. 192.168.1.3 168 Tak

48.03 ETHIP 3 Trzecia czes¢ adresu IP | 0 .. 255, np. 192.168.1.3 1 Tak

48.04 ETHIP 4 Czwarta cze$¢ adresu IP |0 .. 255, np. 192.168.1.3 3 Tak

48.05 ETH MASK 1 Pierwsza czes¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci

48.06 ETH MASK 2 Druga cze$¢ maski 0 .. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci

48.07 ETH MASK 3 Trzecia czgs¢é maski 0.. 255, np. 255.255.255.0 255 Tak
podsieci

48.08 ETH MASK 4 Czwarta cz¢$¢ maski 0... 255, np. 255.255.255.0 0 Tak
podsieci
Pierwsza cze$¢ adresu

48.09 ETH GW 1 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 192 Tak
(gateway)
Druga czgs$¢ adresu

48.10 ETH GW 2 bramy sieciowej 0 .. 255, np. 192.168.1.1 168 Tak
(gateway)
Trzecia cze$¢ adresu

48.11 ETHGW 3 bramy sieciowej 0..255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)
Czwarta czes$¢ adresu

48.12 ETH GW 4 bramy sieciowej 0..255, np. 192.168.1.1 1 Tak
(gateway)

0: No
48.13 ETH DHCP DHCP : No Tak
1: Yes

Grupa 49 — Mapowanie parametrow
Wybér zmiennej . .

49.00 Fast Read1 przypisanej do ACTR1 Wszystkie parametry i PCH PCH770 Tak
Wybor zmiennej . .

49.01 Fast Read2 przypisanej do ACTR2 Wszystkie parametry i PCH PCH771 Tak
Wyboér zmiennej . .

49.02 Fast Read3 przypisanej do ACTR3 Wszystkie parametry i PCH PCH772 Tak
Wybér zmiennej . .

49.03 Fast Read4 przypisanej do ACTR4 Wszystkie parametry i PCH PCH773 Tak
Wyb6r zmiennej . .

49.04 Fast Read5 przypisanej do ACTRS Wszystkie parametry i PCH PCH774 Tak
Wyboér zmiennej . .

49.05 Fast Read6 przypisanej do ACTR6 Wszystkie parametry i PCH PCH775 Tak
Wybor zmiennej . .

49.06 Fast Read7 przypisanej do ACTR7 Wszystkie parametry i PCH PCH776 Tak
Wyb6r zmiennej . .

49.07 Fast Read8 przypisanej do ACTRS Wszystkie parametry i PCH PCH777 Tak
Wyb6r zmiennej . .

49.08 Fast Read9 przypisanej do ACTR9 Wszystkie parametry i PCH PCH778 Tak
Wybor zmiennej . .

49.09 Fast Read10 przypisanej do ACTR10 Wszystkie parametry i PCH PCH779 Tak
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Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka f podczas
abryczna
pracy
Wybor zmiennej . .
49.10 Fast Read11 przypisanej do ACTR11 Wszystkie parametry i PCH PCH780 Tak
Wybér zmiennej . .
49.11 Fast Read12 przypisanej do ACTR12 Wszystkie parametry i PCH PCH781 Tak
Wybér zmiennej . .
49.12 Fast Read13 przypisanej do ACTR13 Wszystkie parametry i PCH PCH782 Tak
Wyboér zmiennej . .
49.13 Fast Read14 przypisanej do ACTR14 Wszystkie parametry i PCH PCH783 Tak
Wyboér zmiennej . .
49.14 Fast Read15 przypisanej do ACTR15 Wszystkie parametry i PCH PCH784 Tak
Wybér zmiennej . .
49.15 Fast Read16 przypisanej do ACTR16 Wszystkie parametry i PCH PCH785 Tak
Wyb6r zmiennej . .
49.16 Fast Read17 przypisanej do ACTR17 Wszystkie parametry i PCH PCH786 Tak
Wybor zmiennej . .
49.17 Fast Read18 przypisanej do ACTR18 Wszystkie parametry i PCH PCH787 Tak
Wyboér zmiennej . .
49.18 Fast Read19 przypisanej do ACTR19 Wszystkie parametry i PCH PCH788 Tak
Wyb6r zmiennej . .
49.19 Fast Read20 przypisanej do ACTR20 Wszystkie parametry i PCH PCH789 Tak
. Wyb6r zmiennej . .
49.20 Fast write1 przypisanej do ACTWO1 Wszystkie parametry i PCH PCH750 Tak
. Wybor zmiennej . .
49.21 Fast write2 przypisanej do ACTWO2 Wszystkie parametry i PCH PCH751 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.22 Fast write3 przypisanej do ACTW03 Wszystkie parametry i PCH PCH752 Tak
. Wybor zmiennej . .
49.23 Fast write4 przypisanej do ACTW04 Wszystkie parametry i PCH PCH753 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.24 Fast write5 przypisanej do ACTWO5 Wszystkie parametry i PCH PCH754 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.25 Fast write6 przypisanej do ACTWO6 Wszystkie parametry i PCH PCH755 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.26 Fast write7 przypisanej do ACTWO7 Wszystkie parametry i PCH PCH756 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.27 Fast write8 przypisanej do ACTWO8 Wszystkie parametry i PCH PCH757 Tak
. Wybor zmiennej . .
49.28 Fast write9 przypisanej do ACTW09 Wszystkie parametry i PCH PCH758 Tak
. Wyb6r zmiennej . .
49.29 Fast write10 przypisanej do ACTW10 Wszystkie parametry i PCH PCH759 Tak
. Wyb6r zmiennej . .
49.30 Fast write11 przypisanej do ACTW11 Wszystkie parametry i PCH PCH760 Tak
. Wyboér zmiennej . .
49.31 Fast write12 przypisanej do ACTW12 Wszystkie parametry i PCH PCH761 Tak
. Wybor zmiennej . .
49.32 Fast write13 przypisanej do ACTW13 Wszystkie parametry i PCH PCH762 Tak
. Wyb6r zmiennej . .
49.33 Fast write14 przypisanej do ACTW14 Wszystkie parametry i PCH PCH763 Tak
. Wybor zmiennej . .
49.34 Fast write15 przypisanej do ACTW15 Wszystkie parametry i PCH PCH764 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.35 Fast write16 przypisanej do ACTW16 Wszystkie parametry i PCH PCH765 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.36 Fast write17 przypisanej do ACTW17 Wszystkie parametry i PCH PCH766 Tak
. Wyboér zmiennej . .
49.37 Fast write18 przypisanej do ACTW18 Wszystkie parametry i PCH PCH767 Tak
. Wyboér zmiennej . .
49.38 Fast write19 przypisanej do ACTW19 Wszystkie parametry i PCH PCH768 Tak
. Wybér zmiennej . .
49.39 Fast write20 przypisanej do ACTW20 Wszystkie parametry i PCH PCH769 Tak
Grupa 60 — Status i konfiguracja modutéw mocy - parametry do odczytu
TYLKO MFC2000
Zakres 0..1023 (0x000..0x03FF)
. . Poszczegdlne moduty mocy (cells) sg
Informacja o stanie : :
otowosci do prac reprezentowane bitowo. Bity 10..15 sg Tviko do
60.00 Cells ready A 9 ! pracy nieuzywane. -- Y
modutéw mocy =) . odczytu
rzyktad:

w szeregu A

Zapis: xxxx xx00 0000 1111 oznacza stan
gotowosci modutéw mocy nr 1-4.

60.01 Cells ready B

Analogicznie jak dla par.60.00
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Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
60.02 Cells ready C
Zakres 0..1023 (0x000..0x03FF)
Poszczegdline moduty mocy (cells) sg
Informacja o stanie reprezentowane bitowo. Bity 10..15 sg Tviko do
60.03 Cells timeout A komunikacji z modutami | nieuzywane. -- Y
. odczytu
mocy w szeregu A Przyktad:
Zapis: xxxx xx00 0001 1111 oznacza poprawng
komunikacje z modutami mocy nr 1-5.
60.04 Cells timeout B Analogicznie jak dla par. 60.03
60.05 Cells timeout C
Zakres 0..1023 (0x000..0x03FF)
Poszczegdline moduty mocy (cells) sg
Informacja o stanie awarii | reprezentowane bitowo. Bity 10..15 sg Tviko do
60.06 Cells fault A modutéw mocy nieuzywane. -- o)tljcz tu
w szeregu A Przyktad: y
Zapis: xxxx xx00 0001 0000 oznacza stan awarii
modutu mocy nr 5.
60.07 Cells fault B
Analogicznie jak dl\ . 60.06
60.08 Cells fault C falogicznie jai dia par
Temperatura o _ Tylko do
60.09 Trafo core temp A transformatora — faza L1 c odczytu
Temperatura o _ Tylko do
60.10 Trafo core temp B transformatora — faza L2 c odczytu
Temperatura 0 Tylko do
60.11 Trafo core temp C | stormatora — faza L3 | © - odczytu
Najwyzsza z trzech
temperatur faz L1, L2, L3 |, _ Tylko do
60.12 Trafo temp max transformatora — patrz tez C odczytu
par. 02.91
Status wyjs¢
60.13 Relay state przekaznikowych - - Déi”é(z) ?l?
na PCB MFC2000/01 y
Grupa 60 — Status i konfiguracja modutéw mocy - parametry do odczytu i zapisu
TYLKO MFC2000
000: No
001: Yes
Uwaga 1: nastawe 001 Yes stosowac tylko dla
Globalne zezwolenie uktadow wyposazonych w modutéw mocy z
. . wbudowanym obwodem bypass. .
60.30 Bypass enabled zatgczenia obwodow U 2: Zat ie obwodu b 000: No Tak
bypass waga 2: Zataczenie obwodu bypass, w
zalezno$ci od konfiguracji uktadu, moze
skutkowac ograniczeniem mocy wyjsciowej
Uwaga 3: wybranie opcji 000 No, w sytuacji awarii
Jednego z modutéw mocy, skutkuje zatrzymaniem
pracy catego uktadu.
Zakres 0..1023 (0x000..0x03FF)
Poszczegdlne moduty mocy (cells) sg
Wymuszenie zalgczenia ;(ieg;(;zsvr;tg;vane bitowo. Bity 10..15 sg
60.31 Force bypass A obwodu bypass modutéw y L 000: No Nie
mocy w szeregu A Przykiad:
Zapis: xxxx xx00 0001 0000 oznacza
wymuszenie zatgczenia obwodu bypass w
module mocy nr 5.
60.32 Force bypass B L
Analogicznie jak dla par. 60.31
60.33 Force bypass C
Zakres 0..1023 (0x000..0x03FF)
Poszczegdline moduty mocy (cells) sg
Zezwolenie na prace reprezentowane bitowo. Bity 10..15 sg Zalezy od
60.34 Cells enable A modutéw mocy nieuzywane. typu i mocy Nie
w szeregu A Przyktad: uktadu
Zapis: xxxx xx00 0001 1111 oznacza zezwolenie
na prace modutéw mocy nr 1-5.
60.35 Cells enable B Analogicznie jak dla par. 60.34
60.36 Cells enable C gicznie ja dia par. o5
Nominalne napiecie 0..1000 V
60.37 Cell nom voltage | wyjsciowe pojedynczego Pelllrametr Serwisow oV Tak
modutu mocy y
60.38 Cells per phase llos¢ cel w szeregu g:.a-ra1r(r)1etr Serwisowy 0 Nie
60.39 Dopuszczalna ilos¢ cel
Célls max bypassed pracujgcych w trybie 0..3 0 Nie
yP bypass
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Nastawa )
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna pracy

0 — reset reczny
Tryb bypass’u 1 — reset na polecenie Stop 0 Nie
3 — auto-reset: reset samoczynny podczas pracy

60.40
Cells bypass mode

60.41

Cell bypassReset t Czas resetu bypass’u 0..120 s Os Nie

Liczba auto-resetow

60.42 Cell bypass resets bypass'u 0..10 5 Tak
Prég aktywacji
60.60 Trafo warning 'C ostrzezenia o wysokiej 90..135°C 95°C Tak

temp. transformatora SN

Prég aktywacji awarii o
60.61 Trafo fault 'C wysokiej temp. 90 ..145°C 110 °C Tak
transformatora SN

Grupa 61 — Status modutow mocy nr 1-5 w szeregu A — parametry do odczytu

TYLKO MFC2000
Modut mocy nr 1
Nr bitu Opis
0 Run
1 BypasOn
StatusWord modutu mocy | 2 Fault _ Tylko do
61.00 CO1 A StatusWord nr 1 (Cell 01) w szeregu A | 3 Ready odczytu
4.7 Reserved
8..11 Cell ID
12..15  Reserved
Napiecie UDC modutu Tviko do
61.01 C0O1 AUDC mocy nr 1 (Cell 01) Rozdzielczos$¢: 1V - o):jcz tu
w szeregu A y
Napiecie zasilajgce w
. fazie L1 modutu mocy nr . . _ Tylko do
61.04 CO1 A UlineA 1 (Cell 01) w szeregu A, Rozdzielczos¢: 1V odczytu
warto$¢ RMS
Napiecie zasilajgce w
. fazie L2 modutu mocy nr . s _ Tylko do
61.05 C01 A UlineB 1 (Cell 01) w szeregu A, Rozdzielczos¢: 1V odczytu
warto$¢ RMS
Napiecie zasilajgce w
. fazie L3 modutu mocy nr . s Tylko do
61.06 CO1 A UlineC 1 (Cell 01) w szeregu A, Rozdzielczosé: 1V -- odczytu
warto$¢ RMS
Napiecie wyjsciowe
61.07 CO1 A Uout modutu mocy nr 1 (Cell | g qzielcz08¢: 1 v - Tylko do
01) w szeregu A, odczytu
wartos¢ RMS
Temperatura radiatora Tviko do
61.08 CO1 A Temp1 prostownika modutu mocy | Rozdzielczos$¢: 1°C -- o)c/!cz tu
nr 1 (Cell 01) w szeregu A y
Temperatura radiatora Tviko do
61.09 CO1 A Temp2 IGBT modutu mocy nr 1 Rozdzielczosé¢: 1°C -- Y
odczytu
(Cell 01) w szeregu A
Poprzedni kod awarii
61.10 Tylko do
CO01 A Fault Code OId modutu mocy nr 1 (Cell | - - odczytu
01) w szeregu A
Kod awarii modutu mocy | _ Tylko do
61.11 CO1 A Fault Code nr 1 (Cell 01) w szeregu A odczytu
llos¢ btednie odebranych
61.12 CO1 A Bad Frames ramek komunikacyjnych | _ Tylko do
modutu mocy nr 1 (Cell odczytu
01) w szeregu A
Typ modutu mocy nr 1 _ _ Tylko do
61.16 CO1 A Cell type (Cell 01) w szeregu A odczytu
Numer seryjny modutu
61.17 Tylko do
CO1 A SerialNumber ~ |Mooy 1 (CellO)w - odczytu
szeregu A
Konfiguracja modutu
61.18 CO1 A Config mocy nr 1 (Cell 0)w | — - Tylko do
szeregu A y
Wersja oprogramowania
61.19 CO01 A Firmware modutu mocy nr 1 (Cell - - -(%”ég ?S
01) w szeregu A y
Moduty mocy nr 2-5
61.20 —61.39 C02 A Modut mocy nr 2 (Cell 02) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 —61.19
61.40 — 61.59 CO3 A Modut mocy nr 3 (Cell 03) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19
61.60 — 61.79 C04 A Modut mocy nr 4 (Cell 04) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19
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. . Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fabryczna podczas
pracy

61.80 — 61.99 C05 A Modut mocy nr 5 (Cell 05) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 —61.19

Grupa 62 — Status modutow mocy nr 6-10 w szeregu A — parametry do odczytu

TYLKO MFC2000

62.00 — 62.19 C06 A Modut mocy nr 6 (Cell 06) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

62.20 — 62.39 C0O7 A Modut mocy nr 7 (Cell 07) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

62.40 — 62.59 C08 A Modut mocy nr 8 (Cell 08) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

62.60 — 62.79 C09 A Modut mocy nr 9 (Cell 09) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

62.80 —62.99 C10 A Modut mocy nr 10 (Cell 10) w szeregu A - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

Grupa 63 — Status modutow mocy nr 1-5 w szeregu B — parametry do odczytu

TYLKO MFC2000

63.00 - 63.19 C01 B Modut mocy nr 1 (Cell 01) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

63.20 — 63.39 C02 B Modut mocy nr 2 (Cell 02) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

63.40 — 63.59 C03 B Modut mocy nr 3 (Cell 03) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

63.60 — 63.79 C04 B Modut mocy nr 4 (Cell 04) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

63.80 — 63.99 C05 B Modut mocy nr 5 (Cell 05) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

Grupa 64 — Status modutéw mocy nr 6-10 w szeregu B — parametry do odczytu

TYLKO MFC2000

64.00 — 64.19 C06 B Modut mocy nr 6 (Cell 06) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

64.20 — 64.39 CO7 B Modut mocy nr 7 (Cell 07) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

64.40 — 64.59 C08 B Modut mocy nr 8 (Cell 08) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

64.60 — 64.79 C09 B Modut mocy nr 9 (Cell 09) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

64.80 —64.99 C10B Modut mocy nr 10 (Cell 10) w szeregu B - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

Grupa 65 — Status modutéw mocy nr 1-5 w szeregu C — parametry do odczytu

TYLKO MFC2000

65.00 — 65.19 C01 C Modut mocy nr 1 (Cell 01) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

65.20 — 65.39 C02 C Modut mocy nr 2 (Cell 02) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

65.40 - 65.59 C03 C Modut mocy nr 3 (Cell 03) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 - 61.19

65.60 — 65.79 C04 C Modut mocy nr 4 (Cell 04) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

65.80 — 65.99 C05 C Modut mocy nr 5 (Cell 05) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

Grupa 66 — Status modutow mocy nr 6-10 w szeregu C — parametry do odczytu

TYLKO MFC2000

66.00 — 66.19 C06 C Modut mocy nr 6 (Cell 06) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 - 61.19

66.20 — 66.39 C07 C Modut mocy nr 7 (Cell 07) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

66.40 — 66.59 C08 C Modut mocy nr 8 (Cell 08) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 - 61.19

66.60 — 66.79 C09 C Modut mocy nr 9 (Cell 09) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

66.80 — 66.99 C10 C Modut mocy nr 10 (Cell 10) w szeregu C - analogicznie jak dla par. 61.00 — 61.19

Grupa 70 - Liczniki

70.00 Timer 1 Enable | Licznik 1 - aktywacja jvartosé PCH r62na od zera powoduje akiywacie | ogg pisabled | Tak
70.01 Timer 1 Reset Licznik 1 - reset Warto$¢ YES powoduje reset licznka No Tak
70.02 Timer 2 Enable Licznik 2 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.03 Timer 2 Reset Licznik 2 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
70.04 Timer 3 Enable Licznik 3 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.05 Timer 3Reset Licznik 3 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
70.06 Timer 4 Enable Licznik 4 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.07 Timer 4Reset Licznik 4 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
70.08 Timer 5 Enable Licznik 5 - aktywacja Jak w par. 70.00 000 Disabled Tak
70.09 Timer 5 Reset Licznik 5 - reset Jak w par. 70.01 No Tak
Grupa 71 — Sterownik PLC: Funkcje dodatkowe

71.01 Sw. Seq ON Wiacz Sekwenser Sygnal wiaczenia bloku seiwensera PLC: (F:/S;é?;zony) Tak
71.03 Seq max llos¢ stanéw sekwensera |2 ..8 8 Tak
71.04 Seq time 1 Czas trwania 1 stanu PCH.0 .. PCH.999 fsct;::? Tak
71.05 Seq time 2 Czas trwania 2 stanu PCH.0 .. PCH.999 ?s?:f;; Tak
71.06 Seq time 3 Czas trwania 3 stanu PCH.0 .. PCH.999 FSCt:;:;)Z Tak
71.07 Seq time 4 Czas trwania 4 stanu PCH.0 .. PCH.999 FSCt:;:Z? Tak
71.08 Seq time 5 Czas trwania 5 stanu PCH.0 .. PCH.999 fsct:f;;‘ Tak
71.09 Seq time 6 Czas trwania 6 stanu PCH.0 .. PCH.999 fsctgfgf Tak
Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czesc¢ Il ,Software” 105



Rozdziat 12: Parametry konfiguracyjne

Nastawa At
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
) . PCH.576
71.10 Seq time 7 Czas trwania 7 stanu PCH.0 .. PCH.999 (Stata 7) Tak
71.11 Seq time 8 Czas trwania 8 stanu PCH.0 .. PCH.999 PCH.577 Tak
(Stata 8)
71.12 Seq Nxt £rédio sygnatu "nastepny | peyy g pcH.999 PCH.0 Tak
stan (Wytaczony)
Zrédto sygnatu “poprzedni PCH.0
71.13 Seq Prv stan’ PCH.0 .. PCH.999 (Wykaczony) Tak
Zrédto sygnatu “restart PCH.0
71.14 Seq Clr sekwensera” PCH.0 .. PCH.999 (Wykaczony) Tak
71.15 Seq Set Zrédio sygnatu . | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 Tak
ustawienie sekwensera (Wytaczony)
Sekwencja, na ktérg
zostanie ustawiony blok PCH.0
71.16 Seq SV PCH.0 ... PCH.999 (warto$¢ 0 = Tak
sekwensera po sygnale sekwencja 0)
“Seq Set” /
Sygnat wigczenia bloku PCH.0 (MUX1
71.21 En. Mux1 MUX1 PLC PCH.0 .. PCH.999 wylaczony) Tak
Wartos$¢ wyjscia MUX1
71.23 Mux1 DV (PCH.840) gdy MUX1 -32000 .. 32000 0 Tak
wytgczony (par. 71.21)
71.24 Mux1 Sel Zrédio sygnatu wyboru | 5oy g poH 999 PCH.0 Tak
wejscia MUX1
71.25 Mux1 In.1 Wartos¢ wejscia 1 MUX1 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.26 Mux1 In.2 Wartos¢ wejscia 2 MUX1 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.27 Mux1 In.3 Wartos$¢ wejscia 3 MUX1 |PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.28 Mux1 In.4 Wartos$¢ wejscia 4 MUX1 |PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.29 Mux1 In.5 Wartos¢ wejscia 5 MUX1 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 (=0) Tak
71.30 Mux1 In.6 Wartos¢ wejscia 6 MUX1 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 (=0) Tak
71.31 Mux1 In.7 Warto$¢ wejscia 7 MUX1 | PCH.O .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.32 Mux1 In.8 Warto$¢ wejscia 8 MUX1 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
Sygnat wigczenia bloku PCH.0 (MUX2
71.41 En. Mux2 MUX2 PLC PCH.0 .. PCH.999 wylaczony) Tak
Wartos$¢ wyjscia MUX2
71.43 Mux2 DV (PCH.841) gdy MUX2 jest | 35400 32000 0 Tak
wytgczony
(par. 71.41)
71.44 Mux2 Sel Zrédio sygnatu wyboru | ooy 5 poH 999 PCH.0 Tak
wejscia MUX2
71.45 Mux2 In.1 Warto$¢ wejscia 1 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.46 Mux2 In.2 Wartos¢ wejscia 2 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.47 Mux2 In.3 Wartos¢ wejscia 3 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.48 Mux2 In.4 Warto$¢ wejscia 4 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.49 Mux2 In.5 Warto$¢ wejscia 5 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
71.50 Mux2 In.6 Wartos¢ wejscia 6 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 (=0) Tak
71.51 Mux2 In.7 Wartos¢ wejscia 7 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0 (=0) Tak
71.52 Mux2 In.8 Wartos$¢ wejscia 8 MUX2 | PCH.0 .. PCH.999 PCH.0(=0) Tak
Wejscie CSU (X)
71.62 CSU In. Blok Ksztattowania PCH.0 .. PCH.999 (PCH.0 = wytgczony) PCH.0 Tak
Krzywej)
71.63 CSU X1 Punkt 1, warto$¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.64 CSU Y1 Punkt 1, warto$¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.65 CSU X2 Punkt 2, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.66 CSU Y2 Punkt 2, wartos¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.67 CSU X3 Punkt 3, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.68 CSU Y3 Punkt 3, wartos¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.69 CSU X4 Punkt 4, wartos¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.70 CSU Y4 Punkt 4, wartos¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
71.71 CSU X5 Punkt 5, wartos$¢ X -32000 .. 32000 0 Tak
71.72 CSU Y5 Punkt 5, wartos$¢ Y -32000 .. 32000 0 Tak
Grupa 75 — Sterownik PLC: Wartosci state
75.01 Const 1 Stata 1 -32000 ... 32000. Kopiowana do PCH.570 0 Tak
75.30 Const 30 Stata 30 -32000 ... 32000. Kopiowana do PCH.599 0 Tak

Group 80 — Sterownik PLC: Sterowanie

106

Przemiennik czestotliwosci typu MFC810, MFC1000, MFC2000 — Instrukcja obstugi: czes¢ Il ,Software”




Rozdziat 12: Parametry konfiguracyjne

Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka f podczas
abryczna
pracy
000 No
80.01 PLC enable Wiacz PLC 001 Yes 000 No Tak
80.02 PLC blocks no. Liczba Blokéw I;czét:g blokéw realizowanych przez program PLC: 0 Tak
Grupa 81 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 1 - 20
81.00 Block no.1 Funkcja bloku nr 1 0.. 49 - patrz , Tabela funkcji Blokow 0 Nie
Uniwersalnych
81.01 Inp.A1 Wejscie A bloku nr 1 PCH.0 .. PCH.999 000 Disabled Nie
o PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub nie w . .
81.02 Inp.B.1 Wejscie B bloku nr 1 zaleznosci od funkcji bloku (par 81.00) 000 Disabled Nie
. PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub nie w . .
81.03 Inp.C1 Wejscie C bloku nr 1 zaleznosci od funkgji bloku (par 81.00) 000 Disabled Nie
o PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub nie w . .
81.04 Inp.D.1 Wejscie D bloku nr 1 zaleznosci od funkcji bloku (par 81.00) 000 Disabled Nie
81.05 Block no.2 Funkcja bloku nr 2 0 .. 49 — patrz ,Tabela funkcji Blokéw 0 Nie
Uniwersalnych
. PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub nie w . .
81.06 Inp.A.2 Wejscie A bloku nr 2 zaleznosci od funkgji bloku (par 81.05) 000 Disabled Nie
- PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub nie w . .
81.07 Inp.B.2 Wejscie B bloku nr 2 zaleznosci od funkaji bloku (par 81.05) 000 Disabled Nie
- PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub nie w . .
81.08 Inp.C.2 Wejscie C bloku nr 2 zaleznosci od funkcji bloku (par 81.05) 000 Disabled Nie
o PCH.0 .. PCH.999 - parametr dostepny lub nie w . .
81.09 Inp.D.2 Wejscie D bloku nr 2 zaleznosci od funkcji bloku (par 81.05) 000 Disabled Nie
81.10 - 81.99 nalogicznie jak wyzej
Blocks no. 3 - 20 analogicznie jak wyzej
Grupa 82 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 23-40
82.00 - 82.00 S . .
Blocks no. 23 - 40 analogicznie jak poprzednie bloki
Grupa 83 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 41-60
83.00 - 83.99 L . .
Blocks no. 41 - 60 analogicznie jak poprzednie bloki
Grupa 84 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 61-80
84.00 - 84.99 S . .
Blocks no. 61 - 80 analogicznie jak poprzednie bloki
Grupa 85 — Sterownik PLC: bloki funkcyjne 81-100
85.00 - 85.99 L . .
Blocks no. 81 - 100 analogicznie jak poprzednie bloki
Grupa 90 — Awarie
90.01 Awaria 1 Rej_estr awaril 1 Nazwa awarii — tylko do odczytu Odczyt
(najnowszy wpis)
Czas wystgpienia awarii _— .
90.02 Czas 1 Z rejestru 1 Czas wystgpienia awarii [h] - tylko do odczytu Odczyt
90.97 Awaria 49 Rejestr awarii 49 Nazwa awarii — tylko do odczytu Odczyt
Czas wystgpienia awarii I "
90.98 Czas 49 Z rejestru 49 Czas wystgpienia awarii [h] - tylko do odczytu Odczyt
Grupa 91 — Awarie
91.01 Awaria 50 Rejestr awarii 50 Nazwa awarii — tylko do odczytu Odczyt
Czas wystgpienia awarii _— .
91.02 Czas 50 Z rejestru 50 Czas wystgpienia awarii [h] - tylko do odczytu Odczyt
91.97 Awaria 98 Rejestr awarii 98 Nazwa awarii — tylko do odczytu Odczyt
’ (najstarszy wpis)
Czas wystgpienia awarii _— .
91.98 Czas 98 Z rejestru 98 Cas wystagpienia awarii [h] - tylko do odczytu Odczyt
Grupa 92 — Ostrzezenia
92.01 Ostrzezenie 1 Rej_estr ostrze;en 1 Nazwa ostrzezenia — tylko do odczytu Odczyt
(najnowszy wpis)
92.02 Czas 1 Czas v_vys’gqplenl.a Czas wystgpienia ostrzezenia [h] - tylko do Odczyt
ostrzezenia z rejestru 1 odczytu
92.97 Ostrzezenie 49 Rejestr ostrzezen 49 Nazwa ostrzezenia — tylko do odczytu Odczyt
92 98 Czas 49 Czas v_vys’gqplenl_a Czas wystgpienia ostrzezenia [h] - tylko do Odczyt
ostrzezenia z rejestru 49 | odczytu
Grupa 93 - Ostrzezenia
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Nastawa At
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka podczas
fabryczna
pracy
92.01 Ostrzezenie 50 Rejestr ostrzezen 50 Nazwa ostrzezenia — tylko do odczytu Odczyt
9202 Czas 50 Czas v-vysFaplenl_a Czas wystgpienia ostrzezenia [h] - tylko do Odczyt
ostrzezenia z rejestru 50 | odczytu
92.97 Ostrzezenie 98 Rejestr ostrzezen 98 Nazwa ostrzezenia — tylko do odczytu Odczyt
’ (najstarszy wpis)
02.98 Czas 98 Czas wystgpienia Czas wystgpienia ostrzezenia [h] - tylko do Odezyt

ostrzezenia z rejestru 98

odczytu

Grupa 97 — Parametry serwisowe VSD

97.39 Result la Parametr serwisowy
97.40 Result Ib Parametr serwisowy
97.41 Result Ic Parametr serwisowy
97.42 Result Ua Parametr serwisowy
97.43 Result Ub Parametr serwisowy
97.44 Result Uc Parametr serwisowy
97.45 Result UDC Parametr serwisowy
97.48 AutoOffset Trig Parametr serwisowy
97.49 LoadDefault VSD Parametr serwisowy
97.50 Scale la1 Parametr serwisowy
97.51 Offset la1 Parametr serwisowy
97.52 Scale la2 Parametr serwisowy
97.53 Offset 1a2 Parametr serwisowy
97.54 Scale Ib1 Parametr serwisowy
97.55 Offset Ib1 Parametr serwisowy
97.56 Scale b2 Parametr serwisowy
97.57 Offset 1b2 Parametr serwisowy
97.58 Scale Ic1 Parametr serwisowy
97.59 Offset Ic1 Parametr serwisowy
97.60 Scale Ic2 Parametr serwisowy
97.61 Offset Ic2 Parametr serwisowy
97.62 Scale UDC1 Parametr serwisowy
97.63 Offset UDCA1 Parametr serwisowy
97.64 Scale UDC2 Parametr serwisowy
97.65 Offset UDC2 Parametr serwisowy
97.66 Scale Ua Parametr serwisowy
97.67 Offset Ua Parametr serwisowy
97.68 Scale Ub Parametr serwisowy
97.69 Offset Ub Parametr serwisowy
97.70 Scale Uc Parametr serwisowy
97.71 Offset Uc Parametr serwisowy
97.72 Scale PTC A Parametr serwisowy
97.73 Offset PTC A Parametr serwisowy
97.74 Scale PTC B Parametr serwisowy
97.75 Offset PTC B Parametr serwisowy
97.76 Scale PTC C Parametr serwisowy
97.77 Offset PTC C Parametr serwisowy
Grupa 98 — Parametry serwisowe AcR

98.39 Result la Parametr serwisowy
98.40 Result Ib Parametr serwisowy
98.41 Result Ic Parametr serwisowy
98.42 Result Ua Parametr serwisowy
98.43 Result Ub Parametr serwisowy
98.44 Result Uc Parametr serwisowy
98.45 Result UDC Parametr serwisowy
98.48 AutoOffset Trig Parametr serwisowy
98.49 LoadDefault AcR Parametr serwisowy
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Rozdziat 12: Parametry konfiguracyjne

- . Nastawa A
Parametr / Nazwa Funkcja Zakres nastaw / jednostka fabryczna podczas
pracy

98.50 Scale la1 Parametr serwisowy

98.51 Offset la1 Parametr serwisowy

98.52 Scale la2 Parametr serwisowy

98.53 Offset 1a2 Parametr serwisowy

98.54 Scale Ib1 Parametr serwisowy

98.55 Offset Ib1 Parametr serwisowy

98.56 Scale b2 Parametr serwisowy

98.57 Offset 1b2 Parametr serwisowy

98.58 Scale Ic1 Parametr serwisowy

98.59 Offset Ic1 Parametr serwisowy

98.60 Scale Ic2 Parametr serwisowy

98.61 Offset Ic2 Parametr serwisowy

98.62 Scale UDC1 Parametr serwisowy

98.63 Offset UDC1 Parametr serwisowy

98.64 Scale UDC2 Parametr serwisowy

98.65 Offset UDC2 Parametr serwisowy

98.66 Scale Ua Parametr serwisowy

98.67 Offset Ua Parametr serwisowy

98.68 Scale Ub Parametr serwisowy

98.69 Offset Ub Parametr serwisowy

98.70 Scale Uc Parametr serwisowy

98.71 Offset Uc Parametr serwisowy
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